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1 Dulezité na avod

%

Ht60M je méfi¢ / regulator urceny pro zabudovani do panelu.

Pfi inicializaci lze nastavit jednu ze ti'i konfiguraci:

%

méfi¢ / alarmova jednotka ... tYPE = MEAS,
dvoupolohovy regulator ... tYPE = onoF,
PID regulator ... tYPE = PId.

Pristroj muze byt osazen jednim vstupem:

teplotnim (termoclanky, Pt100),
procesovym (0-20mA, 4-20mA, 0-5V, 1-5V, 0-10V),

dvéma vystupy:

1. vystup mtze byt alarmovy, signaliza¢ni nebo regulaéni,
2. vystup miize byt alarmovy nebo signalizacni,

a komunika¢ni linkou:

RS-232, protokol MODBUS RTU,
EIA-485, protokol MODBUS RTU.

Ovladani pfistroje je jednoduché. Nastavené parametry Ize uzamknout a tim zabranit jejich piepsani obsluhou.

Navod pro Ht60M je uspotfadan do jednotlivych skupin. Pfi instalaci a zprovoznéni pristroje doporuc¢ujeme postupovat
nasledovné:

=

Jste konec¢ny uzivatel, mate pristroj Jiz zabudovan a nastaven od dodavatele

Pokud jste kone¢ny uzivatel, dostanete pfistroj nastaveny a jsou Vam zpfistupnény pouze parametry, které potiebujete pro

vlastni praci. Pokud se s pfistrojem seznamujete, zaméfte se na nasledujici kapitoly:

Zdkladni pojmy, je zde vysvétlena funkce tladitek, displeju, ... .
Ovladani pristroje, v této kapitole najdete informace o parametrech pristupnych uzivateli a zékladnich vlastnostech
pfistroje.

Provadite kompletni instalaci a nastaveni pristroje

V tomto ptipadé postupujte podle nasledujicich kapitol:

Instalace, v kapitole je popsano zabudovani pfistroje do panelu.

Zdsady pro instalaci, zdroje ruseni, doporuc¢ujeme dodrzovat zasady zapojeni popsané v této kapitole.
Elektrické zapojeni, popis zapojeni pristroje.

Uvedeni piistroje do provozu, pti prvnim zapnuti pistroje vstoupite do inicializaéniho menu, ve kterém nastavite

vvvvvv

Uvedenym postupem provedete instalaci, zapojeni a zdkladni nastaveni pfistroje. O dalSich moznostech pfistroje a jeho
ovladani se doctete v nasledujicich kapitolach.

ey e

v servisni tirovni, menu ConF. Inicializa¢ni heslo pro vstup do servisni trovné je nastaveno na 995.



2 Zakladni pojmy

Aby prace s pristrojem byla bezproblémova, musi uzivatel zvladnout jeho obsluhu, nastavovani parametrd, ...

Indikaéni prvky, klavesnice

Na panelu vidite displej a dvé kontrolky pro indikaci stavu vystupt. Piistroj je ovladan pomoci tfi tlacitek.

Displej:

e Vzékladnim stavu zobrazuje
méfenou hodnotu.

e Pfi prochazeni v menu zobrazuje
nazev parametru.

e Pii nastavovani (po stisku

klavesy n) zobrazuje hodnotu
parametru.

Dioda ,,1¢

indikuje stav prvniho vystupu

Dioda ,,2¢
indikuje stav druhého vystupu

Pii  stisknuti  této  klavesy
prejdete do modu nastaveni
hodnoty parametru .

Pokud neni stisknuta klavesa n
pomoci této klavesy prochazite
menu.

Pokud neni stisknuta klavesa n
pomoci této klavesy prochazite
menu.

Pokud je stisknuta klavesa u,
nastavujete pomoci této klavesy
parametry.

Pokud je stisknuta klavesa u,
nastavujete pomoci této klavesy
parametry.

2.1 Informaéni a chybova hlaseni

Informacni a chybova hlaseni jsou indikovana pouze v zdkladnim stavu, viz. strana 3.

Informacni hlaseni

e --—- ... chyba vstupniho ¢idla nebo neni vstup nastaven.

e ramp ... indikace rampové funkce.

e Autl ... je spuSténo automatické nastaveni regulacnich parametrt pro topeni, Pb1  ,Itl ,dE1 .

e Aut2 ... je spusténo automatické nastaveni regulacnich parametrt pro chlazeni, Pb1  ,1tl1 ,dE1 .
e LaAtl ... je aktivni alarm 1 (funkce trvalého alarmu je zapnuta ... LAt1 =| on).

e LAt2 ... je aktivni alarm 2 (funkce trvalého alarmu je zapnuta ... LAt2 =| on).

Chybova hlaseni

Pokud je indikovano chybové hlaseni, jsou vypnuty regulaéni vystupy, vypnut signaliza¢ni vystup a aktivovan alarmovy

vystup.

e Erx0 ... chyba FLASH, paméti programu. Pfistroj vypnéte a znovu zapnéte. Pokud potize pretrvavaji, kontaktujte
dodavatele.

e Errl ... chyba EEPROM, paméti konfiguracnich parametrii. Chybu lze v nékterych piipadech odstranit restartem vsech
parametrt v servisni urovni. Po restartu je nutné vSechny parametry opét nastavit. To miize provadét pouze zkuseny
uzivatel. Pokud potize ptetrvavaji, kontaktujte dodavatele.

e Err3 ... chyba pfevodniku. Mlze byt zpisobena elektrickym impulsem na vstupu, pfili§ nizkou teplotou a nadmérnou
vlhkosti, ... . Pfistroj vypnéte a znovu zapnéte. Pokud potize pretrvavaji, kontaktujte dodavatele.




2.2 Urovné, menu

Pro spravnou funkci pfistroje je nutné spravné nastavit jeho parametry. Pro zvySeni pfehlednosti jsou parametry roztfidény do
skupin (Grovni). Strukturu ¢lenéni ukazuje nasledujici obrazek.

o1
®: (Uiivatelské aroven
Umoziuje nejrychlejsi pristup k vybranym parametrim. Do této Grovné lze vybrat

|. F=] | | v | ‘ A ‘ Lparametry z obsluzné Grovné a zpfistupnit je uzivateli.

Ht60M

Soucasny stisk
3 vtefiny

@) () : w
= \ Obsluzna uroveii
LEVL 7
( I )=( PASS J Urovei, kde se nachézi obsluzné parametry.
. J
Pozadovanou
arovenl vybirejte ( Co-nF ) ( x ) s \
Sipkami. ) Konfiguracni turoven
( LEVL )=( EBSS Je urdena pro konfiguraci pfistroje. Tuto uroveii doporucujeme zajistit heslem.
(. 7

(sexv ) (T %) . .
( LE-VL ):( PASS )=u= Servisni uroven

Je ur¢ena pro servisni techniky. Tuto Giroven doporucujeme zajistit heslem.
\

Pokud neni pro piislusnou uroven
nastaveno heslo, parametr PASS se
nezobrazi.

2.3 Zakladni stav pristroje

V zdkladnim stavu je ptistroj po zapnuti napajeciho napéti (musi byt provedeno pocateéni nastaveni pfistroje, viz. str. 9).
Na displeji je zobrazena métena teplota.

Na displeji je zobrazena
méfena teplota

e Informaéni a chybova hlaSeni jsou indikovana pouze v zdkladnim stavu.

Navrat do zakladniho stavu

o Do zakladniho stavu muze ptistroj vratit obsluha kratkym stiskem klaves n u
e Pokud neni stisknuta 60 vtetin zadna klavesa, vrati se do zakladniho stavu ptistroj sam.



3 Oviadani pristroje

Princip nastavovani ukazuji nasledujici obrazky:

Nastaveni zadané hodnoty

vvvvvv

Nastaveni zadané hodnoty je povoleno pouze v ptipadé, kdy pfistroj pracuje jako PID nebo dvoupolohovy regulator.

Postup je nasledujici:

EE

Ht&0M |:‘ |z| E )

pfistroj je v zakladnim stavu, na displeji je indikovana
méfena hodnota

pro nastaveni zadané hodnoty stisknéte klavesu u

klavesu u trvale stisknéte
pomoci klaves n nebo u nastavte zadanou hodnotu

po dokonéeni nastavovani uvolnéte klavesu u
nova Zadana hodnota je automaticky zapsana po 2

vteFinach od uvolnéni klavesy




Nastaveni ostatnich parametru pristroje

1o~

Nastavovani se provadi obdobné, jako nastavovani zadané hodnoty

pomoci klaves u nebo n vyberte pozadovany
parametr

stisknéte trvale klavesu u

pomoci klaves n nebo n nastavte pozadovanou
hodnotu parametru

Ht60M

‘_.;_ ’

[v][a]

o - < . L
po dokonceni nastavovani uvolnéte klavesu .

stisknéte klavesu u nebo n ... pfechod do
nasledujiciho menu

teprve po stisku této klavesy je nova hodnota zapsana
do paméti pristroje




v v s

Prechod do vyssich drovni menu

Pti pfechodu do obsluzné (oPEr), konfiguracni (ConF) nebo servisni (SExV) Grovné postupujte nasledovné:

Ht60M |:_|

pfistroj je v zakladnim stavu, na displeji je indikovana
méfena hodnota

stisknéte soucasné klavesy n u na cca 3 vtefiny,
dokud se na displeji neobjevi napis ,,LEVL*

|aPEr
LonF
SE-U

klavesu trvale stisknéte

pomoci klaves n nebo n vyberte pozadovanou
uroven: ,,oPEr“ ... obsluzna Groven

»ConE" ... konfigura¢ni Groven

»SExV" ... servisni troven

po dokonéeni nastavovani uvolnéte klavesu u

pokud neni nastaveno heslo, vstoupite do 1. menu zvolené
urovné (napf. ,,SEnl‘)

pokud je nastaveno heslo, vstoupite do menu zadani hesla

klavesu trvale stisknéte

pomoci klaves u nebo n nastavte heslo pro pfistup do
vybrané tirovné

po uvolnéni klavesy u se na displeji opét objevi napis
»PASS*

stisknéte klavesu u

pokud je heslo zadano spravnég, vstoupite do 1. menu
zvolené trovné (napf. ,,SEnl*)

pokud heslo zadano spravné neni, piistroj se navrati do
zakladniho stavu




4 Uvedeni pristroje do provozu

Pocatecni inicializaci miiZe provést pouze kvalifikovana a k tomu opravnéna osoba. Nespravné nastaveni miZe
zpusobit vazné Skody.

Pracovni postup

Predpokladame, Ze pfistroj je nainstalovany v panelu, zapojeny a pravé jste jej poprvé zapnuli. Parametry pocatecni
inicializace jsou nasledujici:

Nastaveni typu pFistroje:

e MEAS ... m&fi¢ / alarmovan jednotka.
e onoF ... dvoupolohovy regulator.

. PId ... PID regulator.

Nastaveni vstupniho ¢idla ... teplotni vstup:
. no ... neni nastaven vstup.

.. termoc¢lanek J, rozsah -200 az 900°C.

.. termo¢lanek K, rozsah -200 az 1360°C.

.. termo¢lanek T, rozsah -200 az 400°C.

.. termoc¢lanek N, rozsah -200 az 1300°C.

.. termo¢lanek E, rozsah -200 az 700°C.

.. termoc¢lanek R, rozsah 0 az 1760°C.

.. termoclanek S, rozsah 0 az 1760°C.

.. termo¢lanek B, rozsah 300 az 1820°C.

.. termoc¢lanek C, rozsah 0 az 2320°C.

.. termoc¢lanek D, rozsah 0 az 2320°C.

. rtd ... odporové ¢idlo Pt100, rozsah -200 az 800°C.
N astavenl vstupniho ¢idla ... procesovy vstup:
. no ... neni nastaven vstup.

e 0-20...0-20 mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.

e 4-20...4-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.

. 0-5 ... 0 -5V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

. 1-5... 1 -5V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

e 0-10...0-10V,rozsah -499 az 2499 jednotek.

.
a0 R BB R g

pouze u procesového

vstupu Dl' E C f

T vl . 0.0 ... jedno desetinné misto.

Nastaveni desetinné tecky pro zobrazeni na displeji:
. 0 ... bez desetinného mista.

. 0.00 ... dvé desetinna mista.
e 0.000 ... tfi desetinna mista

pouze u procesového

vstupu Spolu s parametrem rh 1 nastavuje u procesovych rozsaht

méritko pro zobrazeni hodnot na displeji.

Rozsah: -499 az 2499.

pouze u procesového

vstupu Spolu s parametrem rL 1 nastavuje u procesovych rozsaht

a2

méritko pro zobrazeni hodnot na displeji.

Rozsah: -499 az 2499.




Nastaveni 1. vystupu ... méFi¢ (tYPE = MEAS):

e'1 . OFF ... vystup je vypnuty.
() oz e ALPr ... alarmovy vystup.

& ‘i‘ E e SGPr ... signalizacni vystup.

wom L]

Nastaveni 1. vystupu ... dvoupoloh. regulator (tYPE = onoF):
. OFF ... vystup je vypnuty.

. ht2 ... fizeni topeni, dvoupolohova regulace.

. CL2 ... fizeni chlazeni, dvoupolohova regulace.

Nastaveni 1. vystupu ... PID regulitor (tyeE = PId):
. OFF ... vystup je vypnuty.

. ht ... fizeni topeni, PID regulace.
. CL ... fizeni chlazeni, PID regulace.
Nastaveni 2. vystupu:
o1 . OFF ... vystup je vypnuty.
(] @2 e ALPr ... alarmovy vystup.
vl al e SGPr ... signalizacni vystup.
wean (=) (V)[4

pouze u dvoupolohového

a PID regulatoru Omezeni spodniho pracovniho rozsahu Zadané hodnoty:

Rozsah: -499 az SP1h.

pouze u dvoupolohového

a PID regulatoru Omezeni horniho pracovniho rozsahu Zadané hodnoty:

Rozsah: SP1L az 2499.

Dulezité:

Vsechny parametry nastavené v pocatecni inicializaci Ize pozdéji ménit v konfiguracni tirovni.

4.1 Nastaveni jiného typu pristroje

Nastaveni jiného typu pfistroje 1ze provést po restartovani vSech parametrti pfi novém nastavenim celého piistroje.

Postup

Vstupte do servisni tirovné, viz. strana 8. Inicializa¢ni heslo pro vstup do servisni iirovné je nastaveno na 995.
Nalistujte menu rst? ... restart parametru.

Menu zst  (zSt?, rStl, rSt2, rSt3, £St4, rst5) musi byt celkem 6 x nastaveno | YES a potvrzeno.

Po restartu parametrii pfistroj vypnéte a znovu zapnéte, proved’te nové inicializa¢ni nastaveni.
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5 Uzivatelska aroven

UZzivatelska tGroven je uréena k rychlému pfistupu uzivatele k nejbéznéj$im parametrim. Menu této urovné si nastavuje
uzivatel sam (v konfiguracni urovni, parametry StP1 aZ StP4).

e  pfistroj je v zdkladnim stavu, na displeji je indikovana métena
hodnota

e stiskem klavesy u vstoupite do uzivatelské Grovné

Prvni parametr uZivatelské urovné (nastaven parametrem stP1)

e stiskem klavesy u vstoupite do dalSiho parametru uzivatelské
urovné

Druhy parametr uZivatelské urovné (nastaven parametrem Stp2)

e stiskem klavesy u vstoupite do dalsiho parametru uzivatelské
urovné

Dalsi parametry uzivatelské urovné

V piistroji Ht60M lze naprogramovat max. 4 parametry uzivatelské urovné.

Piehled vS§ech parametri a menu uzivatelské urovné

Displej Postup
PCnl Indikuje vykon v % 1. regula¢niho vystupu. -
Spusténi / zastaveni automatického nastaveni regula¢nich parametra: §
Aut . oFF, vypnuti automatického nastaveni regulaénich parametru. :E
. on, spusténi automatického nastaveni regulacnich parametri, topeni nebo chlazeni (dle nastaveni regulacniho D
vystupu). :;
Pb1 Pasmo proporcionality regula¢niho vystupu. :
Rozsah: 1 az 2499 °C. s
L] Integra¢ni konstanta regula¢niho vystupu. ‘%
Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 minut. 3
R Derivaéni konstanta regula¢niho vystupu. ;g
Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 minut. g
B Hystereze regula¢niho vystupu, tento parametr se jako jediny nastavuje pfi dvoupolohové regulaci. %
Rozsah: 1 az 249 °C. 5
B Spodni al/sg mez 1. vystupu. Vystup je aktivovan, pokud je méfena hodnota mensi, nez nastavena mez. g
e Rozsah: -499 az olhI °C. é’
BHIEG Horni al/sg mez 1. vystupu. Vystup je aktivovan, pokud je méfena hodnota vétsi, nez nastavena mez. .%
e Rozsah: ©lLo az 2499 °C. §
BEEE Spodni al/sg mez 2. vystupu. Vystup je aktivovan, pokud je méfena hodnota mensi, nez nastavena mez. é‘
e Rozsah: -499 az o2hI °C. &
o2hI Horni al/sg mez 2. vystupu. Vystup je aktivovan, pokud je méfena hodnota vétsi, nez nastavena mez.
e Rozsah: ©02Lo az2499 °C.

Nastaveni parametri uZivatelské drovné

Tvorbu uzivatelské urovné proved'te v konfiguracéni urovni, parametrech stP1, StP2, StP3, StP4 .

Priklad tvorby uzivatelského menu:

Chcete umistit na 1. pozici uzivatelské uirovné parametr pro spusténi automatické optimalizace aut , na 2. pozici horni
alarmovou mez o2hI. Postupujte nasledovné:

e Nastavte parametr StP1 = Aut.

e Nastavte parametr StP2 = o2hI.

e 3. a4 pozice nejsou vyuzity, parametry StP3 a StP4 nastavte = no.

Vysledek si prohlédnéte v uzivatelské virovni



6 Obsluzna aroven

V obsluzné urovni jsou nastavovany parametry pristupné obsluze pfistroje.

Navod na vstup do obsluzné urovné najdete na strané §.

@ . Podminka zobrazeni
Vyznam parametru
parametru
Y
indikuje vykon 1. vystupu v %
automatické nastaveni regulacnich parametrd
nastaven
pasmo proporcionality PID regulator
- . v s
o integracni konstanta
3
2 | derivacni konstanta
hystereze dvoupolohového regulatoru nasta\{en .
dvoupolohovy regulator
spodni alarmova / signalizaéni mez 1. vystupu
P 9 ystup nastaven
. L R , méfi¢ / alarmova jednotka
horni alarmova / signalizaéni mez 1. vystupu
= spodni alarmova / signalizaéni mez 2. vystupu na§tavgn
2o alarm / signalizace na
g , L e , 2. vystupu
> horni alarmova / signalizaéni mez 2. vystupu
Menu obsluzné drovné
Displej Vyznam
PCnl Zobrazuje aktualni vykon vystupu 1 v %.
Spusténi / zastaveni automatického nastaveni regulacnich parametri:
Aut . oFF, vypnuti automatického nastaveni regulac¢nich parametra.
. on, spusténi automatického nastaveni regulacnich parametrd, topeni nebo chlazeni (dle nastaveni regulacniho vystupu).
EBT Pasmo proporcionality 1. vystupu.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
) Integracni konstanta 1. vystupu.
Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 minut.
dEl Deriva¢ni konstanta 1. vystupu.
Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 minut.
hysi Hystereze 1. vystupu, tento parametr se jako jediny nastavuje pii dvoupolohové regulaci.
Rozsah: 1 az 249 °C.
5T Spodni al/sg mez 1. vystupu. Vystup je aktivovan, pokud je méfena hodnota mensi, nez nastavena mez.
e Rozsah: -499 az olhI °C.
olhI Horni al/sg mez 1. vystupu. Vystup je aktivovan, pokud je méfena hodnota véfsi, nez nastavena mez.
e Rozsah: olLo az 2499 °C.
5558 Spodni al/sg mez 2. vystupu. Vystup je aktivovan, pokud je méfena hodnota mensi, nez nastavena mez.
e Rozsah: -499 az 02hI °C.
o2hI Horni al/sg mez 2. vystupu. Vystup je aktivovan, pokud je métena hodnota vét§7, nez nastavena mez.

e Rozsah: 02Lo az 2499 °C.
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7 Konfiguraéni uroven

Konfigura¢ni Grovei je uréena pro zakladni nastaveni pfistroje. V této Girovni je vypnut regula¢ni vystup a deaktivovan
alarmovy a signaliza¢ni vystup.

Navod na vstup do konfigura¢ni urovné najdete na strané 8.

Vyznam parametru

Podminka zobrazeni

parametru
nastaveni vstupniho cidla vzdy
nastaveni desetinné tecky vzdy
£y
E kalibrace cidla vzdy
méfitko pro zobrazeni hodnot na displeji, spodni mez procesovy vstup
meéfitko pro zobrazeni hodnot na displeji, horni mez procesovy vstup
9 protokol komunikaéni linky
X @©
T L osazena komunikaéni
S = | komunikaéni rychlost .
£= linka
=
o
x adresa pfistroje
funkce prvniho vystupu vzdy
- doba cyklu prvniho vystupu nastaven PID regulator
o
‘3 trvani alarmu / signalizace
>
> o . N o e nastaven méfic / limitni
potlaeni nezadouciho alarmu / signalizace pfi zapnuti pfistroje .
jednotka
vybér aktivnich mezi alarmu / signalizace
funkce druhého vystupu vzdy
o~ - . .
a trvani alarmu / signalizace
=]
E- otlaceni nezadouciho alarmu / signalizace pfi zapnuti pfistroje nastaven alarm nebo
> p 9 P p P ) signalizace na 2. vystupu
vybér aktivnich mezi alarmu / signalizace
0 omezeni spodniho pracovniho rozsahu Zadané hodnoty nastaven dvoupolghovy
3 nebo PID regulator
= P
E & | omezeni horniho pracovniho rozsahu zadané hodnoty nastaven dvoupolghovy
¢ E nebo PID regulator
> . nastaven dvoupolohovy
[72)
rampova funkce nebo PID regulator
2 parametr, ktery je umistén na 1. pozici uZivatelského menu vzdy
[]
£
@ parametr, ktery je umistén na 2. pozici uzivatelského menu vzdy
[7/]
% parametr, ktery je umistén na 3. pozici uzivatelského menu vzdy
>
3 parametr, ktery je umistén na 4. pozici uzivatelského menu vzdy
heslo pro vstup do obsluzné urovné vzdy
23
_g E heslo pro vstup do konfigura¢ni urovné vzdy
N

heslo pro vstup do servisni Urovné

vzdy




nastaveni vstupu

Displej Vyznam

Nastaveni vstupniho ¢idla ... teplotni vstup:

. no ... neni nastaven vstup.

.. termoc¢lanek J, rozsah -200 az 900°C.

.. termoc¢lanek K, rozsah -200 az 1360°C.
.. termoclanek T, rozsah -200 az 400°C.
.. termoc¢lanek N, rozsah -200 az 1300°C.
.. termoclanek E, rozsah -200 az 700°C.
.. termoclanek R, rozsah 0 az 1760°C.

.. termoc¢lanek S, rozsah 0 az 1760°C.

.. termoclanek B, rozsah 300 az 1820°C.
.. termoclanek C, rozsah 0 az 2320°C.

.. termoc¢lanek D, rozsah 0 az 2320°C.

. rtd ... odporové ¢idlo Pt100, rozsah -200 az 800°C.

SEnl °

.
QbR BB R Qg

Nastaveni vstupniho ¢idla ... procesovy vstup:

. no ... neni nastaven vstup.

e 0-20...0—20 mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.
e 4-20...4-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.
. 0-5 ... 05V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

. 1-5... 1 -5V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

e 0-10...0- 10V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

Nastaveni desetinné tecky pro zobrazeni na displeji ... teplotni vstup:

. 0 ... bez desetinného mista.
. 0.0 ... jedno desetinné misto.
dEC1 Nastaveni desetinné te¢ky pro zobrazeni na displeji ... procesovy vstup:
. 0 ... bez desetinného mista.
. 0.0 ... jedno desetinné misto.
. 0.00 ... dvé desetinna mista.

e 0.000 ... tfi desetinna mista

Kalibrace ¢idla. Nastaveny udaj je pficten k méfené hodnote.

CALl1
Rozsah: -999 az 999 °C.

BT Spolu s parametrem rh 1 nastavuje u procesovych rozsahi méfitko pro zobrazeni hodnot na displeji.
Rozsah: -499 az 2499.

EE Spolu s parametrem rL 1 nastavuje u procesovych rozsahti méfitko pro zobrazeni hodnot na displeji.

Rozsah: 499 az 2499.

komunikaéni linka

Displej Vyznam

Nastaveni komunikaéni linky:
CoMM

. Mod ... pfistroj je nastaven pro komunikaci s poéitatem, protokol MODBUS RTU.

Komunikaéni rychlost:
. 9.6 ... 9600 Bd.
bAud . 19.2 ... 19200 Bd.
. 38.4 ... 38400 Bd.
. 57.6 ... 57600 Bd.

Adresa pristroje.
Rozsah: 1 az 250.

Addr
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vystup 1

Displej Vyznam
Funkce prvniho vystupu, méfi¢ / alarmova jednotka (EYPE = MEAS):
. OFF ... vystup je vypnut.
e ALPr ... alarmovy vystup.
e SGPr ... signalizacni vystup.
Funkce prvniho vystupu, dvoupolohovy regulitor (EYPE = onoF):
otl . OFF ... vystup je vypnut.
. ht2 ... dvoupolohovy regulator - topeni.
. CL2 ... dvoupolohovy regulator - chlazeni.
Funkce prvniho vystupu, PID regulitor (EYPE = PId):
. OFF ... vystup je vypnut.
. ht ... PID regulator - topeni.
. CL ... PID regulator - chlazeni.
= Doba cyklu 1. vistuPu.
Rozsah: 1 az 200 vtefin.
Nastaveni trvani alarmu / signalizace prvniho vystupu:
LAtl e | OFF ... doCasny alarm.
. on ... trvaly alarm.
Potlaceni neZadouciho alarmu / signalizace p¥i zapnuti pFistroje:
SIL1 e | OFF ... funkce je vypnuta.
. on ... funkce je zapnuta.
Vybér aktivnich mezi alarmu / signalizace
sTal e both ... je aktivni spodni i horni mez.
. hI ... je aktivni horni mez.
. Lo ... je aktivni spodni mez.

vystup 2

Displej Vyznam
Funkce druhého vystupu:
ot2 . OFF ... 2. vystup je vypnuty.
e ALPr ... alarmovy vystup.
e SGPr ... signalizacni vystup.
Nastaveni trvani alarmu / signalizace druhého vystupu:
LAt2 e | OFF ... docasny alarm.
. on ... trvaly alarm.
Potlaceni nezadouciho alarmu / signalizace p¥i zapnuti piistroje:
SIL2 . OFF ... funkce je vypnuta.
. on ... funkce je zapnuta.
Vybér aktivnich mezi pro alarm, signalizaci
SId2 e both ... je aktivni spodni i horni mez.
. hI ... je aktivni horni mez.
. Lo ... je aktivni spodni mez.

systémové parametry

Displej Vyznam
S Omezeni spodniho pracovniho rozsahu Zidané hodnoty.
Rozsah: -499 az SP1h °C.
sp1h Omezeni horniho pracovniho rozsahu Zadané hodnoty.
Rozsah: SP1L az 2499 °C.
Rampova funkce ... rychlost nabéhu na Zadanou hodnotu SP1 p¥i regulaci na konstantni hodnotu. Pokud je nastaveno = oFF ,
rAMP rampova funkce je vypnuta.
Rozsah: oFF, 1 az 999 °C/hod.
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nastaveni uzivatelského menu

Displej Vyznam
Parametr, ktery je umistény na 1. pozici uzivatelského menu:
. no ... neni parametr
e PCnl ... indikuje vykon v % 1. regula¢niho vystupu.
. Aut ... spusteéni / zastaveni automatické optimalizace regulacnich parametrii.
. Pbl ... pasmo proporcionality prvniho vystupu.
Stp1 . Itl ... integracni konstanta prvniho vystupu.
. dE1 ... derivaéni konstanta prvniho vystupu.
e hY¥S1 ... hystereze prvniho vystupu pfi dvoupolohové regulaci.
e olLo ... spodni alarmova / signaliza¢ni mez prvniho vystupu.
e olhI ... horni alarmova / signalizaéni mez prvniho vystupu.
e 02Lo ... spodni alarmova / signaliza¢ni mez druhého vystupu.
e 02hI ... horni alarmova / signaliza¢ni mez druhého vystupu.
StpP2
Parametr, ktery je umistény na 2. az 4. pozici uzivatelského menu. Seznam je stejny jako v StP1.
StP4

w

hesla pro vstup do vyssich urovni menu

Displej Vyznam

EREE Heslo pro vstup do obsluZné urovné. Pokud je nastaveno = oFF, pfistup neni chranén heslem.
Rozsah:  oFF, 1 az 9999.

ERES Heslo pro vstup do konfigura¢ni urovné. Pokud je nastaveno = oFF, piistup neni chranén heslem.
e Rozsah: oFF, 1 az 9999.

ERER Heslo pro vstup do servisni tirovné. Pokud je nastaveno | oFF, pfistup neni chranén heslem.

Rozsah: oFF, 1 az 9999.
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8 Servisni uroven

Servisni uroven je ur€ena pro servisni techniky. V této Grovni je vypnut regulac¢ni vystup a deaktivovan alarmovy a
signaliza¢ni vystup.

Navod na vstup do servisni irovné najdete na strané 8.

Displej Vyznam

SoFt Cislo verze software.

TYPE Typ nastaveného pFistroje. MEAS ... méfi¢, onoF ... dvoupolohovy regulator, PId ... PID regulator

AMb1l Aktualni teplota okoli.

tCl Méiené napéti, termoclankovy vstup 1. Rozsah 60mV.

rtdl Méreny odpor, odporovy vstup 1. Rozsah 350 ohma.

Pr I Méi‘eny proud, proudovy vstup 1. Rozsah 20mA.

Pr u Meéiené napéti, napét'ovy vstup 1. Rozsah 10V.

ConF Nastaven'in'{ VYES. a potvrzenim vstoupite do menu pro nastaveni vSech parametrt. Toto menu lze pouzivat napf. pii pocatecnim

nastaveni pristroje.
rSt? Zapis inicializa¢nich parametrd je vyznamny zasah do nastaveni pfistroje. Musi byt potvrzeno celkem 6 x nastavenim YES.
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9 Méreni - popis vstupu

Spravna volba, instalace, zapojeni a umisténi senzoru v zafizeni a odpovidajici nastaveni parametrti v pfistroji jsou pro
spravnou funkci naprosto nezbytné.
Parametry pro konfiguraci méticiho vstupu najdete v konfiguracni uirovni.

Nastaveni vstupniho éidla

Pozadované vstupni ¢idlo nastavte v parametru sEnl. Pfehled vstupnich ¢idel najdete v kapitole Technické parametry, viz.
strana 28.

Pomoci parametru dec1l miZete nastavit pozici desetinné tecky. U teplotnich ¢idel je mozné zobrazeni bez desetinného mista
nebo na 1 desetinné misto.

Parametrem cari nastavte kalibraci ¢idla. Nastaveny udaj je pri¢ten k méfené hodnoté.

Omezeni zadané hodnoty muizete u regulatoru nastavit v koenfiguraéni iirovni, parametry SP1L a SP1h.

Diilezité:

e Teplotni vstupy maji detekci celistvosti ¢idla. Pii poruSeni ¢idla je vypnut regulacni vystup, aktivovan alarmovy vystup.

M@éFici rozsah procesovych vstupi

V konfiguraéni trovni 1ze pomoci parametri L 1, rh 1 a dEC1 vymezit méfici rozsah procesovych vstupd.

Priklad nastaveni procesového vstupu:

Chcete, aby se vstupni signal 4 az 20 mA zobrazoval na displeji v rozsahu 6.0 az 24.0.
Nastavte dEc1 = 0.0, rL 1= 6.0arh 1= 24.0. RozloZeni mezi hodnotami 6.0 a 24.0 bude linearni.

Zobrazeni
méfené
veliginy  24.0

4 mA 20 mA vstupni signal
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10 Regulace, regulaéni vystup

Regulaéni vystup je vzdy na pozici ,,vystup 1¢.

Pristroj umoziuje regulaci pfi nastaveni:

e tYPE = onoF, dvoupolohovou regulaci topeni nebo chlazeni.
e typE = pId, PID regulaci topeni nebo chlazeni.

10.1 Dvoupolohova regulace

Pristroj je konfigurovan jako dvoupolohovy regulator, pokud pfi inicializanim nastaveni zvolite tYPE = onoE.

Dvoupolohova regulace je volena v konfiguracni uirovni nastavenim otl =  ht2 (pro topeni) nebo otl = | cL2 (pro
chlazeni).

Je vyuzivana pro méné narocné aplikace. Z principu neni mozné dosahnout nulové regulac¢ni odchylky. Méfena hodnota kmita
charakteristickym zptisobem kolem zadané hodnoty.

M¢iena ! \/ Zadana hodnota
hodnota - 4 \o---L----

1

| /I\hystereze

]

|

)

1

1

1 1 1 1 1 1 x
Stav 1 1 1 1 1 1 cas
regulaéniho ---- -—- -- - sepnut
vystupu
vypnut

Cas

10.2 PID regulace

Piistroj je konfigurovan jako PID regulator, pokud pfi inicializacnim nastaveni zvolite tYPE =  PId.

PID regulace je volena v konfiguracni iirovni parametrem otl = ht (pro topeni) nebo otl = cL (pro chlazeni).

Umoziuje precizni regulaci. Pro spravnou funkei regulatoru je vSak nutné spravné nastavit PID parametry. Automatické

nastaveni regulacnich parametrti je popsano na strané 20.

PID parametry maji nasledujici vyznam:

e pbl SiFka pasma proporcionality, zadava se v méfenych jednotkach. Je to pasmo kolem zadané hodnoty, ve kterém
probiha regulace.

e It1 integratni konstanta, zadava se v minutach. Integraéni slozka kompenzuje ztraty soustavy. Cim vétsi je hodnota,
tim méné (pomaleji) se integracni slozka uplatiuje.

e deE1 derivac¢ni konstanta, zadava se v minutach. Derivacni slozka reaguje na rychlé zmény a snaZzi se proti nim pulsobit.
Cim vét§i je hodnota, tim vice derivaéni slozka piisobi.

Pozadovany vykon (uddvany v procentech) je pfendSen na vystup pomoci tzv. Sitkové modulace. V kazdém casovém cyklu
(parametr ct1 , ktery najdete v konfiguracni urovni) je vystup jednou sepnut a jednou vypnut. Délka sepnuti je tim vétsi, ¢im
veEtsi je pozadovany vykon. Chovani vystupu je naznaceno ve tieti ¢asti obrazku.

19



Priklad Sirkové modulace
vystupu: teplota SP1

e Doba cyklu je 10 vtefin,
pozadovany vykon je 30%. Vystup
je 3 vtefiny sepnuty a 7 vtefin
vypnuty.

e Doba cyklu je 10 vtefin,
pozadovany vykon je 5%. Vystup je
0,5 vtefiny sepnuty a 9,5 vtefiny

vypnuty. Vvystupni 100%
vykon

Diilezité:

e Doba cyklu nepfiznive ovlivituje
kvalitu regulace. Cim je tato doba
veétsi, tim mensi je kvalita regulace.

e Pokud je na regula¢nim vystupu
vyuzivan elektromechanicky prvek

stav

regulaéniho , sepnut
(relé, stykac), musi byt doba cyklu vystupu
nastavena vétsi s ohledem na
zivotnost spinace.
vypnut
cas

doba cyklu | E ! ! ! ! ! !

Automatické nastaveni regulaénich parametri

Regulator je vybaven funkci, pomoci niz 1ze nastavit PID parametry pro topeni i pro chlazeni.

potitek_automalické Tonce_ automatickd Pii automatické optimalizaci problikava na displeji népis:
optimalizace optimalizace
e Autl ... jsou nastavovany parametry Pbl , Itl , dE1  pro
topeni.
e Aut2 ... jsou nastavovany parametry Pbl , Itl , dE1 pro
chlazeni.
Postup spusténi automatické optimalizace:
e Automatickou optimalizaci spust'te parametrem Aut = on. Parametr aut najdete v obsluzné uirovni. Regulacni vystup

musi byt nastaven pro PID regulaci.

e Regulator zjisti pomoci zasahll na regula¢nim vystupu charakteristiku soustavy a vypocita optimalni parametry. Méfena
hodnota se pii optimalizaci rozkolisa.

eV prubéhu automatické optimalizace na displeji problikava informaéni hlaSeni (Autl, Aut2).

e Po ukonceni optimalizace jsou vypocitané PID parametry zapsany do registri a pfestane problikavat informacni hlaseni.
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10.3 Rampova funkce

Po zapnuti zatizeni dochazi k rychlému naristu teploty. Pokud je tento rychly nardst neptipustny Ize fidit nabéh na zadanou
hodnotu pomoci rampové funkce.

Rampova funkce je vypnuta Rampova funkce je zapnuta
teplota teplota
SP1 SP1
7N
S

Nabéh na zadanou hodnotu po
zapnuti pfistroje. Rampova
funkce je vypnuta.

""""" Nabéh  pomoci  rampové
""" funkce.  Rychlost nabéhu
""""" nastavte parametrem *AMP.
""" Metitko rampové funkce je

[°C/hodinu].

Rampova funkce zajisti dosazeni zadané hodnoty SP1 linearnim nab&éhem.

Rampova funkce je aktivni pouze po zapnuti pfistroje a je ukoncena dosazenim zadané hodnoty SP1.
Pti aktivni rampové funkci na displeji problikava napis zame.

Rampovou funkci nastavte v konfiguracni tirovni, parametr xraMp [°C/hodinu].

Pokud je parametr zAMP = | oFE, je rampova funkce vypnuta.
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11 Alarmovy / signalizacéni vystup

Alarmovy / signalizaéni vystup je vzdy na pozici ,,vystup 2.
Pokud je v pocatecni inicializaci zvoleno nastaveni ,,méfi¢, limitni jednotka®™ ... t¥PE = MEAS, je alarmovy / signalizacni
vystup umistén i na pozici ,,vystup 1.

Texty v zavorkach plati pro vystup 1 (musi byt nastaven jako alarmovy nebo signalizaé¢ni).

Nastaveni alarmového / signalizaéniho vystupu

Funkci nastavte pomoci parametru ot2 , (otl ):

e ot2 (otl )= | oFF, vystup je vypnut,

e ot2 (otl )= ALPz, alarmovy vystup, meze jsou nastavovany v absolutnich hodnotach,

e ot2 (otl )= SGPr, signaliza¢ni vystup, meze jsou nastavovany v absolutnich hodnotach.

méfena
veli¢ina
Aktivni
___________________ N
/] ,0" .."'---.........‘
Neaktivni
o2hI |  ___| e ___
(o1hI) / Aktivni
o2Lo cas
(olLo)
sepnut .,
————————————— -—-- Alarmovy vystup je aktivni (vypnut):
Alarmovy - pfi prekroceni alarmovych mezi
vystup - pti chybé ¢idla
- pii chybg pfistroje
vypnut - pii vypnutém pfistroji
Cas
sepnut . N s s 9 &
= L L —— e Signalizaéni vystup je aktivni (sepnut):
Signalizacni - pti piekroceni signalizacnich mezi
vystup

vypnut
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Docasny, trvaly alarm - funkce LAT

Alarm muze byt docasny - LAt2 (LAtl) = oFE nebo trvaly - Lat2 (LAtl)=

Docasny alarm vypne saim po odeznéni alarmovych podminek.
Trvaly alarm je nastaven i po odeznéni alarmovych podminek.

Diilezité:

on.

Trvaly alarm vypnéte po odeznéni alarmovych podminek soucasnym kratkym stiskem klaves u u . Trvaly

alarm je také vypnut po vypadku napéjeciho napéti.

Umlicéeni alarmu / signalizace - funkce SIL

Umlceni alarmu / signalizace Ize pouZzit pro
potlaceni alarmu / signalizace pii poc¢atecnim
nabéhu na zaddanou hodnotu. Obvykle se
nejedna o stav, ktery by mél byt vyhodnocen
jako chybovy, protoZe soustava jesté neni
ustalena.

Funkce se inicializuje pomoci parametru:

SIL2 (SIL1) = oFF, funkce neni aktivni 2l
SIL2 (SIL1) = on, alarm/ signalizace
mize byt aktivovan az poté, kdy se

meéfend hodnota pii poc¢atecnim nabéhu
poprvé dostane do povoleného rozsahu
(mezi alarmové / signaliza¢ni hranice).

startu  je
alarm / signalizace
neaktivni

méfena
veli¢ina

Aktivni strany alarmu / signalizace — funkce SId

Pomoci parametru sId2 (s1d1) Ize zvolit, ktera strana alarmu bude aktivni:

SId2 (SIdl) = both, aktivni jsou ob¢€ meze.

SId2 (S1dl) = hI, aktivni je pouze horni alarmova / signaliza¢ni mez.

SId2 (SIdl) = Lo, aktivnije pouze spodni alarmova / signalizacni mez.
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12 Tabulka parametru

Tabulka parametri konfiguraéni irovné:

(seni ) ) (sein | )

(aEe1 [ ) (sein | )

% CAL1 { % (zamp ) )
rL 1

(1) ) e )
S (stp3 ) )

E EA?: % % (stea ) )

(addr | ) % — % 3
5 P Co

E cti % % (psE [ )

(zaer )

(szz1 ) )

((sza1 | )

(ot ) )

((sza2 ) )

(zae2 | )

(s1m2 ) )

(sza2 | )

Tabulka parametri obsluzné urovné:

(b1 )
(zex )
(eex I
(nys1 [
( o2Lo I
( o2hI I
( olLo I
(

oiht |

N ANANANANN
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13 Instalace

Pfistroj je uréen k zabudovani do panelu. Upevnén je dvéma piirubami, které tvoii soucast dodavky. Instalace vyzaduje
pftistup k zadni sténé panelu.

Montazni rozmeéry

Sitka x vyska x hloubka: 96 x 48 x 107 mm (v&etné svorkovnice).
Vestavna hloubka: 101 mm (v€etné svorkovnice).

Vytez do panelu: 90 x 45 mm.

Tloustka panelu: 1,5 az 5 mm.

Postup instalace

V panelu zhotovte vyfez 90 x 45 mm.

Vlozte ptistroj do panelového vyiezu.

Ptidrzovaci ptiruby vlozte do vylisovanych otvorti nahofe a dole nebo po obou stranach pfistroje.
Nasroubujte a dotahnéte Srouby na ptirubach.

Pristroj je nainstalovén, pfed vlastnim zapojenim doporucujeme procist si nasledujici kapitolu o moznych zdrojich ruseni.

Popis zapojeni pfistroje zac¢ina na stran¢ 26.

13.1 Zasady pro instalaci, zdroje ruseni

V zatizenich se vyskytuje mnoho zdroji ruseni. Mezi nejvétsi zdroje ruseni patii nasledujici:
e Zafizeni s induktivni zatézi, napt. elektromotory, civky relé a stykacu, ... .

Tyristory a jina polovodiova zafizeni ktera nejsou spinana v nule.

Svatovaci zafizeni.

Silnoproudé vodice.

Zativky a neonova svétla.

13.2 SniZovani vlivu ruseni

Pfi navrhu systému se snazte dodrzet tyto pravidla:

e Veskera vedeni napéjeciho napéti a silova vedeni musi byt vedena oddé¢lené od signdlového vedeni (napi. termoclankové
vedeni, komunikace). Minimalni vzdalenost mezi témito typy vedeni by neméla byt mensi nez 30 cm.

Pokud se signalni a silové vedeni kiizi, je vhodné, aby byl mezi nimi pravy tihel.

Od zacatku si snazte oznacit potencialni zdroje ruseni a vedeni se snazte vést mimo tyto zdroje.

Neinstalujte relé a stykace prilis blizko pfistroje.

Napajeci napéti pro pfistroj nepouzivejte k napajeni induktivnich a fazové fizenych zafizeni.

Pro signalni vedeni pouzijte kroucené vedeni, stinéné. Stinéni propojujte na vice mistech se zemi provozovny.

V ptipad¢ potieby pouzivejte pro napajeni pristroji zalozni zdroje (UPS).
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14 Elektrické zapojeni

Elektrické zapojeni miiZe provadét pouze osoba k tomu opravnéna. Musi respektovat prislusné predpisy. Nespravné
zapojeni miiZe zpusobit vazné Skody.

e JestliZe pFipadna chyba pristroje miiZe zpusobit Skodu, musi byt zaFizeni vybaveno nezavislym ochrannym ¢lenem.

Napajeci napéti
Pi'ed pfipojenim napajeciho napéti ovéite, zda odpovida technickym podminkam.

O|0|0|0{O0oo{o{OoOom
) 2 g =
z ; 2 2 O N 230 VAC/50Hz
) > . — max. SVA
g ;é -« t I oL (O]
é Pojistka
e TI1A

Pristroj je uren pro pouziti v primyslovych nebo laboratornich zafizenich, kategorie prepéti I1, stupern zne¢isténi 2.

meérici vstup (InP1)

Teplotni vstupy Procesové vstupy

112]1314]516]7(8]9]10]11}12

a|Ojoo(o|moo|mofoio O{Ojojo(o|moo|mofoio
- |+
- +
1 . Napét’ovy vstup

Termorc'l ankovy vs.tup Vstupni impedance
vstupni impedance je 10 kOhm
20MOhm.

1 13 +

Proudovy vstup
Vstupni impedance
40 Ohm

2.3 _
‘g Pt100
dvouvodic¢ové pojeni
1, 2
Pt100
J tiivodi¢ové zapojeni

N

Meérici vstup neni
galvanicky oddéleny od
zemé pristroje
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komunikacni linka (CoMM)

Komunikac¢ni linka je
galvanicky oddélend od
zemé pristroje

112]3]14]5]6]7|8]9]10]11}12

Piipojeni komunikaéni linky RS232 k pocitaci

TxD RxD Com

(] (]} ]
/ i \1 10 130 con D D

TxD RxD Com RS232

T-R- TR+ Com  EJA485 |—|
le ZL l4‘ 5L607p80 e o o 0 o l®
e 0o 0 0 0 0,00 00 00 69

Canon 25

Canon 9

1. vystup (alarmovy / signalizaéni, regulaéni)

SSD RELE
stejnosmérny nap&tovy reléovy vystup

o |—e

0 —T

112]13]4|5]6]7 9 110f11]12 112]3]4|5]6]7 9 110§11]12
g(o(o|o|ojo)ooo{oma (] (o (g o} o) o ]
max. 30mA l l 230Vsti/SA l
napéti naprazdno: nebo

-+ 30Vss/SA

9-12Vss

Vystup RELE je galvanicky oddéleny od
zemé pristroje. U tohoto vystupu je nutné
vnéjsi vodice fixovat tak, aby v piipadé
uvolnéni vodice ze svorky nedoslo ke
sniZeni izolace mezi kategoriemi sit’ového
napéti a bezpecného napéti.

Vystup SSD neni
galvanicky oddéleny
od zemé pristroje

2. vystup (alarmovy / signalizaé&ni)

RELE

reléovy vystup

Vystup RELE je galvanicky oddéleny od

S

11213]14]15]6]7]8]9 11
zemé piistroje. U tohoto vystupu je nutné
O|0)0j0|0(0(00)0)0j0)mo vnéjsi vodice fixovat tak, aby v pripadé
uvolnéni vodice ze svorky nedoslo ke
230Vsti/5A ifeni izol i k . L 1) sh
nebo sniZeni izolace mezi kategoriemi sit' ového
30Vss/5A napéti a bezpecéného napéti.
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15 Technické parametry

Pfistroj je urCen pro pouziti v primyslovych nebo laboratornich zatizenich, kategorie prepéti 11, stupen znecisténi 2.

Regulace

e PID, PI, PD, P regulace, automaticka optimalizace parametrd, fizeni topeni, chlazeni,
e dvoupolohova regulace, fizeni topeni, chlazeni.

7 v z

Rizeni Zadané hodnoty

e regulace na konstantni hodnotu, rampova funkce

Alarm, signalizace

e absolutni alarm, signalizace, horni a spodni mez,
e trvaly / docasny alarm / signalizace,
e potlaceni alarmu / signalizace pii zapnuti pfistroje.

Indikaéni a ovladaci prvky

e jeden Ctyfmistny displeje, vyska segmentti 14 mm,
e dvée kontrolky vystupu,
e ftfi tladitka, ovladani menu technikou.

Cidla, vstupy

Teplotni vstup termoclankovy nebo odporovy, detekce celistvosti ¢idla:
. no ... neni nastaven vstup,

.. termoclanek J, rozsah -200 az 900°C,

.. termoc¢lanek K, rozsah -200 az 1360°C,

.. termoclanek T, rozsah -200 az 400°C,

.. termoc¢lanek N, rozsah -200 az 1300°C,

.. termoclanek E, rozsah -200 az 700°C,

.. termo¢lanek R, rozsah 0 az 1760°C,

.. termoclanek S, rozsah 0 az 1760°C,

.. termoc¢lanek B, rozsah 300 az 1820°C,

.. termoc¢lanek C, rozsah 0 az 2320°C,

.. termoc¢lanek D, rozsah 0 az 2320°C,

. rtd ... ¢idlo Pt100, rozsah -200 az 800°C, dvouvodicové nebo tiivodicové zapojeni, linearizace dle DIN.

e o o o o o o
Qa0 n R BB R Q

Procesovy vstup proudovy (vstupni impedance 40 Ohmil), napét'ovy (10 kOhmi), bez detekce celistvosti ¢idla:

. no ... neni nastaven vstup,

e 0-20...0—20 mA, rozsah -499 az 2499 jednotek,
e 4-20...4-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek,
e 0-5...0-5V,rozsah -499 az 2499 jednotek,

e 1-5...1-5V,rozsah -499 az 2499 jednotek,

e 0-10...0—10V, rozsah -499 az 2499 jednotek.
Vystup 1

e stejnosmérny napét'ovy spinac, 9 — 12 Vss v zapnutém stavu, max. 30 mA,
e clektromechanické relé, 230Vsti/SA nebo 30Vss/5A, spinaci, bez ttlumového ¢lenu.

Vystup 2

e clektromechanické relé, 230Vsti/SA nebo 30Vss/SA, spinaci, bez Gtlumového ¢lenu.

Komunikacni linka

e RS 232, galvanicky odd¢€lend, protokol Modbus RTU,
e EIA 485, galvanicky odd¢€lena, protokol Modbus RTU.

PFesnost vstupi
e  +0,25% z rozsahu (min. 600°C) , £1 digit pii 25°C £3°C teploty okoli a pfi £10% jmenovitého napajeciho napéti,
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e teplotni stabilita +0,1°C/°C teploty okoli,
e napétova stabilita £0,01%/% zmény napajeciho napéti.

Napajeci napéti
o 230 Vstt +/- 10%, 50 Hz, vnitini pomala pojistka T2A/250 V,

e piikon max. 5 VA,
e data ulozena v paméti nezavislé na napajecim napéti.

Provozni prostredi

e (0az50°C,
e 0az90 % relativni vlhkosti vzduchu, bez kondenzace.

Preprava a skladovani
e 20az70°C.

Rozméry

o sitka x vyska x hloubka, 96 x 48 x 107 mm,
e vestavna hloubka 101 mm,
e vyiez do panelu 90 x 45 mm, tloustka panelu 1,5 az 5 mm.

15.1 Zaruéni podminky

Dodavatel poskytuje na tento vyrobek zaruku 36 mésict, s vyjimkou zavad vzniklych mechanickym nebo elektrickym
opotiebenim vystupl. Ze zaruky jsou dale vylouceny vSechny vady vzniklé nespravnym skladovanim a pfepravovanim,

nespravnym pouzivanim a zapojenim, poskozeni vnéjsimi vlivy (zejména ucinky elektrického prepéti, elektrickych velicin a
teplot nepfipustné velikosti, chemickymi latkami, mechanickym poskozenim), elektrickym nebo mechanickym ptetézovanim

vstupt a vystupi.

15.2 Popis modelu

Ht60M —-ab-cd-efg

> a: vstup
T = teplotni vstup
P = procesovy vstup

> b: komunikaéni linka
0 = neosazena

X = komunikaéni linka RS 232
A = komunika¢ni linka EIA 485

> ¢: prvni vystup
K = ss spinac
R = elektromechanické relé

> d: druhy vystup

R = elektromechanické relé
> e, f,g:000

zakazkovy model
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