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1 Das Wichtigste zur Einfiihrung

Das Gerit Ht40B ist ein Temperatur-/ProzeBregler zum Einbau in eine Abdeckplatte. Die Abmessungen des Gerits sind 96 x

48 mm (1/8 DIN).

Der Regler gestattet:

e das Regeln auf einen konstanten Wert,

e cine Master-Slave-Regelung (ein Regler ist der Steuerregler, die iibrigen sind untergeordnet und iibernehmen den
Sollwert),

o cine Kaskadenregelung (wird genutzt in Systemen mit gro3er Transportverzogerung).

Der Regler kann versehen werden mit einem Eingang:

e Temperatureingang (Thermoelemente + Pt100),

e ProzeBeingang (0-20mA, 4-20mA, 0-5V, 1-5V, 0-10V),

drei Ausgingen:

e Regelausgang (Regelung der Beheizung),

e Hilfsausgang (Regelung der Kiihlung, Signalisierung),

e Alarmausgang,

und einer Kommunikationsleitung:

e RS-232, Protokoll MODBUS RTU,

e EIA-485, Protokoll MODBUS RTU.

Die Bedienung des Geriits ist einfach. Die eingestellten Parameter kénnen gesichert werden, womit ein Uberschreiben durch

den Bediener unmoglich wird.

Die Anleitung fiir das Gerdt Ht40B ist in mehrere Teile gegliedert. Bei der Installation und Inbetriebnahme empfehlen wir
folgende Schritte:

Sie sind der Endnutzer, der Regler wurde lhnen bereits vom Lieferer eingebaut und
eingestelit

Wenn Sie der Endnutzer sind, so wurde das Gerét bereits fiir Sie eingestellt, und Thnen sind nur jene Parameter zugénglich, die

Sie fiir die eigentliche Arbeit mit dem Regler bendtigen. Zum Kennenlernen des Geriéts konzentrieren Sie sich auf die

folgenden Kapitel:

o  Grundbegriffe, hier ist die Funktion der Tasten, Anzeigen usw. erklart.

e  Grundzustand des Gerits, Beschreibung des Grundzustands des Reglers.

o  Anwenderebene, in diesem Kapitel finden Sie Informationen iiber die fiir den Anwender zugénglichen Parameter und die
grundlegenden Eigenschaften des Reglers.

Sie fithren die komplette Installation und Einstellung des Geriéts durch

In diesem Fall gehen Sie nach den folgenden Kapiteln vor:

e Installation, im Kapitel wird der Einbau des Gerits in eine Abdeckplatte beschrieben.

e  Grundsiitze fiir die Installation, Storquellen, wir empfehlen die Einhaltung der in diesem Kapitel beschriebenen
Grundsitze fiir den Anschluf3.

o Elektroanschlufs, Beschreibung des Anschlusses des Gerits.

o Inbetriebnahme des Geridts, beim ersten Einschalten des Gerits gehen Sie ins Initialisierungsmenii, wo Sie die wichtigsten
Parameter des Gerits einstellen.

Auf die genannte Weise flihren Sie die Installation, den Anschlufl und die Grundeinstellung des Geréts durch. Die weiteren
Maoglichkeiten des Regler und seine Bedienung werden in den nachfolgenden Kapiteln dargestellt.

Fiir Anwender, die bereits die komplette Einstellung des Reglers durchgearbeitet haben, empfehlen wir die Einstellung aller
Parameter auf der Serviceebene, Menii conF. Als Initialisierungskode fiir den Zugang zur Serviceebene ist 995 eingestellt.



2 Grundbegriffe

Damit die Arbeit mit dem Regler keine Probleme bereitet, mu3 der Anwender seine Bedienung, die Einstellung der Parameter
usw. beherrschen.

2.1 Bedienung des Reglers

Auf der Vorderseite sehen Sie zwei Displays und drei Kontrollampen zur Zustandsanzeige der Ausginge. Das Gerét wird
durch vier Drucktasten bedient.

Funktion der Anzeigeelemente

Geres Display:

e im Grundzustand wird der
Istwert angezeigt

e bei der Einstellung wird der
Wert des Parameters

\angezei gt

Gteres Display:
e im Grundzustand wird der
Sollwert angezeigt
o bei der Einstellung wird die
Bezeichnung des Parameters
angezeigt

Diode ,,Al“  zeigt den
Zustand des Alarmausgangs an

Diode ,,2%zeigt den Zustand
des zweiten Ausgangs an

Diode ,,1%zeigt den Zustand
des ersten Ausgangs an

Funktionen der Tastatur

Die Einstellung der Reglerparameter erfolgt iiber die Tastatur. Die einzelnen Tasten haben folgende Funktionen:

. , Taste zur Einstellung und zum Ablesen der Parameter der Anwender-, Bedienungs-, Konfigurations- und
Serviceebene. Nach Driicken dieser Taste wird die Anderung des eingestellten Parameters bestitigt und das Gerét geht
iiber zum néchsten Parameter.

. n, Taste zur Verringerung des Werts eines Parameters. Der Wert des Parameters ist eine Zahl oder eine Abkiirzung aus
maximal 4 Buchstaben.

. n, Taste zur Erhhung des Werts eines Parameters.

. , Taste zum Umschalten zwischen der automatischen und der manuellen Betriebsart, siche Seite §.

2.2 Informations- und Fehlermeldungen

Informations- und Fehlermeldungen werden nur im Grundzustand angezeigt, siche Seite 3.

Informationsmeldungen, oberes Display

e --—- ... Fehler des EingangsmefBgebers, oder es ist kein Eingang eingestellt.

Informationsmeldungen, unteres Diyplay

Die Informationsmeldungen auf dem unteren Display blinken, es kénnen folgende Meldungen vorkommen:

Man ... der Regler ist in der manuellen Betriebsart, die Ausgangsleistung wird vom Anwender eingestellt.

raMP ... Anzeige der Rampenfunktion.

cscd ... Anzeige der Kaskadenregelung.

Autl ... es wurde die automatische Einstellung des 1. Satzes der Regelparameter des ersten Ausgangs gestartet, PblA ,ItlA ,dE1A.
Aut2 ... es wurde die automatische Einstellung des 2. Satzes der Regelparameter des ersten Ausgangs gestartet, Pblb ,Itlb ,dE1b.
Aut3 ... es wurde die automatische Einstellung der PID-Parameter des zweiten Ausgangs gestartet, Pb2A ,It2A ,dE2A.




Fehlermeldungen, unteres Display

Wenn eine Fehlermeldung angezeigt wird, sind die Reglerausginge und der Signalisationsausgang ausgeschaltet und der

Alarmausgang aktiviert. Die Fehlermeldungen blinken auf dem unteren Display.

e Err0 ... Fehler des Programmspeichers FLASH. Schalten Sie den Regler aus und wieder ein. Falls das Problem weiter
besteht, kontaktieren Sie die Lieferfirma.

e Errl ... Fehler des Speichers der Konfigurationsparameter EEPROM. Der Fehler kann in manchen Fillen durch Neustart
aller Parameter auf der Serviceebene beseitigt werden. Nach dem Neustart miissen alle Parameter erneut eingestellt
werden. Dies sollte nur ein erfahrener Anwender durchfiihren. Falls das Problem weiter besteht, kontaktieren Sie die
Lieferfirma.

e Err3 ... Fehler des Datenumwandlers. Kann hervorgerufen sein durch einen elektrischen Impuls am Eingang, zu niedrige
Temperatur und iiberméBige Feuchtigkeit o. 4. Schalten Sie den Regler aus und wieder ein. Falls das Problem weiter
besteht, kontaktieren Sie die Lieferfirma.

2.3 Ubersicht der Ebenen und Meniis

Damit das Gerit richtig funktioniert, miissen seine Parameter richtig eingestellt werden. Um die Ubersichtlichkeit zu erhdhen,
sind die Parameter in Gruppen (Ebenen und Meniis) gegliedert. Eine Ebene ist eine hohere Einheit (z. B.
Konfigurationsebene), Ein Menii ist Teil einer Ebene (z. B. Menii out1).

Die Gliederungsstruktur geht aus der folgenden Abbildung hervor.
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Anwenderebene Erméglicht den schnellsten Zugang zu ausgewihlten
Parametern. Fiir die Anwenderebene konnen Parameter aus der Bedienungsebene
ausgewdhlt werden, um sie dem Anwender zugénglich zu machen.
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Kode zu schiitzen.
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Serviceebene
( LEVL )=( PASS )=u7 Bestimmt fiir Servicetechniker. Wir empfehlen, diese Ebene mit einem Kode zu

schiitzen.
.

Falls fiir die betreffende Ebene kein
Sicherheitskode eingestellt ist, wird
der Parameter PASS nicht angezeigt.




3 Grundzustand des Gerats

Im Grundzustand ist der Regler an die Netzspannung angeschlossen (es mufl die Anfangseinstellung des Gerits erfolgt sein,
siche Seite 28 ).

Auf dem oberen Display wird die Ist-Temperatur angezeigt, das untere Display zeigt den Sollwert an oder die Meldung = oFF
(bei Master-Slave-Regelung, sofern der Regler keinen Sollwert erhilt).

Auf dem oberen Display wird
die Isttemperatur angezeigt

Auf dem unteren Display
wird der Sollwert

oder | oOFF angezeigt

e Bei der Regelung auf einen konstanten Wert wird auf dem unteren Display der Sollwert angezeigt.

e Bei der Master-Slave-Regelung (der Regler ist Slave) wird auf dem unteren Display der Sollwert angezeigt. Sofern der
Regler keinen Sollwert erhélt und das Ausschalten des Ausgangs eingestellt ist, leuchtet auf dem unteren Display die
Anzeige | oFF, und der Regelausgang ist ausgeschaltet.

e Bei der Kaskadenregelung wird auf dem unteren Display der berechnete Sollwert angezeigt, und es blinkt die Anzeige
cscd.

e Bei der manuellen Betriebsart wird auf dem unteren Display die eingestellte Ausgangsleistung in Prozent angezeigt, und
es blinkt die Anzeige Man.

e Falls auf dem unteren Display irgendeine andere Anzeige erscheint, ist der Regler nicht im Grundzustand und es werden
Parameter eingestellt oder abgerufen.

e Informations- und Fehlermeldungen werden nur im Grundzustand angezeigt.

Riickkehr zum Grundzustand

e In den Grundzustand des Reglers kann der Bediener durch kurzes Driicken der Tasten n n zurlickkehren.
e Falls fiir 60 Sekunden keine Taste gedriickt wird, kehrt der Regler von selbst zum Grundzustand zuriick.



4 Anwenderebene

Die Anwenderebene ist bestimmt fiir den schnellen Zugang des Anwenders zu den wichtigsten Parametern.

Um zur Anwenderebene zu gelangen und die Anwenderebene durchzugehen, driicken Sie die Taste .
Aus der Anwenderebene kehren Sie zuriick nach Durchgehen aller Parameter oder durch gleichzeitiges kurzes Driicken der

Tasten n n

Die Struktur der Anwenderebene kann beliebig eingestellt werden:

e Sie konnen bestimmen, welche Parameter und Meniis die Anwenderebene enthalt,

e Sie kdnnen bestimmen, in welcher Reihenfolge diese Parameter angeordnet werden,

e die Parameter werden nur dann angezeigt, wenn ihre Anzeige einen Sinn hat (so werden etwa die Regelparameter nur dann
angezeigt, wenn der betreffende Ausgang als Regelausgang eingestellt ist).

Ubersicht aller Parameter und Meniis der Anwenderebene

Anzeige Bedeutung
PCnl Gibt die Leistung in % des 1. Regelausgangs an. Wird nur dann angezeigt, wenn der Ausgang 1 als Regelausgang eingestellt ist.
PCn2 Gibt die Leistung in % des 2. Regelausgangs an. Wird nur dann angezeigt, wenn der Ausgang 2 als Regelausgang eingestellt ist.
AoFF Menii zum Ausschalten des Daueralarms. Durch Einstellen von = YES und Bestdtigen schalten Sie den Daueralarm aus.
Starten / Beenden der automatischen Einstellung der Regelparameter:
B . OFF, Ausschalten der automatischen Einstellung der Regelparameter.
. ht, Starten der automatischen Einstellung der Regelparameter, Beheizung.
. CL, Starten der automatischen Einstellung der Regelparameter, Kiihlung.
Wahl der Eingabe des Sollwerts:
o . L, ortlicher Sollwert (am Regler eingestellt).
. M-S, Sollwert ferneingestellt iber die Kommunikationsleitung, wird verwendet fiir Master-Slave-System.
e CSCD, Sollwert ferneingestellt iiber die Kommunikationsleitung, wird verwendet fiir Kaskadenregelung.
dIF Differenz des ferneingestellten Sollwerts fiir das Master-Slave-System.
Wertebereich: -499 bis 499 °C.
BT Begrenzung des unteren Arbeitsbereichs des ferneingestellten Sollwerts fiir die Kaskadenregelung.
Wertebereich: -499 bis CdhI °C.
CaRT Begrenzung des oberen Arbeitsbereichs des ferneingestellten Sollwerts fiir die Kaskadenregelung.
Wertebereich: CdLo bis 2499 °C.
PblA Proportionalititsbereich des 1. Ausgangs, 1. Satz von Parametern.
Wertebereich: 1 bis 2499 °C.
Itia Integrationskonstante des 1. Ausgangs, 1. Satz von Parametern.
Wertebereich: = oFF, 0.1 bis 99.9 Minuten.
dE1A Derivationskonstante des 1. Ausgangs, 1. Satz von Parametern.
Wertebereich: | oFF, 0.01 bis 9.99 Minuten.
Pbib Proportionalitiitsbereich des 1. Ausgangs, 2. Satz von Parametern.
Wertebereich: 1 bis 2499 °C.
Ttib Integrationskonstante des 1. Ausgangs, 2. Satz von Parametern.
Wertebereich: = oFF, 0.1 bis 99.9 Minuten.
dE1b Derivationskonstante des 1. Ausgangs, 2. Satz von Parametern.
Wertebereich: = oFF, 0.01 bis 9.99 Minuten.
hYS1 Hysterese des 1. Ausgangs, dieser Parameter wird als einziger bei der Zweipunktregelung eingestellt.
Wertebereich: 1 bis 249 °C.
Pb2A Proportionalititsbereich des 2. Ausgangs.
Wertebereich: 1 bis 2499 °C.
PR Integratiopskonstante de§ 2. Ausg?ngs.
Wertebereich: = oFF, 0.1 bis 99.9 Minuten.
5EPR Derivationskonstante des 2. Ausgangs.
Wertebereich: | oFF, 0.01 bis 9.99 Minuten.
hYs2 Hysterese des 2. Ausgangs, dieser Parameter wird als einziger bei der Zweipunktregelung eingestellt.
Wertebereich: 1 bis 249 °C.
Unterer Signalisationsgrenzwert. Der Ausgang wird aktiviert, wenn der Istwert kleiner ist als der eingestellte Grenzwert.
5718 Werteberel'ch:
e -499bis o2hI °C fiirot2 =SGPr.
e -999bis 0 °C fiirot2 = SGdE.
Oberer Signalisationsgrenzwert. Der Ausgang wird aktiviert, wenn der Istwert grdfler ist als der eingestellte Grenzwert.
BPET Wertebereicb: )
e 02Lo bis 2499 °C fir ot2 = SGPr.
e (0bis 999 °C fiir ot2 = SGdE.




Unterer Alarmgrenzwert. Der Alarm wird aktiviert, wenn der Istwert kleiner ist als der eingestellte Grenzwert.
Wertebereich:

== e -499 bis ALRI °C fiir ot3 =ALPr.
e -999bis 0 °C fiirot3 =ALdE.
Oberer Alarmgrenzwert. Der Alarm wird aktiviert, wenn der Istwert gréfer ist als der eingestellte Grenzwert.
Wertebereich:

ALhI

e ALLo bis 2499 °C fiir ot3 =ALPr.
e 0bis 999 °C fir ot3 =ALdE.

Einstellung der Parameter und Meniis der Anwenderebene

Die Anwenderebene bietet dem Anwender den einfachsten Zugang fiir die Kontrolle und Einstellung von Parametern. Die
Liste der Parameter, die auf der Anwenderebene zuganglich sind, ist beliebig einstellbar, ebenso ihre Reihenfolge.
Die Zusammenstellung der Anwenderebene erfolgt auf der Konfigurationsebene, Menii uSEx.

Beispiel der Zusammenstellung eines Anwendermeniis:

So mochten an erster Stelle auf der Anwenderebene den Parameter zum Starten der automatischen Optimierung aut haben,
an zweiter Stelle die obere Alarmgrenze arLhI. Gehen Sie vor wie folgt:

e Stellen Sie den Parameter stP1 = aut ein.

e Stellen Sie den Parameter stp2 = AlhI ein.

e Die Positionen 3 bis 8 werden nicht genutzt, als Parameter flir stP3 bis stp8 stellen Sie  no ein.

Das Ergebnis kontrollieren Sie auf der Anwenderebene.

4.1 Regelung auf einen konstanten Wert

Bei der Regelung auf einen konstanten Wert zeigt der Regler auf dem unteren Display den Sollwert und auf dem oberen
Display den Istwert an. Die Einstellung des Sollwerts kann mit Hilfe der Pfeiltasten verdndert werden, der neue Sollwert wird
etwa 2 Sekunden nach dem letzten Tastendruck gespeichert.

Pfeile zur Einstellung
des Sollwerts

Rampenfunktion

Nach dem Einschalten der Anlage kommt es zu einem schnellen Anstieg der Temperatur. Falls dieser schnelle Anstieg nicht
erwiinscht ist, kann der Anlauf auf den Sollwert mit Hilfe einer Rampenfunktion gesteuert werden.

Rampenfunktion ausgeschaltet Rampenfunktion eingeschaltet

sp1 N sP1

Anlauf zum Sollwert nach
Einschalten des Gerits. Die
Rampenfunktion ist ausgeschaltet.

Anlauf mit Hilfe der Rampen-
funktion. Die Geschwindigkeit
des Anlaufs stellen Sie mit dem
Parameter xAMP cin.

MafBeinheit der Rampenfunktion
ist [°C/Stunde].

Die Rampenfunktion gewihrleistet das Erreichen des Sollwerts SP1 durch einen linearen Anlauf.

Die Rampenfunktion ist nur nach dem Einschalten des Gerits aktiv und endet mit dem Erreichen des Sollwerts SP1.

Bei aktiver Rampenfunktion wird auf dem unteren Display der Endsollwert SP1 angezeigt, und es blinkt die Anzeige raMp.
Die Rampenfunktion stellen Sie auf der Konfigurationsebene ein, Menii _sys, Parameter zamp [°C/Stunde].

Sofern der Parameter xaMP = | oFF ist, ist die Rampenfunktion ausgeschaltet.



4.2 Automatische / manuelle Betriebsart des Reglers

Die automatische Betriebsart der Regelung erfordert eine geschlossene Regelschleife. Der Bediener stellt den Sollwert ein,

und das Gerit steuert die Ausgangsleistung, die an das System abgegeben wird.
Bei der manuellen Betriebsart stellt der Bediener den Sollwert der Ausgangsleistung ein.

Ejas obere Display zeigt Display den Sollwert an.

den Istwert an.

In der automatischen Betriebsart zeigt das ur@

In der manuellen Betriebsart zeigt das untere Display
die eingestellte Ausgangsleistung in Prozent an.

Umschaltung zwischen automatischer
und manueller Betriebsart durch
zweimaliges Driicken der Taste ,,F*

In der automatischen Betriebsart stellen Siem
den Pfeilen den Sollwert ein.

In der manuellen Betriebsart stellen Sie mit den
Pfeilen die Ausgangsleistung in Prozent ein.

———

Zulassung der manuellen Betriebsart

Die manuelle Betriebsart wird durch zweimaliges Driicken der Taste n eingestellt. Sie muf erlaubt werden durch Einstellen
des Parameters FKEY = | A-M. Den Parameter FREY findet Sie auf der Konfigurationsebene, Menii = sys.

Wichtig:

e Bei manueller Betriebsart kann der Regler nicht die vom Bediener eingestellte Ausgangsleistung beeinflussen. Das

Verhalten des geregelten Systems ist also vollstindig in der Kontrolle des Bedieners.
Beim manuellen Betrieb blinkt auf dem unteren Display die Anzeige Man .

Das Gerit bleibt in der eingestellten Betriebsart auch nach einem Ausfall der Netzspannung.
In der manuellen Betriebsart wird nach einem Spannungsausfall die Leistung 0 eingestellt.
In der manuellen Betriebsart ist die Ausgangsleistung immer in Prozent eingestellt (0 bis 100 fiir Beheizung, -100 bis 0 fiir

Kiihlung, -100 bis 100 fiir Beheizung und Kiihlung), und dies auch im Falle, da} der Ausgang fiir zwei Zustinde

konfiguriert ist.

4.3 Parameter des Regelausgangs, PID-Regelung

Der Regler Ht40B kann fiir Zweipunktregelung oder fiir PID-Regelung eingestellt werden und gestattet:

e die Regelung der Beheizung (erster Ausgang),

e die Regelung der Kiihlung (zweiter Ausgang),

e die Regelung von Beheizung und Kiihlung (erster und zweiter Ausgang).
Eine Beschreibung der Regelprinzipien finden Sie auf Seite 16.

Beheizung, Zweipunktregelung

Die Zweipunktregelung der Beheizung wird eingestellt durch den Parameter otl = ht2.
Den Parameter ot1 finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii outl.

Auf der Bedienungsebene stellen Sie die Hysterese der Zweipunktregelung ein, Parameter
hysi.

Beheizung, PID-Regelung

Die PID-Regelung der Beheizung wird eingestellt durch den Parameter ot1 =| ht. Den
Parameter ot1 finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii outl.
Auf der Bedienungsebene stellen Sie die PID-Parameter ein:

e Pbla, Itla, dE1A, sofern ein Satz von PID-Parametern verwendet wird (Parameter ALGo).

e Pbla, Itla, dE1A, Pblb, Itlb, dE1b, sofern zwei Sitze von Regelparametern verwendet
werden.

hysl

S
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Kuhlung, Zweipunktregelung

Die Zweipunktregelung der Kiihlung wird eingestellt durch den Parameter ot2 = cr2.
Den Parameter ot2 finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii out2.
Der Sollwert fiir die Kiihlung wird verdndert um den Wert, der durch den Parameter

sp2 eingestellt wird, welchen Sie auf der Konfigurationsebene finden, Menii out2. SPL+SP2 \ A A
Auf der Bedienungsebene stellen Sie die Hysterese der Zweipunktregelung ein, l o
Parameter hys2.

Kiihlung, PID-Regelung

Die PID-Regelung der Kiihlung wir eingestellt durch den Parameter ot2 = cxu. Den

Parameter ot2 finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii out2.

Der Sollwert fiir die Kiithlung wird verdndert um den Wert, der durch den Parameter sp2 \
SP1 +SP2

eingestellt wird, welchen Sie auf der Konfigurationsebene finden, Menii out2.
Auf der Bedienungsebene stellen Sie die PID-Parameter ein: I
e Pb2a, I1t2a, dE2a, PID-Parameter, die das Verhalten des Reglers bestimmen.

4.4 Automatische Einstellung der Regelparameter

Der Regler verfiigt tiber eine Funktion, mit der die PID-Parameter fiir die Beheizung wie fiir die Kiihlung eingestellt werden
konnen.

Die automatische Einstellung der PID-Parameter kann nur gestartet werden, wenn der Regler auf einen Sollwert SP1
regelt (Parameter L-r = 1)

Beginn ds Ende d . . .. . .
automatischen automatischen Bei der automatischen Optimierung blinkt auf dem unteren Display

Optimierung Optimierung

die Anzeige:

e autl ... der Regler stellt die Parameter Pb1a, Tt1a, dE1A fiir
die Beheizung ein.

e aut2 ... der Regler stellt die Parameter Pblb, Itlb, dE1b fiir
die Beheizung ein.

e aut3 ... der Regler stellt die Parameter Pb2a, 1t2a, dE2A fiir
die Kiihlung ein.

Vorgehen beim Start der automatischen Optimierung:

e Die automatische Optimierung starten Sie durch den Parameter aut =| ht (Einstellung der Parameter fiir die Beheizung)
oder aut =| cr (Einstellung der Parameter fiir die Kithlung). Den Parameter aut finden Sie auf der Bedienungsebene.
Der Regelausgang muf eingestellt sein fiir die PID-Regelung.

e Der Regler stellt durch Eingriffe am Regelausgang die Systemcharakteristik fest und berechnet die optimalen Parameter.
Der Istwert beginnt bei der Optimierung zu schwanken.

e Im Verlauf der automatischen Optimierung blinkt auf dem unteren Display eine Informationsmeldung (Autl, aut2, Aut3).

e Nach Beendigung der Optimierung werden die Parameter gespeichert, und die Informationsmeldung hort auf zu blinken.

Wichtig:

e Die Parameter Pb1a, 1t1a, de1a werden eingestellt, sofern ein Satz von Regelparametern verwendet wird (ALGo = | PId)
oder sofern zwei Sétze von Regelparametern verwendet werden (aLGo = 2P1d) und der Sollwert kleiner als der Parameter
SPId ist.

e Die Parameter Pblb, Itlb, dE1b werden eingestellt, sofern der aktuelle Sollwert bei der Verwendung von zwei Sétzen von
Regelparametern (aLGo = 2P1d) grofler als der Parameter sp1d ist.

Die Parameter ALGo  und spid finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii out1.



5 Bedienungsebene

Auf der Bedienungsebene werden die Parameter eingestellt, die dem Bediener des Geriéts zugénglich sind.
Vom Grundzustand gelangen Sie zur Bedienungsebene durch gleichzeitiges Driicken der Tasten n n fiir etwa 3 Sekunden.

Auf dem unteren Display erscheint die Anzeige LEVL, auf dem oberen stellen Sie oPEx ein und bestéitigen mit der Taste .
Wenn auf dem unteren Display die Anzeige Pass erscheint, ist die Bedienungsebene durch einen Kode geschiitzt. In diesem

Fall geben Sie mit Hilfe der Pfeile den korrekten Kode ein und bestétigen wiederum mit der Taste .

Menii der Bedienungsebene

Anzeige Bedeutung
PCnl Zeigt die aktuelle Leistung des Ausgangs 1 in % an.
PCn2 Zeigt die aktuelle Leistung des Ausgangs 2 in % an.
AoFF Ausschalten des Daueralarms durch Eingabe von | YES und Bestitigen.
Starten / Beenden der automatischen Einstellung der Regelparameter:
B . oFF, Ausschalten der automatischen Einstellung der Regelparameter.
. ht, Starten der automatischen Einstellung der Regelparameter, Beheizung.
. CL, Starten der automatischen Einstellung der Regelparameter, Kiihlung.
Wahl der Eingabe des Sollwerts:
o . L, ortlicher Sollwert (am Regler eingestellt).
. M-S, Sollwert ferneingestellt iiber die Kommunikationsleitung, wird verwendet fiir Master-Slave-System.
e CSCD, Sollwert ferneingestellt iiber die Kommunikationsleitung, wird verwendet fiir Kaskadenregelung.
dIF Differenz des ferneingestellten Sollwerts fiir das Master-Slave-System.
Wertebereich: -499 bis 499 °C.
BT Begrenzung des unteren Arbeitsbereichs des ferneingestellten Sollwerts fiir die Kaskadenregelung.
Wertebereich: -499 bis CdhI °C.
CaRT Begrenzung des oberen Arbeitsbereichs des ferneingestellten Sollwerts fiir die Kaskadenregelung.

Wertebereich: CdLo bis 2499 °C.
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outl, Menii der Parameter des 1. Ausgangs

Das Menii ist bestimmt zur manuellen Einstellung der Regelparameter des ersten Ausgangs oder fiir die Nachregulierung der
Parameter bei ungenauer Regelung. In das Menii gelangen Sie durch Einstellen von | YEs auf dem oberen Display und
Bestétigung.

Anzeige Bedeutung
BBIA Proportionalitiitsbereich, 1. Satz von Parametern.
Wertebereich: 1 bis 2499 °C.
FETE Integrationskonstante, 1. Satz von Parametern.
Wertebereich:  oFF, 0.1 bis 99.9 Minuten.
SETA Derivationskonstante, 1. Satz von Parametern.
Wertebereich:  oFF, 0.01 bis 9.99 Minuten.
Pbib Proportionalititsbereich, 2. Satz von Parametern.
Wertebereich: 1 bis 2499 °C.
Itib Integrationskonstante, 2. Satz von Parametern.
Wertebereich: = oFF, 0.1 bis 99.9 Minuten.
5ETE Derivationskonstante, 2. Satz von Parametern.
Wertebereich: - oFF, 0.01 bis 9.99 Minuten.
hys1 Hysterese, dieser Parameter wird als einziger bei der Zweipunktregelung eingestellt.
Wertebereich: 1 bis 249 °C.

Die Beschreibung der PID-Parameter finden Sie auf Seite 16.

out2, Menii der Parameter des 2. Ausgangs

Im Menii werden die Regelparameter des zweiten Ausgangs (ot2 = cL oder ot2 = cL2) oder die Grenzwerte des
Signalisationsausgangs (ot2 = sGPz oder ot2 = SGdE) angezeigt. In das Menii gelangen Sie durch Einstellen von | YES auf
dem oberen Display und Bestitigung.

Anzeige Bedeutung
Pb2A Proportlolnalltats.berelch.
Wertebereich: 1 bis 2499 °C.
TE2R Integratlopskonstante. ‘ ‘
Wertebereich:  oFF, 0.1 bis 99.9 Minuten.
dE2A Derlvatlol}skonstante. . .
Wertebereich: = oFF, 0.01 bis 9.99 Minuten.
hyYS2 Hysterese, dieser Parameter wird als einziger bei der Zweipunktregelung eingestellt.
Wertebereich: 1 bis 249 °C.
Unterer Signalisationsgrenzwert. Der Ausgang wird aktiviert, wenn der Istwert kleiner ist als der eingestellte Grenzwert.
Wertebereich:
o2Lo .
e -499 bis o2hI °C fiir ot2 = SGPr.
e -999bis 0 °C fiirot2 = SGdE.
Oberer Signalisationsgrenzwert. Der Ausgang wird aktiviert, wenn der Istwert gréfier ist als der eingestellte Grenzwert.
E5FT Wertebereic}-l: )
e 02Lo bis 2499 °C fir ot2 = SGPr.
e 0bis 999 °C fir ot2 = SGdE.

out3, Menii zur Einstellung der Alarmgrenzwerte

Das Menii wird angezeigt, wenn der 3. Ausgang als Alarmausgang eingestellt ist (ot3 = ALPr oder ot3 = ALJE). Im Menii
konnen die Grenzwerte fiir den Alarm eingestellt werden.

Anzeige Bedeutung

Unterer Alarmgrenzwert. Der Alarm wird aktiviert, wenn der Istwert kleiner ist als der eingestellte Grenzwert.
Wertebereich:

- e -499 bis ALII °C fiir ot3 =ALPr.
e -999 bis 0 °C fiir ot3 =ALdE.
Oberer Alarmgrenzwert. Der Alarm wird aktiviert, wenn der Istwert grdfler ist als der eingestellte Grenzwert.
Wertebereich:

AlhI

e ALLo bis 2499 °C fiir ot3 =ALPr.
e 0bis 999 °C fir ot3 =ALdE.




6 Konfigurationsebene

Die Konfigurationsebene dient der Grundeinstellung des Geréts. Auf dieser Ebene ist der Regelausgang ausgeschaltet und
der Alarm- und Signalisationsausgang deaktiviert.

Vom Grundzustand gelangen Sie zur Konfigurationsebene durch gleichzeitiges Driicken der Tasten u n fiir etwa
3 Sekunden. Auf dem unteren Display erscheint die Anzeige LEVL, auf dem oberen stellen Sie ConF ein und bestdtigen mit der

Taste . Wenn auf dem unteren Display die Anzeige Pass erscheint, ist die Konfigurationsebene durch einen Kode
geschiitzt. In diesem Fall geben Sie mit Hilfe der Pfeile den korrekten Kode ein und bestétigen wiederum.
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InP1, Einstellung des Eingangs

Anzeige Bedeutung
Einstellung des Eingangsmefigebers ... Temperatureingang:
. no ... kein Eingang eingestellt.
. J ... Thermoelement J, Temperaturbereich -200 bis 900°C.
. K ... Thermoelement K, Temperaturbereich -200 bis 1360°C.
. t ... Thermoelement T, Temperaturbereich -200 bis 400°C.
. n ... Thermoelement N, Temperaturbereich -200 bis 1300°C.
. E ... Thermoelement E, Temperaturbereich -200 bis 700°C.
. r ... Thermoelement R, Temperaturbereich 0 bis 1760°C.
. S ... Thermoelement S, Temperaturbereich 0 bis 1760°C.
S . b ... Thermoelement B, Temperaturbereich 300 bis 1820°C.
. C ... Thermoelement C, Temperaturbereich 0 bis 2320°C.
. d ... Thermoelement D, Temperaturbereich 0 bis 2320°C.
. rtd ... WiderstandsmefBgeber Pt100, Temperaturbereich -200 bis 800°C.
Einstellung des Eingangsmefigebers ... Prozefleingang:
. no ... kein Eingang eingestellt.
e 0-20...0-20mA, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
e 4-20...4-20mA, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
. 0-5 ... 0 -5V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
. 1-5... 1 -5V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
e 0-10...0- 10V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
Emstellung des Dezimalpunkts fiir die Anzeige auf dem Display ... Temperatureingang:
. ... ohne Dezimalstelle.
. 0.0 ... eine Dezimalstelle.
S Einstellung des Dezimalpunkts fiir die Anzeige auf dem Display ... ProzeBleingang:
. 0 ... ohne Dezimalstelle.
. 0.0 ... eine Dezimalstelle.
. 0.00 ... zwei Dezimalstellen.
e 0.000 ... drei Dezimalstellen.
CALL Eichung des Mefigebers. Der eingegebene Wert wird zum gemessenen Wert addiert.
Wertebereich: -999 bis 999 °C.
o il Stellt zusammen mit dem Parameter rh 1 beim ProzeBwertebereich den Mafistab zur Anzeige der Werte auf dem Display ein.
Wertebereich: -499 bis rh 1.
h 1 Stellt zusammen mit dem Parameter L 1 beim Prozef3wertebereich den Mafistab zur Anzeige der Werte auf dem Display ein.
Wertebereich: xL. 1 bis 2499.
Sl Stellt die Zeitkonstante des Eingangssignalfilters ein. Je groBler die eingestellte Zahl, desto wirksamer ist das Filter.

Wertebereich: | oFF, 0.1 bis 60.0 Sekunden.

CoMM, Kommunikationsleitung

Anzeige Bedeutung
Einstellung der Kommunikationsleitung:
CoMM . Mod ... der Regler ist eingestellt fiir die Kommunikation mit einem Computer oder fiir das ,,Master-Slave-System™ als
untergeordneter Regler.
e SGnL ... der Regler sendet Informationen fiir die Steuerung untergeordneter Gerite.
bAud Kommunikationsgeschwindigkeit, fest eingestellt auf 9600Bd.
Addr Adresse des Geriits, wird angezeigt bei COMM = Mod.

outl, Ausgang 1

Anzeige Bedeutung

Funktion des ersten Ausgangs (des Regelausgangs):

okl . OFF ... der 1. Ausgang ist ausgeschaltet.
. ht ... Steuerung der Beheizung, PID-Regelung.
. ht2 ... Steuerung der Beheizung, Zweipunktregelung.
Einstellung des 1. Prozeausgangs, Spannungsausgang:
e 0-10...0bis 10V.

Pri . 0-5...0bis 5V.

Einstellung des 1. Prozeausgangs, Stromausgang:
e 0-20...0bis20mA.
e 4-20...4bis20mA.
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Zyklusdauer des 1. Ausgangs.

cel Wertebereich: 1 bis 200 Sekunden.
Algorithmus der PID-Regelung:

ALGo . PId ... es wird nur ein Satz von PID-Parametern verwendet.
e 2PId ... es werden zwei Sétze von PID-Parametern verwendet.

SPTd Grenze zwischen PID1 und PID2 (2 Sitze von PID-Parametern).
Wertebereich: -499 bis 2499 °C.

B Begrenzung der Ausgangsleistung bei niedrigen Istwerten, wird angegeben in %.
Wertbereich: 0 bis 100 %.

s oL Einstellung der Grenze zwischen niedrigen und hohen Werten fiir die Leistungsbegrenzung.
Wertebereich: -499 bis 2499 °C.

EEE Begrenzung der Ausgangsleistung bei hohen Istwerten, wird angegeben in %.

Wertebereich: 0 bis 100 %.

out2, Ausgang 2

Anzeige Bedeutung
Funktion des zweiten Ausgangs:
. OFF ... der 2. Ausgang ist ausgeschaltet.
. CL ... Steuerung der Kiihlung, PID-Regelung.
ot2 e | CL2 ... Steuerung der Kiihlung, Zweipunktregelung.
e SGPr ... Signalisierung der Uberschreitung der gemessenen GroBe, absoluter Wert.
e SGdE ... Signalisierung der Uberschreitung der gemessenen GroRe, Abweichung vom Sollwert SP1.
. rSP ... Signalisierung des Fehlens des ferneingestellten Sollwerts (Master-Slave-Regelung, Kaskadenregelung).
sp2 Sollwert des 2. Ausgangs (Abweichung vom Sollwert des 1. Ausgangs).
Wertebereich: 0 bis 1000 °C.
Einstellung des 2. ProzeBausgangs, Spannungsausgang:
e 0-10...0bis 10V.
pr2 . 0-5... 0 bis 5V.
Einstellung des 2. ProzeBausgangs, Stromausgang:
e 0-20... 0bis 20mA.
e 4-20 ... 4bis 20mA.
ce2 Zyklusdauer des 2. Ausgangs.
Wertebereich: 1 bis 200 Sekunden.
Wabhl der aktiven Grenzwerte fiir die Signalisierung:
SId2 e both ... unterer und oberer Grenzwert sind aktiv.

. hI ... der obere Grenzwert ist aktiv.
. Lo ... der untere Grenzwert ist aktiv.

out3, Alarmausgang

Anzeige Bedeutung
Funktion des Alarmausgangs:
ot3 . OFF ... der Alarmausgang ist ausgeschaltet.
e ALPr ... Alarm in Abhdngigkeit vom absoluten Wert.
e ALdE ... Alarm in Abhéngigkeit von der Abweichung vom Sollwert SP1.
Einstellung der Alarmdauer:
Lat3 . OFF ... zeitlich begrenzter Alarm.
. on ... Daueralarm.
Unterdriickung eines unerwiinschten Alarms beim Einschalten des Geriits:
SIL3 . OFF ... die Funktion ist eingeschaltet.
. on ... die Funktion ist ausgeschaltet.
Wabhl der aktiven Grenzwerte fiir den Alarm:
s1d3 e both ... unterer und oberer Grenzwert sind aktiv.
. hI ... der obere Grenzwert ist aktiv.
. Lo ... der untere Grenzwert ist aktiv.
hys3 Schalthysterese des Alarmausgangs.

Wertebereich: 1 bis 249 °C.
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SYS , Systemparameter

Anzeige Bedeutung
Funktion der Taste ,,F*:
FKEY . OFF ... die Taste ,,F* hat keine Funktion.
° A-M ... die Taste ,,F* dient zur Umschaltung zwischen der automatischen und der manuellen Betriebsart.
SEIE Begrenzung des unteren Arbeitsbereichs des Sollwerts.
Wertebereich: -499 bis SP1h °C.
SPIH Begrenzung des unteren Arbeitsbereichs des Sollwerts.
Wertebereich: SP1L bis 2499 °C.
Geschwindigkeit des Anlaufs auf den Sollwert SP1 bei der Regelung auf einen konstanten Wert. Falls oFF eingestellt ist, ist die
rAMP Rampenfunktion ausgeschaltet.
Wertebereich: = oFF, 1 bis 999 °C.
TET Einstellung der Zeit zur Wiedererreichung des ferneingestellten Sollwerts.
Wertebereich: 1 bis 99 Sekunden.
Reaktion des Regelausgangs bei Uberschreitung der Zeit rtI bei Master-Slave-Regelung.
rErr . OFF ... Ausschalten des Regelausgangs.
. SP1 ... Regeln auf den Sollwert SP1.
Priizisiert den Charakter der Derivationskomponente. Je hoher der eingestellte Wert, desto mehr wird die Derivationskomponente
dErt abgeschwiicht.

Wertebereich: 1.0 bis 100.0 Sekunden.

uSEr, Einstellung des Anwendermeniis

Anzeige Bedeutung

Parameter an erster Stelle des Anwendermeniis:
. no ... kein Parameter
e PCnl ... gibt die Leistung in % des 1. Regelausgangs an.
e PCn2 ... gibt die Leistung in % des 2. Regelausgangs an.
e AOFF ... Funktion der Abschaltung des Daueralarms.
. Aut ... Starten / Beenden der automatischen Optimierung der Regelparameter.
. L-r ... Wahl der Eingabe des Sollwerts.
. dIF ... Differenz des ferneingestellten Sollwerts fiir das Master-Slave-System.
e (CdLo ... Begrenzung des unteren Arbeitsbereichs des ferneingestellten Sollwerts fiir die Kaskadenregelung.
e CdhI ... Begrenzung des oberen Arbeitsbereichs des ferneingestellten Sollwerts fiir die Kaskadenregelung.
e PblA ... Proportionalitdtsbereich des ersten Ausgangs, 1. Satz von Parametern.
e ItlA... Integrationskonstante des ersten Ausgangs, 1. Satz von Parametern.

StP1 e dEI1A ... Derivationskonstante des ersten Ausgangs, 1. Satz von Parametern.
e Pblb ... Proportionalitdtsbereich des ersten Ausgangs, 2. Satz von Parametern.
e Itlb ... Integrationskonstante des ersten Ausgangs, 2. Satz von Parametern.
e dE1b ... Derivationskonstante des ersten Ausgangs, 2. Satz von Parametern.
e hYS1 ... Hysterese des ersten Ausgangs bei Zweipunktregelung.
e Pb2A ... Proportionalititsbereich des zweiten Ausgangs
e It2A...Integrationskonstante des zweiten Ausgangs
e dE2A ... Derivationskonstante des zweiten Ausgangs
e hY¥S2 ... Hysterese des zweiten Ausgangs bei Zweipunktregelung.
e 02Lo ... unterer Signalisationsgrenzwert des zweiten Ausgangs.
e 02hI ... oberer Signalisationsgrenzwert des zweiten Ausgangs.
e ALLo ... unterer Alarmgrenzwert.
e ALhI ... oberer Alarmgrenzwert.

StP2

Parameter an 2. bis 8. Stelle des Anwendermentiis. Es gilt die gleiche Liste wie bei SEP1.
StP8

PASS, Sicherungskodes fiir den Zugang zu den héheren Meniiebenen

Mogliche Werte:

Anzeige Bedeutung

Sicherung gegen Anderungen des Sollwerts SP1:

P SP . OFF ... der Sollwert SP1 ist nicht gesichert, er kann geéndert werden.
. on ... der Sollwert SP1 ist gesichert.

R Kode fiir den Zugang zur Bedienungsebene. Falls = oFF cingestellt ist, ist der Zugang nicht durch einen Kode geschiitzt.
Mogliche Werte: | oFF, 1 bis 9999.

ENEE Kode fiir den Zugang zur Konfigurationsebene. Falls oFF cingestellt ist, ist der Zugang nicht durch einen Kode geschiitzt.
Mogliche Werte: | oFF, 1 bis 9999.

P SE Kode fiir den Zugang zur Serviceebene. Falls oFF eingestellt ist, ist der Zugang nicht durch einen Kode geschiitzt.

oFF, | bis 9999.
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6.1 Messung

Fiir eine richtige Funktion ist es unabdingbar, den Sensor richtig auszuwéhlen, zu installieren, anzuschlieBen und in der Anlage
anzuordnen und die Einstellungen des Reglers entsprechend zu wiéhlen.
Die Parameter fiir die Konfiguration des MeBeingangs finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii InpP1.

Einstellung des EingangsmefRgebers

Den gewiinschten MeBgeber stellen Sie durch den Parameter sEni ein. Eine Ubersicht der EingangsmeBgeberfinden Sie im
Kapitel Technische Parameter, siche Seite 29.

Mit Hilfe des Parameters dec1 konnen Sie die Position des Dezimalpunkts einstellen. Bei TemperaturmeBgebern ist die
Anzeige ohne Dezimalstelle oder auf 1 Dezimalstelle moglich.

Mit dem Parameter cari eichen Sie den Meligeber. Der eingegebene Wert wird zum gemessenen Wert hinzuaddiert.

Eine Begrenzung des Sollwerts konnen Sie auf der Konfigurationsebene einstellen, Menii sys , Parameter sP1L und sPih.

Wichtig:
¢ Bei den Temperatureingéngen wird die Unversehrtheit des Mef3gebers tiberpriift. Bei einer Beschiddigung des Mefigebers
wird der Regelausgang ausgeschaltet und der Alarmausgang aktiviert.

MeBbereich der ProzeReinginge

Auf der Konfigurationsebene, Menii InP1, kann mittels der Parameter zL 1, rh 1 und dec1 der MeBbereich der
Prozefeingdnge gewéhlt werden.

Beispiel zur Einstellung eines ProzeReingangs:

Sie mochten, dafl das Eingangssignal von 4 bis 20 mA auf dem Display durch einen Wert zwischen 6.0 und 24.0
wiedergegeben wird. Stellen Sie dEc1 = 0.0, rL 1 =6.0 und zh 1 = 24.0 ein. Die Verteilung zwischen den Werten 6.0 und
24.0 ist linear.

Anzeige der
gemessenen !
GroBe 240 -- 1
1
]
]
|
|
1
60 -- '
1
]
]
]
)
m.

Eingangssignal

6.2 Regelung, Regelausgang

Im Regler kann eine Zweipunktregelung oder eine PID-Regelung fiir die Beheizung eingestellt werden. Sofern eine PID-
Regelung eingestellt ist, kann die Funktion der automatischen Einstellung der Regelparameter oder der Leistungsbegrenzung
genutzt werden, siche Seite 9 bzw. Seite 17.

Die Parameter fiir die Konfiguration des ersten Regelausgangs finden sie auf der Konfigurationsebene, Menii out1.

Zweipunktregelung

Eine Zweipunktregelung wird gewédhlt durch die Einstellung outl = ht2. Sie wird fiir weniger anspruchsvolle Anwendungen
genutzt. Prinzipiell ist bei der Regelung keine Nullabweichung moglich. Der Istwert schwankt in charakteristischer Weise um
den Sollwert.

Istwert

Zeit
Zustand des
Regelausgangs -——— -——- -- - cingeschaltet

ausgeschaltet

16 | | | | | | Zeit



PID-Regelung

Eine PID-Regelung wird gewéhlt durch die Einstellung outl =

ht. Sie ermoglicht eine prizise Regelung. Fiir die richtige

Funktion des Reglers miissen jedoch die PID-Parameter korrekt eingestellt werden. Die automatische Einstellung der

Regelparameter ist auf Seite 9 beschrieben.
Die PID-Parameter haben folgende Bedeutung:

e pb Breite des Proportionalititsbereichs, wird in gemessenen Einheiten eingegeben. Gibt den Bereich um den Sollwert

an, in welchem die Regelung abléuft.

o 1t Integrationskonstante, wird in Minuten eingegeben. Die Integrationskomponente kompensiert die Verluste des
Systems. Je groBler der Wert, desto weniger (langsamer) kommt die Integrationskomponente zur Anwendung.

e dE Derivationskonstante, wird in Minuten eingegeben. Die Derivationskomponente reagiert auf schnelle Verédnderungen
und versucht ihnen entgegenzuwirken. Je grofier der Wert, desto mehr wirkt die Derivationskomponente.

Sofern der Regelausgang zwei Zustdnde hat (Relais oder Gleichstromschalter), wird die verlangte Leistung (angegeben in
Prozent) zum Ausgang mit Hilfe der sog. Breitenmodulation iibertragen. In jedem zeitlichen Zyklus (Parameter ctl auf der

Konfigurationsebene, Menii outl) ist der Ausgang einmal eingeschaltet und einmal ausgeschaltet. Die Einschaltdauer ist um

so grofler, je groBer die verlangte Leistung ist. Das Verhalten des Ausgangs ist im dritten Teil der Abbildung angedeutet.

Beispiel zur Breitenmodulation des
Ausgangs:

Die Zyklusdauer ist 10 Sekunden, die
Solleistung 30%. Der Ausgang ist 3 Sekunden
eingeschaltet und 7 Sekunden ausgeschaltet.
Die Zyklusdauer ist 10 Sekunden, die
Solleistung 5%. Der Ausgang ist 0,5 Sekunden
eingeschaltet und 9,5 Sekunden ausgeschaltet.

Wichtig:

Die Dauer des Zyklus hat einen ungiinstigen
Einfluf} auf die Qualitit der Regelung. Je groBer
diese Dauer, um so geringer ist die Regelqualitit.
Falls am Regelausgang ein elektromechanisches
Element (Relais, Schaltschiitz) verwendet wird,
muf} mit Riicksicht auf die Lebensdauer des
Schalters eine groflere Zyklusdauer gewéhlt
werden.

Leistungsbegrenzung

Die Qualitdt der Regelung konnen Sie durch eine Begrenzung

der Ausgangsleistung beeinflussen.

Beispiel fiir die Nutzung der
Leistungsbegrenzung:

Beim Anlauf auf den Sollwert kommt es zu einer groflen

Uberschwingung. Eine Lésungsmdglichkeit ist die Begrenzung
der Leistung in der Umgebung des Nennwerts. Dabei wird

vorgegangen wie folgt:

Stellen Sie die Leistung fest, die an das stabilisierte System

abgegeben wird.
Stellen Sie den Umschalter S PL auf einen Wert, der

gegeniiber dem Sollwert um einige Stufen niedriger ist.
Stellen Sie die Leistungsbegrenzung PLLo ein auf 100%.
Die Leistungsbegrenzung P1hI stellen Sie etwa 10 bis 20%
hoher ein als die Leistung, die an das stabilisierte System

abgegeben wird.

Istwert
Sollwert
Zeit
Ausgangs- AN o ______ 100% __ ___
leistung
Zeit
Zustand  des , , , , , ,
r ———— — - - — - — —  cingeschaltet
1
1
1
|
|
) ausgeschaltet
|
T T N N
| 1 1 | 1 1 | Zeit
%n_;é
Zyklusdauer
. Leistungsbegrenzung
(Je.l_nesseue von oben, PLhI
Grofe
S PL
Leistungsbegrenzung
von unten, PLLo
Zeit
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6.3 Alarm

Der dritte Reglerausgang ist der Alarmausgang.
Die Parameter zur Konfiguration des Ausgangs finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii out3. Die Einstellung der
Alarmgrenzwerte zwischen ALLo und arh1 finden Sie auf der Bedienungsebene oder der Anwenderebene.

Einstellung des Alarm- und Signalisationsausgangs

Die Funktion stellen Sie ein mit Hilfe des Parameters out3:
e ot3 = | oFF, der Alarmausgang ist ausgeschaltet.

e ot3 = ALPr, die Alarmgrenzwerte sind eingestellt in absoluten Werten.
e ot3 = ALdE, die Alarmgrenzwerte sind eingestellt als Abweichungen vom Sollwert SP1.
Wichtig:

e FEin Relais im Ruhezustand bedeutet aktiven Alarm.
e Bei ausgeschaltetem Gerit, einem Fehler des MeBgebers oder einem Fehler des Gerits ist der Alarm aktiv.

Alarm eingestellt durch den absoluten Temperaturwert ot3 = ALPr

Die Alarmgrenzwerte sind

ée‘,‘?gssene in absoluten Werten
Trobe .
eingestellt.
Aktiv
_________________ e
.." Nicht aktiv
ALhI | ----1---- e e
/ Aktiv
ALLo Zeit

Alarm eingestellt als Abweichung vom Sollwert ot3 = ALdE

Durch die Parameter ALLo

g:rflgssene/ und ALAKI ist die untere
Tobe . .
ALhI i und die obere Abweichung
1
— e vom Sollwert SP1
— cingestellt

Sollwert \%/ Nicht aktiv

/ Aktiv

ALLo

Zeit

Voriibergehender Alarm, Daueralarm

Der Alarm kann voriibergehend (Lat3 = oFF) oder andauernd sein (LAt3 = on).

e Der voriibergehende Alarm schaltet von selbst ab, wenn die auslosenden Faktoren flir den Alarm nicht mehr gegeben sind.

e Der Daueralarm hilt an, auch wenn die auslosenden Faktoren nicht mehr gegeben sind. Schalten Sie ihn, wenn kein
Alarmgrund mehr besteht, mittels der Funktion AcFF aus, die Sie auf der Anwenderebene oder der Bedienungsebene
finden. Der Daueralarm endet auch nach einem Ausfall der Netzspannung.
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Alarmunterdriickung

Die Alarmunterdriickung kann verwendet werden

beim anfénglichen Anlauf auf den Sollwert. In der gemessence

Regel handelt es sich hier nicht um einen Zustand, Grofe

der als Fehler angesehen werden muf3, da das Aktiv

System noch nicht stabilisiert ist. e 1,m.:.: ------------------

Die Funktion wird initialisiert mit Hilfe des :.’ rrereenan

Parameters: Beim Start ist der Nicht aktiv

e SIL3= OFF, diec Funktion ist nicht aktiv Alarm nicht aktiv 5

e SIL3= on,der Alarm kann erst dann \_ R A_k ;; """
aktiviert werden, wenn der Istwert beim ,~"

anfinglichen Anlauf zum ersten Mal den
erlaubten Bereich (zwischen den
Alarmgrenzwerten) erreicht hat.

Zeit

Aktive Seiten des Alarms

Mit Hilfe des Parameters s1d3 kann ausgewahlt werden, welche Seite des Alarms aktiv ist:
e SI1d3 = both, beide Grenzwerte sind aktiv.

e sSId3 = hI,nur der obere Alarmgrenzwert ist aktiv.

e SId3= Lo, nurder untere Alarmgrenzwert ist aktiv.

6.4 Master-Slave-System

Sofern der Regler mit einer Kommunikationsleitung ausgestattet ist (EIA-485), kann er als Steuerregler oder als
untergeordneter Regler in einem Master-Slave-System verwendet werden, d. h. in einem System, in dem ein Regler den
Sollwert sendet und die librigen Regler diesen Sollwert iibernehmen. Die untergeordneten Regler kdnnen diesen Sollwert um
einen Differenzwert verdndern, Parameter d1F .

Mehrbereichsofen

Slave
untergeordnete
Regler

Master
Steuerregler

Als Steuerregler ,,Master*
konnen auch andere
Regler (HtIndustry,
HtCeramic, Ht40A ...)
verwendet werden.

‘ T+/R+

T-/R-

Einstellung des Steuerreglers — Master

o Auf der Konfigurationsebene stellen Sie im Menii comM den Parameter CoMM = SGnL ein.
e Aufder Bedienungsebene mufl der Parameter L-r =| L sein.
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Einstellung des untergeordneten Reglers — Slave

e Auf der Konfigurationsebene stellen Sie im Menii comu den Parameter coMM = | Mod ein, die Einstellung des Parameters
addr kann unverédndert gelassen werden.

o Aufder Bedienungsebene stellen Sie den Parameter L-xr = M-S ein.

e Die Reaktion auf eine Storung beim Empfang des Sollwerts konnen Sie auf der Konfigurationsebene einstellen, Menii
sys , Parameter rtI und rErr.

e Eine Stoérung beim Empfang des Sollwerts konnen Sie iiber den zweiten Ausgang durch die Einstellung ot2 = rsp
anzeigen. Sofern der Regler iiber die Kommunikationsleitung keinen Sollwert erhdlt, wird der zweite Ausgang
eingeschaltet.

6.5 Kaskadenregelung

Eine Kaskadenregelung wird in Systemen mit grofer Transportverzogerung verwendet, d. h. in Systemen, wo die Reaktion auf
das Einschalten des Aktionsglieds zu groB ist (z. B. bei Muffelofen u. 4.). Durch Einfiigen der Regler in die Kaskadenregelung
erreichen Sie eine Aufteilung der Transportverzogerung in 2 Teile und damit eine hohere Qualitit der Regelung.

Muffelofen

Regler der
duBeren Schleife

Regler der inneren
Schleife

Als Regler der dufleren
Schleife konnen auch
andere Typen
(HtIndustry,
HtCeramic, Ht40A ...)
verwendet werden.

Einstellung der Reglers der &uBBeren Schleife

o Auf der Konfigurationsebene stellen Sie im Menii comM den Parameter coMM = SGnL ein.
e Aufder Bedienungsebene muf} der Parameter L-r = L sein.

Einstellung der inneren Schieife

o Aufder Konfigurationsebene stellen Sie im Menii comM den Parameter CoMM = | Mod ein, die Einstellung des Parameters
Addr kann unverindert gelassen werden.

e Aufder Bedienungsebene stellen Sie den Parameter L-r = cscd ein.

e Aufder Bedienungsebene stellen Sie mit Hilfe der Parameter cdLo und edhI den Temperaturbereich ein, in dem der
Regler der inneren Schleife regeln wird.

e FEine Storung der Verbindung zwischen den Reglern konnen Sie tiber den zweiten Ausgang durch die Einstellung ot2 =

rsp anzeigen. Sofern der Regler iiber die Kommunikationsleitung nicht die bendtigten Informationen erhélt, wird der

zweite Ausgang eingeschaltet.
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7 Serviceebene

Die Serviceebene dient den Servicetechnikern. Auf dieser Ebene ist der Regelausgang ausgeschaltet und der Alarm- und
Signalisationsausgang deaktiviert.

Vom Grundzustand gelangen Sie zur Serviceebene durch gleichzeitiges Driicken der Tasten n n fiir etwa 3 Sekunden. Auf
dem unteren Display erscheint die Anzeige LEVL, auf dem oberen stellen Sie SExV ein und bestitigen. Wenn auf dem unteren
Display die Anzeige pass erscheint, ist die Serviceebene durch einen Kode geschiitzt. In diesem Fall geben Sie mit Hilfe der
Pfeile den korrekten Kode ein und bestétigen wiederum.

Anzeige Bedeutung

SoFt Nummer der Softwareversion.

AMb1 Aktuelle Umgebungstemperatur.

tC1 Gemessene Spannung, Thermoelementeingang 1. Bis 60mV.

rtdl Gemessener Widerstand, Widerstandseingang 1. Bis 350 Ohm.

I1 Gemessener Strom, Stromeingang 1. Bis 20mA.

ul Gemessene Spannung, Spannungseingang 1. Bis 10V.

ConF Durch Eingabe von YES und Bestitigen gelangen Sie in das Menii zur Einstellung aller Parameter. Dieses Menii kann z. B. bei der
anfanglichen Einstellung des Gerits genutzt werden.

rsSt?

rSt?

rst? Der Eintrag der Initialisierungsparameter ist ein wesentlicher Eingriff in die Geréteeinstellung. Er muf} insgesamt 6x durch die Eingabe

rsSt? YES bestitigt werden.

rSt?

rSt?
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8 Tabelle der Parameter

Tabelle der Parameter der Konfigurationsebene:

N AAN N NAANNANANAN

(sen1 ) ) (ot2 ) ) (see1 )
(aEc1 ) ) (ez2 [ ) (ste2 )
(eam1 ) ) (se2 ) ) (ste3 )
(zz1 ) ) (ee2 ) ) ((stea )
(zn1 ) ) ((sza2 J ) (stes )
(Fez ) ) (stee )
(ot3 ) ) (sep7 )
((comm ) ) (zat3 ) ) ((stes )
( baud ) ) (s1z3 ) )
((addr ) ) ((sza3s J ) (ese )
(nys3 ) ) (pop [
( otl I ) ( P Co I
(er1 ) ) ((FxeY [ ) (psE [
(eer ) ) (sepiz ) )
((areo ) ) ((spin ) )
((spid | ) ((zamp | )
(prro [ ) (zex ) )
( S PL I ) ( rErr I )
((pzhz ) ) (@Ert ) )
Tabelle der Parameter der Bedienungsebene:
(== | ) (ebia ) ) (eb2a |
(ar ) ) (ztia | ) ((zetea )
((caro [ ) ((aE1a ) ) ((aE2a )
(eanz ) ) ((ebib [ ) ((nys2 )
(zeib ) ) (o210 [
(aE1b ) ) (e2nz J
(nys1 ) )
(ano J
((amhz )

A " AAN NN
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9 Installation

Das Gerit ist zum Einbau in eine Abdeckplatte bestimmt. Es wird durch zwei Flansche befestigt, die mitgeliefert werden. Die
Installation erfordert den Zugang zur Riickseite der Abdeckplatte.

Montageabmessungen

Breite x Hohe x Tiefe: 48 x 96 x 121 mm (einschlieBlich Klemmleiste).
Einbautiefe: 114 mm (einschlieBlich Klemmleiste).

Ausschnitt in der Platte: 44 x 91 mm.

Dicke der Platte: 1,5 bis 10 mm.

Installationsschritte

Schneiden Sie in die Platte eine Offnung von 44 x 91 mm.

Fiigen Sie das Gerit in die Offnung ein.

Fiigen Sie die Halteflansche in die eingepreBten Offnungen oben und unten oder zu beiden Seiten des Geriits ein.
Schrauben Sie das Gerét an den Flanschen an und ziehen Sie die Schrauben fest.

Das Gerit ist installiert; vor dem eigentlichen AnschlieBen empfehlen wir Thnen, das nachfolgende Kapitel iiber mogliche
Storquellen durchzulesen.

Anschlielens des Gerits wird ab Seite 24 beschrieben.

9.1 Grundsatze fiir die Installation, Storquelien

In technischen Betriebsanlagen kommen viele Storquellen vor. Zu den stiarksten gehdren folgende:

Anlagen mit induktiver Belastung, z. B. Elektromotoren, Spulen von Relais und Schiitzen u. &.
Thyristoren und andere Halbleitereinrichtungen, die nicht bei null geschaltet werden.
Schweiflanlagen.

Starkstromleitungen.

Leuchtstofflampen und Neonrdhren.

9.2 Reduktion der Storeinfliisse

Bemiihen Sie sich beim Entwurf des Systems um die Einhaltung folgender Regeln:

Alle AnschluB3- und Kraftstromleitungen miissen von den Signalisationsleitungen (z. B. Thermoelement- und
Kommunikationsleitungen) getrennt gefiihrt werden. Die Entfernung zwischen diesen beiden Typen von Leitungen sollte
mindestens 30 cm betragen.

Sofern sich Signalisations- und Kraftstromleitungen tiberschneiden, sollten sie sich im rechten Winkel kreuzen.
Bemiihen Sie sich von Anfang an, potentielle Stérquellen zu kennzeichnen und die Leitungen nicht in der Néhe dieser
Storquellen zu fiihren.

Installieren Sie keine Relais oder Schiitze in zu geringer Entfernung vom Regler.

Verwenden Sie die Anschlulspannung fiir den Regler nicht zur Speisung induktiver und phasengesteuerter Einrichtungen.
Verwenden Sie fiir die Signalisationsleitungen verdrillte, abgeschirmte Kabel. Verbinden Sie die Abschirmung an
mehreren Stellen mit der Erde des Betriebsraums.

Verwenden Sie im Bedarfsfall fiir die Speisung der Gerite eine netzunabhingige Stromquelle (UPS).
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10 ElektroanschiufR

Den Elektroanschlufl darf nur eine hierzu berechtigte Person ausfiihren. Es sind die einschligigen Vorschriften zu

beachten. Ein unsachgemif} ausgefiihrter Anschlufl kann zu ernsthaften Schiden fiihren.

Falls ein eventueller Geriitefehler einen Schaden verursachen kann, mufl die Anlage mit einem unabhingigen

Schutzglied versehen werden.

Anschluf8spannung

Uberpriifen Sie vor dem Anschliefen, ob die Anschluileitung den technischen Bestimmungen entspricht.
Das Gerdt ist bestimmt zu Verwendung in Industrie- oder Laboreinrichtungen, Uberspannungskategorie II,
Verschmutzungsgrad 2.

MeRBeingang (InP1)

Temperatureinginge

Pt100
Dreileiteranschlufy

1 1 p |1
[Ll—z []_£2 % |2
—3 3 O |3
0 (4

a s

= |6

= (7

Pt100 0 |8
Zweileiteranschluf3 |9
= 1o

Thermoelementeingang O |11
Eingangsimpedanz 3 |12

20 MOhm O |3

O fui4

= |15

24

[
MeBeingang |2
= |3
0 |4
Kommunikationsleitung D 5
= |6
1. A Regel { =
. Ausgang, g
= (8
2. Al Hilfs { =HE
. Ausgang, Hilfsausgang
= |10
O |11
3. Ausgang, Alarmausgang D 12
= [13
100-240 VAC / 50Hz L o ] O 4
max. 15VA @ N @ O |15
Sicherung
T1A
Prozefleingéinge

Stromeingang
Eingangsimpedanz
40 Ohm

Spannungseingang
Eingangsimpedanz
10 kOhm

Neo) ool BN No N QU BNy QUL N | (S0 o

Der Mef3eingang ist von
der Erde des Geriits nicht

O|0|0(ofo|jojojojo(oo|ojooo

galvanisch isoliert.




Kommunikationsleitung (CoMM)

Die Kommunikationsleitung

|1 ist von der Erde des Geriits
RS 232 EIA 485 O |2 galvanisch isoliert.
= |3
4
TxD <& T-R- <O |4
5
RxD <& T+R+ €40 |5 Anschluff der Kommunikationsleitung RS232 zum Computer
Com éé Com <& O |6
D 7 RxD TxD Com TxD RxD Com
3 |8 5| 4 6 4] 5 6
O o
= |10
[ 10
= (12
O i3 10 26 36 46 56667656 © © & © © 1
0O |2 e 0o 000 0,000 0 00
1 |15 Canon 25 Canon 9

1. Ausgang, Regelausgang (out1)

SSD RELAIS
Gleichspannungsausgang |1 Relaisausgang |1
O |2 O |2
|3 O |3
O |4 O |4
O s O |s
30mA B = 230V~/5A =u
max. ~
Leerlaufspannung: =HY == oder «— B2
12-18V= 12 sov=sa €10 |81
|9 (R
1 |10 |10
= [ = i1
|12 O |12
= (13 = |13
|14 |14
3 |15 = [is
Der SSD-Ausgang ist Der RELAIS-Ausgang ist von der Erde des
von der Erde des Geriits galvanisch isoliert. Bei diesem Ausgang
Geriits nicht miissen die dulleren Leitungen so fixiert werden,
galvanisch isoliert. daB} es bei der Losung einer Leitung aus der

Klemme zu keiner Verringerung der Isolation
zwischen den Kategorien der Netzspannung und
der sicheren Spannung kommt.

25



0-10 V=, 0-5 V= 0-20mA, 4-20mA

Spannungsausgang |1 Stromausgang a |1
O |2 O |2
0 |3 O |3
O |4 O |4
a5 O s
0 |6 + 0 e
+ +
Belastung «— [ |7 Belastung +«—[ |7
min. 1kOhm o T |38 ;';fgbhm «— O |3
i O [o - - O [o
3 [0 3 |10
=3 [ 0 |1
O 12 O |12
= |13 = |13
O |14 |14
4 [is = |15
Der Spannungsausgang Der Stromausgang ist von
ist von der Erde des der Erde des Geriits
Geriits galvanisch isoliert. galvanisch isoliert.
2. Ausgang (out2)
SSD RELAIS
Gleichspannungsausgang O |1 Relaisausgang O |1
= |2 = |2
0 |3 O |3
= =
O s O s
O |6 O |6
a7 a7
_ |8 |8
max. 30mA «—O P} 230V~/5A «—O o
Leerlaufspannung: | == oder
12-18V= 12 o sov=sa €1 Jlo _°;
O |1 O |
= (12 = 12
 [13  [13
|14 O |4
= |15 = |15
Der SSD-Ausgang ist Der RELAIS-Ausgang ist von der Erde des
von der Erde des Gerits galvanisch isoliert. Bei diesem Ausgang
Geriits nicht miissen die dulleren Leitungen so fixiert werden,
galvanisch isoliert. daB} es bei der Losung einer Leitung aus der

Klemme zu keiner Verringerung der Isolation
zwischen den Kategorien der Netzspannung und
der sicheren Spannung kommt.
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0-10 V=, 0-5 V=

Spannungsausgang

Belastung

min. 1 kOhm

Der Spannungsausgang
ist von der Erde des
Geriits galvanisch isoliert.

Alarmausgang

RELAIS

Relaisausgang

230V~/5A
oder
30V=/5A

+
«—

Mol [N BN Fo N VL0 Ny KUY O N

—

—
S

—
—
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—
w
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~

(] ) () (o] o o

—
wn
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—
(=]

—
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—

—
5

—

—
w2

—
~

g|Ooooooooooofofoljo
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0-20mA, 4-20mA

Stromausgang

Mol [N BN Fo N V20 Ny KUY O N

Belastung ]
max.

200 Ohm <

—
S

—
—

(] ) () (o] o o

Der Stromausgang ist von
der Erde des Geriits
galvanisch isoliert.

Der RELAIS-Ausgang ist von der Erde des
Geriits galvanisch getrennt. Bei diesem Ausgang
miissen die dulleren Leitungen so fixiert werden,
daf} es bei der Losung einer Leitung aus der
Klemme zu keiner Verringerung der Isolation
zwischen den Kategorien der Netzspannung und
der sicheren Spannung kommt.
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11 Inbetriebnahme des Gerats

Die anfiingliche Initialisierung darf nur von einer hierzu qualifizierten und berechtigten Person ausgefiihrt werden.
Eine falsche Einstellung kann ernsthafte Schiiden verursachen.

Wenn Sie das Gerét zum ersten Mal einschalten, miissen Sie ihm die wichtigsten Daten mitteilen, ohne die es nicht
funktionieren kann:

e Typ des MeBgebers, Position des Dezimalpunkts,

e Arbeitsbereich des Sollwerts,

e Verhalten des Regelausgangs.

11.1 Vorgehen bei der Einstellung

Wir gehen davon aus, da3 das Gerét bereits in die Abdeckplatte eingebaut und angeschlossen ist und daf Sie es gerade zum

ersten Mal eingeschaltet haben. Die Parameter fiir die anfangliche Initialisierung sind folgende:

e sEnl, stellen Sie den EingangsmefBgeber ein. Die Beschreibung des Parameters finden Sie auf Seite 13.

e dEci, stellen Sie die Position des Dezimalpunkts ein. Die Beschreibung des Parameters finden Sie auf Seite 16. Dieser
Parameter wird nur beim ProzeBeingang angezeigt.

e rL 1, rh 1, Parameter zur Einstellung des Maf3stabs der Prozefleingédnge. Bei Temperatureingdngen werden sie nicht
angezeigt. Die Beschreibung der Parameter finden Sie auf Seite 6.

e otl , Einstellung des Regelausgangs. Die Beschreibung des Parameters finden Sie auf Seite 13.

e spiL, stellen Sie den unteren Grenzwert fiir die Sollwertbegrenzung ein. Wir empfehlen, den Wert 0 zu belassen.

e spin, stellen Sie den oberen Grenzwert fiir die Sollwertbegrenzung ein. Wir empfehlen, die maximale Arbeitstemperatur
der Anlage einzustellen. Der Bediener wird keinen héheren Sollwert als den Wert dieses Parameters einstellen.

e  Weitere Informationen zur Einstellung des Eingangs finden Sie auf Seite 16, zur Einstellung des Ausgangs auf Seite 16.

Wichtig:
e Alle bei der anfanglichen Initialisierung eingestellten Parameter konnen spater auf der Konfigurationsebene gedndert
werden.
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12 Technische Parameter

Das Gerit ist bestimmt zu Verwendung in Industrie- oder Laboreinrichtungen, Uberspannungskategorie II,
Verschmutzungsgrad 2.

Regelung

e PID-, PI-, PD-, P-Regelung, automatische Optimierung der Parameter, Steuerung von Beheizung und Kiihlung,
e Zweipunktregelung, Steuerung von Beheizung und Kiihlung.

Alarm

e absoluter Alarm, oberer Grenzwert fiir den Alarm.

Steuerung des Sollwerts

e Regelung auf einen konstanten Wert,
e Master-Slave-Regelung,
o Kaskadenregelung.

Anzeige- und Bedienungselemente

e zwei vierstellige Displays, Segmenthéhe 10 mm,
e drei Kontrollampen fiir die Ausgénge,
e vier Drucktasten zur Bedienung der Menis.

MeRgeber, Eingdnge

Temperatureingang durch Thermoelement oder Widerstand, Detektion der Unversehrtheit des MeBgebers:
no ... kein Eingang eingestellt,

.. Thermoelement J, Temperaturbereich -200 bis 900°C,

.. Thermoelement K, Temperaturbereich -200 bis 1360°C,
.. Thermoelement T, Temperaturbereich -200 bis 400°C,
.. Thermoelement N, Temperaturbereich -200 bis 1300°C,
.. Thermoelement E, Temperaturbereich -200 bis 700°C,
.. Thermoelement R, Temperaturbereich 0 bis 1760°C,

.. Thermoelement S, Temperaturbereich 0 bis 1760°C,

.. Thermoelement B, Temperaturbereich 300 bis 1820°C,
.. Thermoelement C, Temperaturbereich 0 bis 2320°C,

.. Thermoelement D, Temperaturbereich 0 bis 2320°C,

[ ]
Qe Q0 K BB o R Qg

ProzefBeingang — Stromeingang (Eingangsimpedanz 40 Ohm), Spannungseingang (10 kOhm), ohne Detektion der
Unversehrtheit des MeBgebers:

. no ... kein Eingang eingestellt,

0-20 ... 0 — 20 mA, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten,

e 4-20...4-20mA, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten,

° 0-5 ... 0 — 5V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten,

e 1-5...1-5V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten,

e 0-10...0- 10V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.

Ausgang 1

e  Gleichspannungsschalter, 12 — 18 V= im eingeschalteten Zustand, max. 30 mA,

o clektromechanisches Relais, 230V~/5A oder 30V=/5A, Schaltrelais, ohne Dampfungselement.
e Gleichstromausgang 0-20 mA, 4-20 mA, galvanisch isoliert, Belastung max. 200 Ohm.

e  Gleichspannungsausgang 0-5 V, 0-10V, galvanisch isoliert, Belastung min. 1 kOhm.
Ausgang 2

e Gleichspannungsschalter, 12 — 18 V= im eingeschalteten Zustand, max. 30 mA,

e clektromechanisches Relais, 230V~/5A oder 30V=/5A, Schaltrelais, ohne Ddmpfungselement.
e Gleichstromausgang 0-20 mA, 4-20 mA, galvanisch isoliert, Belastung max. 200 Ohm.

e  Gleichspannungsausgang 0-5 V, 0-10V, galvanisch isoliert, Belastung min. 1 kOhm.

rtd ... MeBgeber Pt100, Temperaturbereich -200 bis 800°C, Zwei- oder Dreileiteranschlul3, Linearisierung nach DIN.
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Ausgang 3
e clektromechanisches Relais, 230V~/5A oder 30V=/5A, Umschaltrelais, ohne Ddmpfungselement.

Kommunikationsleitung

e RS 232, galvanisch isoliert, Protokoll Modbus RTU,
o EIA 485, galvanisch isoliert, Protokoll Modbus RTU.

Eingangsgenauigkeit

o  +0,1% des Wertebereichs (min. 540°C) , £1 digit bei 25°C £3°C Umgebungstemperatur und bei £10% der Nenn-
Anschluf3spannung,

e Temperaturstabilitit +£0,1°C pro °C der Umgebungstemperatur,

e  Spannungsstabilitit +0,01% pro % der Anderung der AnschluBspannung.

AnschlufSspannung

e 100 bis 240 V~/ 50 Hz, langsame interne Sicherung 2 A/250 V,
e AnschluBlleistung max. 15 VA,
e gespeicherte Daten sind nicht abhédngig von der AnschluB3spannung.

Betriebsumgebung

e 0bis50°C,
e 0 bis 90 % relative Luftfeuchtigkeit, ohne Kondensation.

Transport und Lagerung
e -20bis 70 °C.

Abmessungen

e Breite x Hohe x Tiefe 48 x 96 x 121 mm,
e FEinbautiefe 114 mm,
e  Ausschnitt in der Platte 44 x 91 mm, Dicke der Platte 1,5 bis 10 mm.

12.1 Garantiebedingungen

Die Lieferfirma gewéhrt auf dieses Produkt eine Garantie von 36 Monaten, ausgenommen sind Schéden, die durch
mechanische oder elektrische Beanspruchung der Ausginge entstanden sind. Ausgeschlossen von der Garantie sind ebenso alle
Schéden, die durch unsachgeméfe Lagerung und Transport, unsachgemiBe Verwendung oder falschen Anschlufl entstanden
sind, sowie Beschidigungen durch #uBere Einfliisse (vor allem die Wirkung elektrischer Uberspannung, iibermifige
elektrische Grofen und Temperaturen, chemische Stoffe, mechanische Beschiadigung) oder elektrische oder mechanische
Uberlastung der Ein- und Ausginge.
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12.2 Beschreibung des Modells

Ht40B-ab-cde-fgh

>

a: Eingang
T = Temperatureingang
P = ProzeBeingang

b: Kommunikationsleitung
0= nicht genutzt
X = Kommunikationsleitung RS 232
A = Kommunikationsleitung EIA 485

c: erster Ausgang (Regelausgang)
K = Gleichstromschalter
R = elektromechanisches Relais
P = Stromausgang 0-20 mA, 4-20 mA
N = Spannungsausgang 0-5 V, 0-10 V

d: zweiter Ausgang (Regelausgang, Hilfsausgang)
0 = nicht genutzt
K = Gleichstromschalter
R = elektromechanisches Relais
P = Stromausgang 0-20 mA, 4-20 mA
N = Spannungsausgang 0-5 V, 0-10 V

e: Alarmausgang
R = elektromechanisches Relais

f,g,h:000
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