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1 Das Wichtigste zur Einfithrung

Das Gerdt Ht60B ist ein Temperatur-/ProzeBregler zum Einbau in eine Abdeckplatte. Die Abmessungen des Geréts sind 96 x
48 mm (1/8 DIN).

Der Regler gestattet das Regeln auf einen konstanten Wert.

Der Regler kann versehen werden mit einem Eingang:

e Temperatureingang (Thermoelemente, Pt100),

e ProzeBeingang (0-20mA, 4-20mA, 0-5V, 1-5V, 0-10V),

zwel Ausgéngen:

e Regelausgang (Regelung der Beheizung oder Kiihlung),

e Hilfsausgang (Alarm oder Signalisierung einer Temperaturiiberschreitung),

und einer Kommunikationsleitung:

e RS-232, Protokoll MODBUS RTU,

e EIA-485, Protokoll MODBUS RTU.

Die Bedienung des Geriits ist einfach. Die eingestellten Parameter kénnen gesichert werden, womit ein Uberschreiben durch
den Bediener unmoglich wird.

Die Anleitung fiir das Gerdt Ht60B ist in mehrere Teile gegliedert. Bei der Installation und Inbetriebnahme empfehlen wir
folgende Schritte:

Sie sind der Endnutzer, der Regler wurde lhnen bereits von der Lieferfirma
eingebaut und eingestelit

Wenn Sie der Endnutzer sind, so wurde das Gerit bereits fiir Sie eingestellt, und Thnen sind nur jene Parameter zugénglich, die

Sie fiir die eigentliche Arbeit mit dem Regler bendtigen. Zum Kennenlernen des Geriéts konzentrieren Sie sich auf die

folgenden Kapitel:

e  Grundbegriffe, hier ist die Funktion der Tasten, Anzeigen usw. erklart.

e  Grundzustand des Gerits, Beschreibung des Grundzustands des Reglers.

o  Anwenderebene, in diesem Kapitel finden Sie Informationen iiber die fiir den Anwender zugénglichen Parameter und die
grundlegenden Eigenschaften des Reglers.

Sie fithren die komplette Installation und Einstellung des Geréts durch

In diesem Fall gehen Sie nach den folgenden Kapiteln vor:

o Installation, im Kapitel wird der Einbau des Gerits in eine Abdeckplatte beschrieben.

o  Grundsiitze fiir die Installation, Stérquellen, wir empfehlen die Einhaltung der in diesem Kapitel beschriebenen
Grundsitze fiir den Anschluf3.

o Elektroanschlufs, Beschreibung des Anschlusses des Gerits.

o Inbetriebnahme des Geriits, beim ersten Einschalten des Geréts gehen Sie ins Initialisierungsmenii, wo Sie die
wichtigsten Parameter des Gerits einstellen.

Auf die genannte Weise fithren Sie die Installation, den Anschlu3 und die Grundeinstellung des Geréts durch. Die weiteren
Maoglichkeiten des Regler und seine Bedienung werden in den nachfolgenden Kapiteln dargestellt.

Fiir Anwender, die bereits die komplette Einstellung des Reglers durchgearbeitet haben, empfehlen wir die Einstellung aller
Parameter auf der Serviceebene, Menii conE. Als Initialisierungskode fiir den Zugang zur Serviceebene ist 995 eingestellt.



2 Grundbegriffe

Damit die Arbeit mit dem Regler keine Probleme bereitet, muf3 der Anwender seine Bedienung, die Einstellung der Parameter
usw. beherrschen.

Anzeigeelemente des Reglers

Auf der Vorderseite sehen Sie zwei Displays und zwei Kontrollampen zur Zustandsanzeige der Ausgénge. Das Gerat wird
durch drei Drucktasten bedient.

q)eres Display:

e im Grundzustand wird der
Istwert angezeigt

e Dbei der Einstellung wird der

Wert des Parameters angezeigt

N—

ﬁteres Display:
e im Grundzustand wird der
Sollwert angezeigt
e Dbei der Einstellung wird die
Bezeichnung des Parameters

vngezeigt

Diode ,,2% zeigt den Zustand
des zweiten Ausgangs an

Diode ,,1* zeigt den Zustand
des ersten Ausgangs an

Funktionen der Tastatur

Die Einstellung der Reglerparameter erfolgt iiber die Tastatur. Die einzelnen Tasten haben folgende Funktionen:

. u, Taste zur Einstellung und zum Ablesen der Parameter der Anwender-, Bedienungs-, Konfigurations- und
Serviceebene. Nach Driicken dieser Taste wird die Anderung des eingestellten Parameters bestéitigt und das Gerét
geht tiber zum néchsten Parameter.

. u, Taste zur Verringerung des Werts eines Parameters. Der Wert des Parameters ist eine Zahl oder eine Abkiirzung aus
maximal 4 Buchstaben.

. u, Taste zur Erh6hung des Werts eines Parameters.

2.1 Informations- und Fehlermeldungen

Informations- und Fehlermeldungen werden nur im Grundzustand angezeigt, siche Seite 6.

Informationsmeldungen, oberes Display

e --—- ... Fehler des EingangsmeBgebers, oder es ist kein Eingang eingestellt.

Informationsmeldungen, unteres Diyplay

Die Informationsmeldungen auf dem unteren Display blinken, es kénnen folgende Meldungen vorkommen:

e Man ... der Regler ist in der manuellen Betriebsart, die Ausgangsleistung wird vom Anwender eingestellt.

e raMp ... Anzeige der Rampenfunktion.

e autl ... es wurde die automatische Einstellung der Regelparameter fiir die Beheizung gestartet, Pbl  ,1t1 ,dE1 .
e aut2 ... es wurde die automatische Einstellung der Regelparameter fiir die Kiihlung gestartet, Pb1  ,It1 ,dE1 .




Fehlermeldungen, unteres Display

Wenn eine Fehlermeldung angezeigt wird, sind die Reglerausginge und der Signalisationsausgang ausgeschaltet und der

Alarmausgang aktiviert. Die Fehlermeldungen blinken auf dem unteren Display.

e Erx0 ... Fehler des Programmspeichers FLASH. Schalten Sie den Regler aus und wieder ein. Falls das Problem weiter
besteht, kontaktieren Sie die Lieferfirma.

e Errl ... Fehler des Speichers der Konfigurationsparameter EEPROM. Der Fehler kann in manchen Fillen durch Neustart
aller Parameter auf der Serviceebene beseitigt werden. Nach dem Neustart miissen alle Parameter erneut eingestellt
werden. Dies sollte nur ein erfahrener Anwender durchfiihren. Falls das Problem weiter besteht, kontaktieren Sie die
Lieferfirma.

e Err3 ... Fehler des Datenumwandlers. Kann hervorgerufen sein durch einen elektrischen Impuls am Eingang, zu niedrige
Temperatur und iiberméBige Feuchtigkeit o. &. Schalten Sie den Regler aus und wieder ein. Falls das Problem weiter
besteht, kontaktieren Sie die Lieferfirma.

2.2 Ubersicht der Ebenen und Meniis

Damit das Gerit richtig funktioniert, miissen seine Parameter richtig eingestellt werden. Um die Ubersichtlichkeit zu erhdhen,
sind die Parameter in Gruppen (Ebenen und Meniis) gegliedert. Eine Ebene ist eine hohere Einheit (z. B.
Konfigurationsebene), ein Menii ist Teil einer Ebene (z. B. Menii out1).

Die Gliederungsstruktur geht aus der folgenden Abbildung hervor.

(Anwenderebene

Ermoglicht den schnellsten Zugang zu ausgewdhlten Parametern. Fiir die
Anwenderebene konnen Parameter aus der Bedienungsebene ausgewihlt werden,
Lum sie dem Anwender zugénglich zu machen.

3 Sekunden
gleichzeitig
driicken

x ) ( N
LEVL )=( PASS ) Bedienungsebene

I Ebene, auf der sich die Bedienungsparameter befinden.
|

(
Die gewiinschte ( Co-nF ) ( 5 )
(

Ebene wihlen

-
Sie mit den ) Konfigurationsebene
Pfeilen aus. LEVL )=( PASS u= Bestimmt fiir die Konfiguration des Gerits. Wir empfehlen, diese Ebene mit einem
I Kode zu schiitzen.
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Serviceebene
( LEVL )=( PASS )=u= Bestimmt fiir Servicetechniker. Wir empfehlen, diese Ebene mit einem Kode zu

schiitzen.
\
Falls fiir die betreffende Ebene kein
Sicherheitskode eingestellt ist, wird

der Parameter PASS nicht angezeigt.

)
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2.3 Grundzustand des Gerats

Im Grundzustand ist der Regler an die Netzspannung angeschlossen (es mufl die Anfangseinstellung des Gerits erfolgt sein,
siche Seite 23 ).
Auf dem oberen Display wird die Ist-Temperatur angezeigt, das untere Display zeigt den Sollwert an.

Auf dem oberen Display
wird die Isttemperatur

angezeigt

Auf dem unteren Display
wird der Sollwert

angezeigt

e Bei der manuellen Betriebsart wird auf dem unteren Display die eingestellte Ausgangsleistung in Prozent angezeigt, und
es blinkt die Anzeige Man.

e Falls auf dem unteren Display irgendeine andere Anzeige erscheint, ist der Regler nicht im Grundzustand, und es werden
Parameter eingestellt oder abgerufen.

e Informations- und Fehlermeldungen werden nur im Grundzustand angezeigt.

Riickkehr zum Grundzustand

e In den Grundzustand des Reglers kann der Bediener durch kurzes Driicken der Tasten u u zuriickkehren.
e Falls fiir 60 Sekunden keine Taste gedriickt wird, kehrt der Regler von selbst zum Grundzustand zuriick.



3 Anwenderebene

Die Anwenderebene ist bestimmt fiir den schnellen Zugang des Anwenders zu den wichtigsten Parametern.

Um zur Anwenderebene zu gelangen und die Anwenderebene durchzugehen, driicken Sie die Taste u
Aus der Anwenderebene kehren Sie zuriick nach Durchgehen aller Parameter oder durch gleichzeitiges kurzes Driicken der

Tasten u u

Die Struktur der Anwenderebene kann beliebig eingestellt werden:

e Sie konnen bestimmen, welche Parameter die Anwenderebene enthilt,

e Sie kdnnen bestimmen, in welcher Reihenfolge diese Parameter angeordnet werden,

e die Parameter werden nur dann angezeigt, wenn ihre Anzeige einen Sinn hat (so wird etwa ein Parameter der
automatischen Einstellung der Regelparameter nur dann angezeigt, wenn der Regelausgang fiir die PID-Regelung
konfiguriert ist).

Ubersicht aller Parameter und Meniis der Anwenderebene

Anzeige Bedeutung

PCnl Gibt die Leistung in % des 1. Regelausgangs an.

Automatische / manuelle Betriebsart des Reglers:
A-M e Auto, Einstellung der automatischen Betriebsart.

. Man, Einstellung der manuellen Betriebsart.

Starten / Beenden der automatischen Einstellung der Regelparameter:
. OFF, Ausschalten der automatischen Einstellung der Regelparameter.

- . on, Starten der automatischen Einstellung der Regelparameter, Beheizung oder Kiihlung (je nach Einstellung des
Regelausgangs).
Pbl Proportionalitiitsbereich des Regelausgangs.
Wertebereich: 1 bis 2499 °C.
TEL Integrationskonstante des Regelausgangs.
Wertebereich: = oFF, 0.1 bis 99.9 Minuten.
5B Derivationskonstante des Regelausgangs.
Wertebereich: | oFF, 0.01 bis 9.99 Minuten.
hysi Hysterese des Regelausgangs, dieser Parameter wird als einziger bei der Zweipunktregelung eingestellt.

Wertebereich: 1 bis 249 °C.

Unterer Signalisationsgrenzwert. Der Ausgang wird aktiviert, wenn der Istwert kleiner ist als der eingestellte Grenzwert.
o2Lo Wertebereich:

e -499 bis o2hI °C.

Oberer Signalisationsgrenzwert. Der Ausgang wird aktiviert, wenn der Istwert grfler ist als der eingestellte Grenzwert.
o2hIl Wertebereich:

e 02Lo bis 2499 °C.

Einstellung der Parameter und Meniis der Anwenderebene

Die Anwenderebene bietet dem Anwender den einfachsten Zugang fiir die Kontrolle und Einstellung von Parametern. Die
Liste der Parameter, die auf der Anwenderebene zugénglich sind, ist beliebig einstellbar, ebenso ihre Reihenfolge.
Die Zusammenstellung der Anwenderebene erfolgt auf der Konfigurationsebene, Menii uSEz.

Beispiel der Zusammenstellung eines Anwendermeniis:

So mdchten an erster Stelle auf der Anwenderebene den Parameter zum Starten der automatischen Optimierung aut  haben,
an zweiter Stelle die obere Alarmgrenze o2hI. Gehen Sie vor wie folgt:

e Stellen Sie den Parameter stP1 = aut ein.

e Stellen Sie den Parameter stP2 = o2hI ein.

e Die Positionen 3 und 4 werden nicht genutzt, als Parameter fiir stP3 und stp4 stellen Sie  no ein.

Das Ergebnis kontrollieren Sie auf der Anwenderebene.



3.1 Regelung auf einen konstanten Wert

Bei der Regelung auf einen konstanten Wert zeigt der Regler auf dem unteren Display den Sollwert und auf dem oberen
Display den Istwert an. Die Einstellung des Sollwerts kann mit Hilfe der Pfeiltasten verdndert werden, der neue Sollwert wird
etwa 2 Sekunden nach dem letzten Tastendruck gespeichert.

Rampenfunktion

Nach dem Einschalten der Anlage kommt es zu einem schnellen Anstieg der Temperatur. Falls dieser schnelle Anstieg nicht
erwiinscht ist, kann der Anlauf auf den Sollwert mit Hilfe einer Rampenfunktion gesteuert werden.

Rampenfunktion ausgeschaltet Rampenfunktion eingeschaltet

SP1 N SPI

‘Anlauf mit Hilfe der
Rampenfunktion. Die
Geschwindigkeit des Anlaufs stellen
Sie mit dem Parameter AMP ein.
MafBeinheit der Rampenfunktion ist
°C/Stunde].

Anlauf zum Sollwert nach
Einschalten des Gerits. Die
Rampenfunktion ist
ausgeschaltet.

e Die Rampenfunktion gewihrleistet das Erreichen des Sollwerts SP1 durch einen linearen Anlauf.

e Die Rampenfunktion ist nur nach dem Einschalten des Geréts aktiv und endet mit dem Erreichen des Sollwerts SP1.

e Bei aktiver Rampenfunktion wird auf dem unteren Display der Endsollwert SP1 angezeigt, und es blinkt die Anzeige
rAMP.

e Die Rampenfunktion stellen Sie auf der Konfigurationsebene ein, Menii = sys, Parameter zamp [°C/Stunde].

e Sofern der Parameter xraMP = | oFF ist, ist die Rampenfunktion ausgeschaltet.



3.2 Automatische / manuelle Betriebsart des Reglers

Die automatische Betriebsart der Regelung erfordert eine geschlossene Regelschleife. Der Bediener stellt den Sollwert ein,
und das Gerit steuert die Ausgangsleistung, die an das System abgegeben wird.
Bei der manuellen Betriebsart stellt der Bediener den Sollwert der Ausgangsleistung ein.

In der automatischen Betriebsart zeigt das urm
Display den Sollwert an.

In der manuellen Betriebsart zeigt das untere
Display die eingestellte Ausgangsleistung in

Prozent an. -

Das obere Display zeigt
den Istwert an

In der automatischen Betriebsart stellen Sie?
den Pfeilen den Sollwert ein.

In der manuellen Betriebsart stellen Sie mit den
Pfeilen die Ausgangsleistung in Prozent ein. -

Zulassung der manuellen Betriebsart

Wichtig:

e Bei manueller Betriebsart kann der Regler nicht die vom Bediener eingestellte Ausgangsleistung beeinflussen. Das

Verhalten des geregelten Systems ist also vollstindig in der Kontrolle des Bedieners.

Beim manuellen Betrieb blinkt auf dem unteren Display die Anzeige Man .

Das Gerit bleibt in der eingestellten Betriebsart auch nach einem Ausfall der Netzspannung.

In der manuellen Betriebsart wird nach einem Spannungsausfall die Leistung 0 eingestellt.

Falls die PID-Regelung gewihlt wurde, wird bei manueller Betriebsart die Leistung in Prozent eingestellt (0 bis 100 % fiir

die Beheizung wie fiir die Kiihlung),

e Falls die Zweipunktregelung gewihlt wurde, wird bei manueller Betriebsart die Leistung durch zwei Zustéinde eingestellt
( oFF ... Regelausgang ausgeschaltet, | on ... Regelausgang eingeschaltet).



3.3 Regelausgang

Der Regler gestattet:

die PID-Regelung der Beheizung,

die Zweipunktregelung der Beheizung,
die PID-Regelung der Kiihlung,

die Zweipunktregelung der Kiihlung.

Beheizung, PID-Regelung Nspi

finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii outl.

Die PID-Regelung der Beheizung wird eingestellt durch den Parameter okl = ht. Den Parameter otl /
Auf der Bedienungsebene stellen Sie die PID-Parameter Pbl , Itl ,dE1 ein.

Beheizung, Zweipunktregelung hysi

Die Zweipunktregelung der Beheizung wird eingestellt durch den Parameter okl = ht2. Den Parameter ot1l
finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii outl.
Auf der Bedienungsebene stellen Sie die Hysterese der Zweipunktregelung ein, Parameter h¥S1.

Kihlung, PID-Regelung

Die PID-Regelung der Kiithlung wir eingestellt durch den Parameter otl = CL. Den Parameter otl finden
Sie auf der Konfigurationsebene, Menii outl. SP1
Auf der Bedienungsebene stellen Sie die PID-Parameter Pbl , Itl ,dE1 ein.

Die Zweipunktregelung der Kithlung wird eingestellt durch den Parameter o1 = CL2. Den Parameter otl
finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii outl.
Auf der Bedienungsebene stellen Sie die Hysterese der Zweipunktregelung ein, Parameter h¥S1.

Kiihlung, Zweipunktregelung
S}k\/\ ..................

3.4 Automatische Einstellung der Regelparameter

Der Regler verfiigt iiber eine Funktion, mit der die PID-Parameter fiir die Beheizung wie fiir die Kiihlung eingestellt werden
konnen.

Beginn der Finde der Bei der automatischen Optimierung blinkt auf dem unteren Display

automatischen

automatischen

die Anzeige:

e Autl ... es werden die Parameter Pb1 , I1t1 , dg1 fiir die
Beheizung eingestellt.

e Aut2...es werden die Parameter Pbl , I1t1 , dE1 fiir die
Kiihlung eingestellt.

Vorgehen beim Start der automatischen Optimierung:

10

Die automatische Optimierung starten Sie durch den Parameter Aut = on. Den Parameter aut finden Sie auf der
Bedienungsebene. Der Regelausgang muf3 eingestellt sein fiir die PID-Regelung.

Der Regler stellt durch Eingriffe am Regelausgang die Systemcharakteristik fest und berechnet die optimalen Parameter.
Der Istwert beginnt bei der Optimierung zu schwanken.

Im Verlauf der automatischen Optimierung blinkt auf dem unteren Display eine Informationsmeldung (aut1, aut2).
Nach Beendigung der Optimierung werden die berechneten PID-Parameter gespeichert, und die Informationsmeldung
hort auf zu blinken.



4 Bedienungsebene

Auf der Bedienungsebene werden die Parameter eingestellt, die dem Bediener des Gerits zugénglich sind.

Vom Grundzustand gelangen Sie zur Bedienungsebene durch gleichzeitiges Driicken der Tasten u u fiir etwa 3 Sekunden.

Auf dem unteren Display erscheint die Anzeige LEVL, auf dem oberen stellen Sie oPEx ein und bestéitigen mit der Taste ﬂ
Wenn auf dem unteren Display die Anzeige pass erscheint, ist die Bedienungsebene durch einen Kode geschiitzt. In diesem

Fall geben Sie mit Hilfe der Pfeile den korrekten Kode ein und bestétigen wiederum mit der Taste u

Menii der Bedienungsebene

Anzeige Bedeutung
PCnl Zeigt die aktuelle Leistung des Ausgangs 1 in % an .
Automatische / manuelle Betriebsart des Reglers:
A-M e Auto, Einstellung der automatischen Betriebsart.
. Man, Einstellung der manuellen Betriebsart.
Starten / Beenden der automatischen Einstellung der Regelparameter:
Aut . oFF, Ausschalten der automatischen Einstellung der Regelparameter.
. on, Starten der automatischen Einstellung der Regelparameter, Beheizung oder Kiihlung (je nach Einstellung des
Regelausgangs).
Pbl Proportionalitiitsbereich des 1. Ausgangs.
Wertebereich: 1 bis 2499 °C.
TS Integrationskonstante des 1. Ausgangs.
Wertebereich: - oFF, 0.1 bis 99.9 Minuten.
aEl Derivationskonstante des 1. Ausgangs.
Wertebereich: | oFF, 0.01 bis 9.99 Minuten.
hYS1 Hysterese des 1. Ausgangs, dieser Parameter wird als einziger bei der Zweipunktregelung eingestellt.
Wertebereich: 1 bis 249 °C.
Unterer Signalisationsgrenzwert. Der Ausgang wird aktiviert, wenn der Istwert kleiner ist als der eingestellte Grenzwert.
o2Lo Wertebereich:
e -499 bis 02hI °C.
Oberer Signalisationsgrenzwert. Der Ausgang wird aktiviert, wenn der Istwert gréfler ist als der eingestellte Grenzwert.
o2hI Wertebereich:

e 02Lo bis 2499 °C.

11



5 Konfigurationsebene

Die Konfigurationsebene dient der Grundeinstellung des Gerédts. Auf dieser Ebene ist der Regelausgang ausgeschaltet und
der Alarm- und Signalisationsausgang deaktiviert.

Vom Grundzustand gelangen Sie zur Konfigurationsebene durch gleichzeitiges Driicken der Tasten u u fiir etwa 3
Sekunden. Auf dem unteren Display erscheint die Anzeige LEVL, auf dem oberen stellen Sie mit Hilfe der Pfeile conF ein und
bestitigen. Wenn auf dem unteren Display die Anzeige pass erscheint, ist die Konfigurationsebene durch einen Kode
geschiitzt. In diesem Fall geben Sie mit Hilfe der Pfeile den korrekten Kode ein und bestétigen wiederum.

Yes ctl
Y n&
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InP1l, Einstellung des Eingangs

Anzeige Bedeutung

Einstellung des Eingangsmefigebers ... Temperatureingang:
. no ... kein Eingang eingestellt.
. J ... Thermoelement J, Temperaturbereich -200 bis 900°C.
. K ... Thermoelement K, Temperaturbereich -200 bis 1360°C.
. t ... Thermoelement T, Temperaturbereich -200 bis 400°C.
. n ... Thermoelement N, Temperaturbereich -200 bis 1300°C.
. E ... Thermoelement E, Temperaturbereich -200 bis 700°C.
. r ... Thermoelement R, Temperaturbereich 0 bis 1760°C.
. S ... Thermoelement S, Temperaturbereich 0 bis 1760°C.

SEni . b ... Thermoelement B, Temperaturbereich 300 bis 1820°C.
. C ... Thermoelement C, Temperaturbereich 0 bis 2320°C.
. d ... Thermoelement D, Temperaturbereich 0 bis 2320°C.
. rtd ... Widerstandsmefgeber Pt100, Temperaturbereich -200 bis 800°C.
Einstellung des Eingangsmefigebers ... Prozefleingang:
. no ... kein Eingang eingestellt.
e 0-20...0-20mA, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
e 4-20...4-20mA, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
. 0-5 ... 0 — 5V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
. 1-5 ... 1 -5V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
e 0-10...0-10V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
Einstellung des Dezimalpunkts fiir die Anzeige auf dem Display ... Temperatureingang:
. 0 ... ohne Dezimalstelle.
. 0.0 ... eine Dezimalstelle.

dECL Einstellung des Dezimalpunkts fiir die Anzeige auf dem Display ... Prozefleingang:
. 0 ... ohne Dezimalstelle.
. 0.0 ... eine Dezimalstelle.
. 0.00 ... zwei Dezimalstellen.
e 0.000 ... drei Dezimalstellen.

CALT Eichung des Mefigebers. Der eingegebene Wert wird zum gemessenen Wert addiert.
Wertebereich: -999 bis 999 °C.

S, ol Stellt zusammen mit dem Parameter rh 1 beim ProzeBwertebereich den Mafistab zur Anzeige der Werte auf dem Display ein.
Wertebereich: -499 bis rh 1.

ch 1 Stellt zusammen mit dem Parameter L 1 beim ProzeBwertebereich den Mafistab zur Anzeige der Werte auf dem Display ein.

Wertebereich: L. 1 bis 2499.

CoMM, Kommunikationsleitung

Anzeige Bedeutung

Conid Einstellung der Kommunikationsleitung :
. Mod ... der Regler ist eingestellt fiir die Kommunikation mit einem Computer , Protokoll MODBUS RTU.
Kommunikationsgeschwindigkeit :
. 9.6 ... 9600 Bd.

bAud . 19.2 ... 19200 Bd.
. 38.4 ...38400 Bd.
. 57.6 ... 57600 Bd.

Addr Adresse des Geriits .

Wertebereich: 1 bis 250.

outl, Ausgang 1

Anzeige Bedeutung
Funktion des ersten Ausgangs (des Regelausgangs):
. ht ... Steuerung der Beheizung, PID-Regelung.
otl . ht2 ... Steuerung der Beheizung, Zweipunktregelung.
. C1 ... Steuerung der Kiihlung, PID-Regelung.
. C12 ... Steuerung der Kiihlung, Zweipunktregelung.
ct1 Zyklusdauer des 1. Ausgangs:

Wertebereich: 1 bis 200 Sekunden.
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out2, Ausgang 2

. hI ..
. Lo ..

Anzeige Bedeutung
Funktion des zweiten Ausgangs:
5D . OFF ... der 2. Ausgang ist ausgeschaltet.
e ALPr ... Alarmausgang.
e SGPr ... Signalisationsausgang.
Wahl der aktiven Grenzwerte fiir Alarm und Signalisierung
SId2 e Dboth ... unterer und oberer Grenzwert sind aktiv.

. der obere Grenzwert ist aktiv.
. der untere Grenzwert ist aktiv.

SYS , Systemparameter

Wertebereich: 1.0 bis 100.0 Sekunden.

Anzeige Bedeutung
SPIT Begrenzung des unteren Arbeitsbereichs des Sollwerts.
Wertebereich: -499 bis SP1h °C.
sP1h Begrenzung des oberen Arbeitsbereichs des Sollwerts.
Wertebereich: SP1L bis 2499 °C.
Rampenfunktion ... Geschwindigkeit des Anlaufs auf den Sollwert SP1 bei der Regelung auf einen konstanten Wert. Falls oFF
rAMP eingestellt ist, ist die Rampenfunktion ausgeschaltet.
Wertebereich:  oFF, 1 bis 999 °C.
Prizisiert den Charakter der Derivationskomponente. Je hoher der eingestellte Wert, desto mehr wird die Derivationskomponente
dErt abgeschwicht.

uSEr, Einstellung des Anwendermeniis

Anzeige Bedeutung
Parameter an erster Stelle des Anwendermeniis:
. no ... kein Parameter
e PCnl ... gibt die Leistung in % des 1. Regelausgangs an.
. A-M ... automatische / manuelle Betriebsart.
. Aut ... Starten / Beenden der automatischen Optimierung der Regelparameter.
StP1 e Pbl ... Proportionalititsbereich des ersten Ausgangs.
e [Itl ... Integrationskonstante des ersten Ausgangs.
e dE1 ... Derivationskonstante des ersten Ausgangs.
e hY¥S1 ... Hysterese des ersten Ausgangs bei Zweipunktregelung.
e 02Lo ... unterer Signalisationsgrenzwert des zweiten Ausgangs.
e 02hI ... oberer Signalisationsgrenzwert des zweiten Ausgangs.
StpP2
Parameter an der 2. bis 4. Stelle des Anwendermeniis. Es gilt die gleiche Liste wie bei StP1.
StP4

PASS, Sicherungskodes fiir den Zugang zu den héheren Meniiebenen

Mogliche Werte:

oFF, 1 bis 9999.

Anzeige Bedeutung
e Kode fiir den Zugang zur Bedienungsebene. Falls oFF eingestellt ist, ist der Zugang nicht durch einen Kode geschiitzt.
Mogliche Werte: | oFF, 1 bis 9999.
P Co Kode fiir den Zugang zur Konfigurationsebene. Falls oFF eingestellt ist, ist der Zugang nicht durch einen Kode geschiitzt.
Mogliche Werte: | oFF, 1 bis 9999.
P SE Kode fiir den Zugang zur Serviceebene. Falls oFF eingestellt ist, ist der Zugang nicht durch einen Kode geschiitzt.
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5.1 Messung

Fiir eine richtige Funktion ist es unabdingbar, den Sensor richtig auszuwahlen, zu installieren, anzuschlieBen und in der
Anlage anzuordnen und die Einstellungen des Reglers entsprechend zu wéhlen.
Die Parameter fiir die Konfiguration des MeBeingangs finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii InP1.

Einstellung des Eingangsmefigebers

Mit Hilfe des Parameters dec1 kdnnen Sie die Position des Dezimalpunkts einstellen. Bei TemperaturmeBgebern ist die
Anzeige ohne Dezimalstelle oder auf 1 Dezimalstelle moglich.

Mit dem Parameter cari eichen Sie den Meligeber. Der eingegebene Wert wird zum gemessenen Wert hinzuaddiert.

Eine Begrenzung des Sollwerts konnen Sie auf der Konfigurationsebene einstellen, Menii sYs , Parameter SP1L und SPih.

Wichtig:
e Bei den Temperatureingdngen wird die Unversehrtheit des MefBgebers iiberpriift. Bei einer Beschiddigung des Mefigebers
wird der Regelausgang ausgeschaltet und der Alarmausgang aktiviert.

MeBbereich der ProzeReinginge

Auf der Konfigurationsebene, Menii InP1, kann mittels der Parameter rL 1, rh 1 und deci der MeBbereich der
ProzeBeingidnge gewéhlt werden.

Beispiel zur Einstellung eines ProzeBeingangs:

Sie mochten, dafl das Eingangssignal von 4 bis 20 mA auf dem Display durch einen Wert zwischen 6.0 und 24.0
wiedergegeben wird. Stellen Sie dEc1 = 0.0, rL 1 =6.0 und rh 1 = 24.0 ein. Die Verteilung zwischen den Werten 6.0 und
24.0 ist linear.

Anzeige der

gemessenen

GroBe 24.0
6.0

4 mA 20 mA Eingangssignal
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5.2 Regelung, Regelausgang

Im Regler kann eine Zweipunktregelung oder eine PID-Regelung fiir die Beheizung wie fiir die Kiihlung eingestellt werden.
Sofern eine PID-Regelung eingestellt ist, kann die Funktion der automatischen Einstellung der Regelparameter genutzt
werden, sieche Seite 10.

Die Parameter fiir die Konfiguration des ersten Regelausgangs finden sie auf der Konfigurationsebene, Menii outl.

Zweipunktregelung

Istwert ! ! ! \1/ Sollwert
Eine Zweipunktregelung wird gewéhlt -1 ——--/i-\';---
durch die Einstellung otl = | ht2 ysterese

(Beheizung) oder ot1 = cr2 (Kiihlung).
Sie wird fir weniger anspruchsvolle
Anwendungen genutzt. Prinzipiell ist bei

Zustand des Zeit
der Regelung keine Nullabweichung Regelausgangd] ---- --- R
moglich. Der Istwert schwankt in
charakteristischer Weise um den Sollwert. asgeschallt
Zeit
PID-Regelung
Eine PID-Regelung wird gewéhlt durch die Einstellung ot1 =| ht (Beheizung) oder ot1 = ct (Kiihlung). Fiir die

richtige Funktion des Reglers miissen jedoch die PID-Parameter korrekt eingestellt werden. Die automatische Einstellung der

Regelparameter ist auf Seite 10 beschrieben.

Die PID-Parameter haben folgende Bedeutung:

e pbl Breite des Proportionalititsbereichs, wird in gemessenen Einheiten eingegeben. Gibt den Bereich um den
Sollwert an, in welchem die Regelung ablauft.

e 1t1 Integrationskonstante, wird in Minuten eingegeben. Die Integrationskomponente kompensiert die Verluste des
Systems. Je grofier der Wert, desto weniger (langsamer) kommt die Integrationskomponente zur Anwendung.

e de1 Derivationskonstante, wird in Minuten eingegeben. Die Derivationskomponente reagiert auf schnelle
Veranderungen und versucht ihnen entgegenzuwirken. Je groler der Wert, desto mehr wirkt die Derivationskomponente.

Die verlangte Leistung (angegeben in Prozent) wird zum Ausgang mit Hilfe der sog. Breitenmodulation iibertragen. In jedem
zeitlichen Zyklus (Parameter C€1  auf der Konfigurationsebene, Menii outl) ist der Ausgang einmal eingeschaltet und
einmal ausgeschaltet. Die Einschaltdauer ist um so grofer, je grofer die verlangte Leistung ist. Das Verhalten des Ausgangs
ist im dritten Teil der Abbildung angedeutet.

a a = A 1 Tt
Beispiel zur Breitenmodulation des stwe

Ausgangs: Sollwert

e Die Zyklusdauer ist 10 Sekunden, die
Solleistung 30%. Der Ausgang ist 3 Sekunden
eingeschaltet und 7 Sekunden ausgeschaltet.

e Die Zyklusdauer ist 10 Sekunden, die Zeit
Solleistung 5%. Der Ausgang ist 0,5 Sekunden Ausgangs-
eingeschaltet und 9,5 Sekunden ausgeschaltet. leistung

Wichtig:

e Die Dauer des Zyklus hat einen ungiinstigen
Einfluf} auf die Qualitit der Regelung. Je groBer
diese Dauer, um so geringer ist die Regelqualitt.

e Falls am Regelausgang ein elektromechanisches
Element (Relais, Schaltschiitz) verwendet wird,
mul} mit Riicksicht auf die Lebensdauer des
Schalters eine grofere Zyklusdauer gewdhlt

werden. %

Zyklusdauer

Zeit

Zustand des

e - - - - - - - - - cingeschaltet

ausgeschaltet

1 1 1 1 1 1 1 Zelt
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5.3 Alarm- und Signalisationsausgang

Der zweite Reglerausgang kann als Alarm- oder Signalisationsausgang konfiguriert werden.
Die Parameter zur Konfiguration des Ausgangs finden Sie auf der Konfigurationsebene, Menii out2. Die Einstellung der
Grenzwerte o2Lo und o2hI finden Sie auf der Bedienungsebene oder der Anwenderebene.

Einstellung des Alarm- und Signalisationsausgangs

Die Funktion stellen Sie ein mit Hilfe des Parameters out2:
e ot2 = | oFF, der Ausgang ist ausgeschaltet.

e ot2 = ALPr, Alarmausgang, die Grenzwerte sind eingestellt in absoluten Werten.
e ot2 = SGPr, Signalisationsausgang, die Grenzwerte sind eingestellt in absoluten Werten.
gemessene
Grofle
Aktiv
________ _________m..____________________
\ ,0’. .."'----.. T
Nicht aktiv
o2hT | ----| N Y S ——
/ Aktiv
EEED Zeit

eingeschaltet

- Der Alarmausgang ist aktiv (ausgeschaltet):
Alarm- - bei Uberschreitung der Alarmgrenzwerte
ausgang - bei einem Fehler des Mefigebers

- bei einem Fehler des Gerits

ausgeschaltet - bei ausgeschaltetem Gerét
Zeit
eingeschaltet . . . .
= soced ———JreocsscsscssssBssss020 Der Signalisationsausgang ist
Signalisati aktiv (eingeschaltet):
lg:z;;:nl;ns- - bei Uberschreitung der
Signalisationsgrenzwerte
ausgeschaltet
Zeit

Aktive Seiten des Alarms

Mit Hilfe des Parameters s1d2 kann ausgewahlt werden, welche Seite des Alarms aktiv ist:
® SId2 = both, beide Grenzwerte sind aktiv.

e s1d2=  hI, nur der obere Alarmgrenzwert ist aktiv.
e sSId2= Lo, nur der untere Alarmgrenzwert ist aktiv.




6 Serviceebene

Die Serviceebene dient den Servicetechnikern. Auf dieser Ebene ist der Regelausgang ausgeschaltet und der Alarm- und
Signalisationsausgang deaktiviert.

Vom Grundzustand gelangen Sie zur Serviceebene durch gleichzeitiges Driicken der Tasten u ﬂ fiir etwa 3 Sekunden.
Auf dem unteren Display erscheint die Anzeige LEVL, auf dem oberen stellen Sie sExv ein und bestétigen. Wenn auf dem
unteren Display die Anzeige Pass erscheint, ist die Serviceebene durch einen Kode geschiitzt. In diesem Fall geben Sie mit
Hilfe der Pfeile den korrekten Kode ein und bestéitigen wiederum.

Anzeige Bedeutung

SoFt Nummer der Softwareversion.

AMb1 Aktuelle Umgebungstemperatur.

tC1 Gemessene Spannung, Thermoelementeingang 1. Bis 60mV.

rtdl Gemessener Widerstand, Widerstandseingang 1. Bis 350 Ohm.

I1 Gemessener Strom, Stromeingang 1. Bis 20mA.

ul Gemessene Spannung, Spannungseingang 1. Bis 10V.

ConF Durch Eingabe von YES und Bestitigen gelangen Sie in das Menii zur Einstellung aller Parameter. Dieses Menii kann z. B. bei der
anfénglichen Einstellung des Gerits genutzt werden.

rst?

rst?

rst? Der Eintrag der Initialisierungsparameter ist ein wesentlicher Eingriff in die Geréteeinstellung. Er muf3 insgesamt 6x durch die Eingabe

rsSt? YES bestitigt werden.

rsSt?

rst?
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7 Tabelle der Parameter

Tabelle der Parameter der Konfigurationsebene:

(seni | ) (spin ) )
(@ ¢ ) (spin [ )
(cara ) ) ( zame | )
(rLlI ) (dErtI )
EED )

(see1 ) )
((comm ) (ste2 ) )
((baud [ ) (ste3 ) )
(adar | ) (stea ) )
(ot [ ) (por ) )
(eer ) ) (oo | )

(=se )
(ot2 ) )
(sza2 ) )

Tabelle der Parameter der Bedienungsebene:

(b1 )
(zex )
(aex )
(nys1 )
( o2Lo I
( o2hI I

N ANAAN N




8 Installation

Das Geridt ist zum Einbau in eine Abdeckplatte bestimmt. Es wird durch zwei Flansche befestigt, die mitgeliefert werden. Die
Installation erfordert den Zugang zur Riickseite der Abdeckplatte.

Montageabmessungen

e Breite x Hohe x Tiefe: 48 x 96 x 107 mm (einschlieBlich Klemmleiste).
e FEinbautiefe: 101 mm (einschlieBlich Klemmleiste).

e  Ausschnitt in der Platte: 45 x 90 mm.

e Dicke der Platte: 1,5 bis 5 mm.

Installationsschritte

e Schneiden Sie in die Platte eine Offnung von 45 x 90 mm.

e Tiigen Sie das Gerit in die Offnung ein.

e Fiigen Sie die Halteflansche in die eingepreften Offnungen oben und unten oder zu beiden Seiten des Geriits ein.
e Schrauben Sie das Gerét an den Flanschen an und ziehen Sie die Schrauben fest.

Das Geriit ist installiert; vor dem eigentlichen Anschliefen empfehlen wir Thnen, das nachfolgende Kapitel iiber mogliche
Storquellen durchzulesen.

Das Anschlielen des Geréts wird ab Seite 21 beschrieben.

8.1 Grundsatze fiir die Installation, Stérquellen

In technischen Betriebsanlagen kommen viele Stérquellen vor. Zu den starksten gehdren folgende:
e Anlagen mit induktiver Belastung, z. B. Elektromotoren, Spulen von Relais und Schiitzen u. &.
Thyristoren und andere Halbleitereinrichtungen, die nicht bei null geschaltet werden.
Schweiflanlagen.

Starkstromleitungen.

Leuchtstofflampen und Neonrdhren.

8.2 Reduktion der Storeinfliisse

Bemiihen Sie sich beim Entwurf des Systems um die Einhaltung folgender Regeln:

e Alle Anschluf3- und Kraftstromleitungen miissen von den Signalisationsleitungen (z. B. Thermoelement- und
Kommunikationsleitungen) getrennt gefiihrt werden. Die Entfernung zwischen diesen beiden Typen von Leitungen sollte
mindestens 30 cm betragen.

e Sofern sich Signalisations- und Kraftstromleitungen {iberschneiden, sollten sie sich im rechten Winkel kreuzen.

e Bemiihen Sie sich von Anfang an, potentielle Stérquellen zu kennzeichnen und die Leitungen nicht in der Nihe dieser
Storquellen zu fiihren.

e Installieren Sie keine Relais oder Schiitze in zu geringer Entfernung vom Regler.

e Verwenden Sie die Anschluf3spannung fiir den Regler nicht zur Speisung induktiver und phasengesteuerter Einrichtungen.

e Verwenden Sie fiir die Signalisationsleitungen verdrillte, abgeschirmte Kabel. Verbinden Sie die Abschirmung an
mehreren Stellen mit der Erde des Betriebsraums.

e Verwenden Sie im Bedarfsfall fiir die Speisung der Gerite eine netzunabhingige Stromquelle (UPS).
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9 Elektroanschiufl

Den Elektroanschluf3 darf nur eine hierzu berechtigte Person ausfiihren. Es sind die einschligigen Vorschriften zu
beachten. Ein unsachgeméif} ausgefiihrter Anschlufl kann zu ernsthaften Schéden fiihren.

Falls ein eventueller Geritefehler einen Schaden verursachen kann, muf} die Anlage mit einem unabhiingigen
Schutzglied versehen werden.

AnschlufSspannung
Uberpriifen Sie vor dem AnschlieBen, ob die AnschluBlleitung den technischen Bestimmungen entspricht.

Das Gerit ist bestimmt zu Verwendung in Industrie- oder Laboreinrichtungen, Uberspannungskategorie 11,
Verschmutzungsgrad 2.

(D
Mefeingang O |2
O 3
O |4
Kommunikationsleitung 0 s
O s
O |7
1. Ausgang, Regelausgang O |s
2. Ausgang, Alarm- und 8 [9
Signalisationsausgang |10
230 V=/50Hz L o——fF—4 O it
max. 5 VA @ N @& 03 |2
Sicherung
T1A
MeReingang (InP1)
Temperatureinginge Prozefieingéinge
1 1 p |1
[l 2 [] 1—2 % 0 |2 0|t
3 3 O |3 |2
O |4 0|3
O |4
Pt100 0 |s =
Dreileiteranschluf3 O |6
[m K Stromeingang O |6
Eingangsimpedan
Pt100 0 |8 40 Cg)hn% " ’ g !
Zweileiteranschlufl = ) 8
3 Jio (= )
Thermoelementeingang O (1 Spannungseingang 1 Jio
Eingangsimpedanz 03 iz Eingangsimpedanz |
20MOhm. 10 kOhm O (12

Der MeBeingang ist von
der Erde des Geriits nicht
galvanisch isoliert.



Kommunikationsleitung (CoMM)

Die Kommunikationsleitung
ist von der Erde des Gerits

|1 galvanisch isoliert.
RS 232 EIA485 |2 12
0 |3
TxD <' TR <[ |4
RxD é5 T+HR+ <=|CJ |5 Anschlufy der Kommunikationsleitung RS232 zum Computer
Com éé Com < | |6
D 7 RxD TxD Com TxD RxD Com
=R 5] 4 6 4| s 6
(= )
= 1o
3 i |_|
O i [1.21314151607»80 e oo o o] tZ'
e 000 00,0000 00 69
Canon 25 Canon 9
1. Ausgang (Regelausgang, out1
SSD RELAIS
Gleichspannungsausgang |1 Relaisausgang |1
0 ]2 O |2
O[3 O 3
[ 0 |4
O |s O s
_ O |6 O |6
max. 30mA < = E 230V~/5A < mE
Leerlaufspannung: O |z J:- oder O |3 l—e
9-12V= s 30V=/5A < ; |
(= ) ()
1 10 1 |io
|11 O |11
= 12 = (12
Der SSD-Ausgang ist Der RELAIS-Ausgang ist von der Erde des
von der Erde des Gerits galvanisch isoliert. Bei diesem Ausgang
Geriits nicht miissen die dulleren Leitungen so fixiert werden,
galvanisch isoliert. daB} es bei der Losung einer Leitung aus der
Klemme zu keiner Verringerung der Isolation
zwischen den Kategorien der Netzspannung und
der sicheren Spannung kommt.
2. Ausgang (Alarmausgang, out2
RELAIS
Relaisausgang =
0 2
O |3
[
O s
O |6 Der RELAIS-Ausgang ist von der Erde des
0 |7 Geriits galvanisch isoliert. Bei diesem Ausgang
|8 miissen die dufleren Leitungen so fixiert werden,
PRAY. S R— e T daB es bei der Losung einer Leitung aus der
oder <«— O Tiol—e j Klemme zu keiner Verringerung der Isolation
30V=/5A O i zwischen den Kategorien der Netzspannung und
O 2 der sicheren Spannung kommt.
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10 Inbetriebnahme des Gerats

Die anfingliche Initialisierung darf nur von einer hierzu qualifizierten und berechtigten Person ausgefiihrt werden.
Eine falsche Einstellung kann ernsthafte Schiden verursachen.

Sobald Sie das Gerit zum ersten Mal einschalten, miissen Sie ihm die wichtigsten Daten mitteilen, ohne die es nicht
funktionieren kann:

e Typ des MeB3gebers, Position des Dezimalpunkts,

e Arbeitsbereich des Sollwerts,

e Verhalten des Regelausgangs.

Vorgehen bei der Einstellung

Wir gehen davon aus, dal das Gerit bereits in die Abdeckplatte eingebaut und angeschlossen ist und daf3 Sie es gerade zum

ersten Mal eingeschaltet haben. Die Parameter fiir die anfangliche Initialisierung sind folgende:

e sEnl, stellen Sie den EingangsmefBgeber ein. Die Beschreibung des Parameters finden Sie auf Seitel3.

e dEci, stellen Sie die Position des Dezimalpunkts ein. Die Beschreibung des Parameters finden Sie auf Seite 14. Dieser
Parameter wird nur beim Prozefeingang angezeigt.

e L 1, rh 1, Parameter zur Einstellung des MaBstabs der Prozeeingédnge. Bei Temperatureingdngen werden sie nicht
angezeigt. Die Beschreibung der Parameter finden Sie auf Seite 14.

e ot1 , Einstellung des Regelausgangs. Die Beschreibung des Parameters finden Sie auf Seite 13.

e spiL, stellen Sie den unteren Grenzwert fiir die Sollwertbegrenzung ein. Wir empfehlen, den Wert 0 zu belassen.

e sPih, stellen Sie den oberen Grenzwert fiir die Sollwertbegrenzung ein. Wir empfehlen, die maximale Arbeitstemperatur
der Anlage einzustellen. Der Bediener wird keinen hoheren Sollwert als den Wert dieses Parameters einstellen.

e  Weitere Informationen zur Einstellung des Eingangs finden Sie auf Seite 14, zur Einstellung des Ausgangs auf Seite 16.

Wichtig:
e Alle bei der anfinglichen Initialisierung eingestellten Parameter konnen spater auf der Konfigurationsebene geéndert
werden.
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11 Technische Parameter

Das Geriit ist bestimmt zur Verwendung in Industrie- oder Laboreinrichtungen, Uberspannungskategorie 11,
Verschmutzungsgrad 2.

Regelung

e PID-, PI-, PD-, P-Regelung, automatische Optimierung der Parameter, Steuerung von Beheizung und Kiihlung,
e Zweipunktregelung, Steuerung von Beheizung und Kiihlung.

Alarm, Signalisierung

e absoluter Alarm, Signalisierung, oberer und unterer Grenzwert.

Steuerung des Sollwerts

e Regelung auf einen konstanten Wert, Rampenfunktion

Anzeige- und Bedienungselemente

e zwei vierstellige Displays, Segmenthéhe 10 mm,
e zwei Kontrollampen fiir die Ausgénge,
e drei Drucktasten zur Bedienung der Meniis.

MeRgeber, Eingédnge

Temperatureingang durch Thermoelement oder Widerstand, Detektion der Unversehrtheit des MeBgebers:
. no ... kein Eingang eingestellt,

.. Thermoelement J, Temperaturbereich -200 bis 900°C,

.. Thermoelement K, Temperaturbereich -200 bis 1360°C,

.. Thermoelement T, Temperaturbereich -200 bis 400°C,

.. Thermoelement N, Temperaturbereich -200 bis 1300°C,

.. Thermoelement E, Temperaturbereich -200 bis 700°C,

.. Thermoelement R, Temperaturbereich 0 bis 1760°C,

.. Thermoelement S, Temperaturbereich 0 bis 1760°C,

.. Thermoelement B, Temperaturbereich 300 bis 1820°C,

.. Thermoelement C, Temperaturbereich 0 bis 2320°C,

.. Thermoelement D, Temperaturbereich 0 bis 2320°C,

e | rtd... MeBgeber Pt100, Temperaturbereich -200 bis 800°C, Zwei- oder Dreileiteranschluf}, Linearisierung nach DIN.

2R Qb KR BB o R Qg

ProzeBeingang — Stromeingang (Eingangsimpedanz 40 Ohm), Spannungseingang (10 kOhm), ohne Detektion der
Unversehrtheit des MeBgebers:

. no ... kein Eingang eingestellt,

e 0-20...0—20 mA, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten,
e 4-20...4—-20 mA, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten,
. 0-5 ... 0 — 5V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten,

. 1-5 ... 1 — 5V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten,

e 0-10...0- 10V, Wertebereich -499 bis 2499 Einheiten.
Ausgang 1

e  Gleichspannungsschalter, 9 — 12 V= im eingeschalteten Zustand, max. 30 mA,
e clektromechanisches Relais, 230V~/5A oder 30V=/5A, Schaltrelais, ohne Dampfungselement.

Ausgang 2
o clektromechanisches Relais, 230V~/5A oder 30V=/5A, Schaltrelais, ohne Dampfungselement.

Kommunikationsleitung

e RS 232, galvanisch isoliert, Protokoll Modbus RTU,
o EIA 485, galvanisch isoliert, Protokoll Modbus RTU.
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Eingangsgenauigkeit

e +0,25% des Wertebereichs (min. 600°C) , =1 digit bei 25°C +3°C Umgebungstemperatur und bei +10% der Nenn-
Anschlu3spannung,

e Temperaturstabilitit £0,1°C pro °C der Umgebungstemperatur,

e Spannungsstabilitiit +0,01% pro % der Anderung der AnschluBspannung.

Anschluf8spannung

o 230 V~+/- 10%, 50 Hz, langsame interne Sicherung T 2A/250 V,
e AnschluBlleistung max. 5 VA,
e gespeicherte Daten sind nicht abhédngig von der AnschluBspannung.

Betriebsumgebung

e (0bis50°C,
e 0 bis 90 % relative Luftfeuchtigkeit, ohne Kondensation.

Transport und Lagerung
e -20bis70°C.

Abmessungen

e Breite x Hohe x Tiefe 48 x 96 x 107 mm,
e Einbautiefe 101 mm,
e Ausschnitt in der Platte 45 x 90 mm, Dicke der Platte 1,5 az 5 mm.

11.1 Garantiebedingungen

Die Lieferfirma gewéhrt auf dieses Produkt eine Garantie von 36 Monaten, ausgenommen sind Schéden, die durch
mechanische oder elektrische Beanspruchung der Ausginge entstanden sind. Ausgeschlossen von der Garantie sind ebenso
alle Schéden, die durch unsachgemifle Lagerung und Transport, unsachgeméfle Verwendung oder falschen Anschlufl
entstanden sind, sowie Beschidigungen durch duBere Einfliisse (vor allem die Wirkung elektrischer Uberspannung,
iibermafBige elektrische Groflen und Temperaturen, chemische Stoffe, mechanische Beschadigung) oder elektrische oder
mechanische Uberlastung der Ein- und Ausginge.

11.2 Beschreibung des Modells

Ht60B—ab-cd-efg

> a: Eingang
T = Temperatureingang
P = ProzeBeingang

> b: Kommunikationsleitung
0 = nicht genutzt
X = Kommunikationsleitung RS 232
A = Kommunikationsleitung EIA 485

> c: erster Ausgang (Regelausgang)
K = Gleichstromschalter
R = elektromechanisches Relais

> d: zweiter Ausgang (Alarm-,
Signalisationsausgang)
R = elektromechanisches Relais

> e, f,g:000
Modell nach Kundenwunsch
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