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1 Wazne

Ht40T jest sterownikiem pracy pieca i kontroli jego temperatury do zabudowania w panelu.
Wymiary obudowy regulatora to 96x48mm (1/8 DIN).

Sterownik pozwala na prace wzgledem ustawien programu I czasu rzeczywistego (e.g. 6:00 ... 600 °C, 8:00 ... 900 °C,
14:00 ... 250 °C ). Nastawienia pracy moga by¢ wprowadzne niezaleznie dla dni tygodnia, soboty i niedzieli.

Sterownik jest fabrycznie wyposazony w 1 wejscie (temperaturowe lub procesowe) i 3 wyjscia (sterowania, sygnatowe i
alarmowe).

Sterownik jest bardzo prostym urzadzeniem do obslugi i programowania. Ustawione paametry moga by¢ zablokowane i
zabezpieczone przed usuni¢ciem.

Instrukcja programatora Ht40T jest podzielona na poszczegolne rodziaty. Przed instalacjg oraz pierwszym uruchomieniem
programatora, zalecane jest postepowanie jak opisano ponizej:

Jezeli jestes uzytkownikiem koncowym, sterownik zostatl juz skonfigurowany do
pracy z Twoim urzadzeniem przez dostawce

Jesli jeste$ uzytkownikiem koncowym, otrzymate$ urzadzenie skonfigurowane dla produktu ktore obstuguje, i mozesz
zmienia¢ tylko parametry ktore sg potrzebne do pracy tego produktu.
Jesli jestes nowym uzytkownikiem programatora, skoncentruj uwage na ponizszych rozdziatach:

o Podstawowe okreslenia, wyjasnienie opisu klawiszy, wy$wietlacza i innych....
o Tryb podstawowy, opis podstawowego trybu regulatora.
o Kontrola ustawien parametréw, metody ustawiania parametrow.

Jesli przeprowadzasz peilng instalacje i wprowadzasz pierwsze ustawienia
sterownika

W takim przypadku podazasz zgodnie z ponizszymi wskazoéwkami:

Instalacja — w tym rozdziale opisany jest montaz regulatora

Wskazowki instalacji, Zrédla zaklécen — zalecamy przestrzeganie wskazowek opisanych w tym rozdziale.
Okablowanie — opisane jest podlaczenie sterownika.

Przygotowanie do pracy — pierwsze wlaczenie sterownika I konfigurowanie parametrow pracy z urzadzeniem.

Zgodnie w wytycznymi masz mozliwo$¢ instalacji, podtaczenia i podstawowego skonfigurowania sterownika.

Dla uzytkownikéw ktorzy otrzymali sterownik juz ustawiony, zalecamy sprawdzenie parametrow na poziomie
service, menu ConF.
Hasto dostepu na poziomie service - 995



2 Okreslenia podstawowe

Aby zapobiega¢ problemom podczas dziatania sterownika, uzytkownik powinien przyswoi¢ wiedz¢ na temat jego pracy,
ustawien parametrow etc.

2.1 Dziatanie i opis sterownika

Z przodu znajduja si¢ 2 wyswietlacze, 3 diody LED dla wskazywania stanu wyj$¢. Urzadzenie jest sterowane za pomoca 4
przyciskow.

Funkcje

@ys’wietlacz gorny:
Warto§¢ mierzona w trybie
podstawowym

Przy nastawianiu wys$wietla
%rtos’é parametru

@yéwietlacz dolny: Dioda Al
Iy . "
Wartos¢ wymagana w stanie Aktywne wyjécie alarmowe
podstawowym

Przy nastawianiu wys$wietla
ch parametru

Dioda ,,2¢
Aktywne wyjscie 2

Dioda ,,1¢
Lo Aktywne wyjscie 1

Funkcje przyciskow

Nastawianie parametrow regulatora umozliwiajg przyciski. Funkcje przyciskow sa nastgpujace:

° , przycisk do nastawiania i przegladania parametréw poziomu uzytkownika, obshugi, konfiguracji oraz serwisu.
Po wecisnigciu tego przycisku potwierdzona zostaje zmiana nastawionego parametru i przyrzad przejdzie na
nastepny parametr.

. , przycisk zmniejszenia warto$ci parametru. Warto$¢ parametru jest wyrazona liczbg lub skrotem sktadajacym sig
maksymalnie z 4 liter.

. n, klawisz do zwigkszenia wartosci parametru

. , klawisz ustawiania zegara czasu rzeczywistego

2.2 Informacije i raporty o biedach

Informacje i raporty o bledach wyswietlane sg tylko w stanie podstawowym - strona 3.

Informacje - wyswietlacz gérny

e [--- ... blad czujnika wejsciowego lub wejscie nie jest nastawione.

Informacje wyswietlacz dolny

e Autl ... wlaczone sg parametry PID 1, Pb1A |1t 1A ,dELA zob strona 11.
e Aut2 ... wlaczone sg parametry PID 2, Pbib ,It1b ,dE1b zob strona 11.
e SP ... sterownik jest nastawiony na kontrole warto$ci ustawionej - Stp.



e [CErr ... Blad zegara czasu rzeczywistego. Zegar przestat odliczaé czas (zawiesit si¢) . Ten btad powoduje btedne
odczyty czasu przez program. Nalezy ponownie ustawi¢ zegar.. Jezeli problemy pojawiaja si¢ , skontaktuj si¢ z
dostawca.

Raporty bledéow, wyswietlacz dolny.

Komunikat usterek, wyswietlacz dolny
Jesli jest wyswietlany komunikat usterek, wylaczone sa wyjscia regulacyjne, wylaczone jest wyjscie sygnalizacyjne
i aktywne jest wyjscie alarmowe.

e Er0 ... usterka FLASH, pamigci programu. Regulator wytagczy¢ i ponownie wiaczyé. Jesli trudnos$ci wystepuja
nadal, nalezy skontaktowac¢ si¢ z dostawca.
e FErl ... usterka EEPROM, pamigci parametrow konfiguracyjnych. Usterk¢ w niektorych przypadkach mozna

usungc restartujac wszystkie parametry na poziomie serwisu. Po restartowaniu wszystkie parametry koniecznie nalezy
ponownie nastawi¢. To moze przeprowadza¢ tylko doswiadczony uzytkownik. Jesli trudnosci wystgpuja nadal, nalezy
skontaktowac si¢ z dostawca.

e [Err3 ... usterka przetwornika. Moze by¢ spowodowana przez impuls elektryczny na wejsciu, nadmiernie niskg

temperature i nadmierng wilgotnose, ....
Regul ator nal ezy wytaczy¢ i ponowni e wiaczyé. JesSli trudnosci wystepuja nadal, nal ezy skontaktowac
si e z dostawca.

2.3 Przeglad poziomoéw, menu

Dla zapewnienia prawidlowego dziatania przyrzadu nalezy wlasciwie nastawi¢ jego parametry. W celu zwigkszenia
przejrzystosci, parametry sa rozdzielone na grupy (poziomy i menu). Poziom oznacza wyzsza pozycje (poziom
konfiguracji), menu jest czgécig poziomu (menu out 1 ).
Strukturg rozdzielenia przedstawia nastgpujacy rysunek ..

e N
Program ustawiania temperatur

Ustawiona temperatura moze by¢ przypisana dla 5 dni tygodnia, soboty lub
\niedzieli\ y

s N

Ustawianie zegara czasu rzeczywistego

Istnieje mozliwo$¢ nastawienia zegara czasu rzeczywistego, opcja ta zabezpieczona
jest hastem

\.

J/

Przytrzymaj
dwa klawisze
przez 3 sek.

) , .

Poziom operacyjny.
Poziom gdzie znajduja si¢ parametry obstugi.
| J

Wybrany
poziom LC.DJJ.F_) (_X_)

p
wybieraj ( LE Poziom konfiguracji
strzatkami Poziom do konfiguracji sterownika. Zaleca si¢ zabezpieczy¢ go hastem.

\ J

4 N\
Poziom serwisu
Poziom dla technikow serwisu. Zaleca zabezpieczy¢ go hastem.
|

Jesli dla danego poziomu nie
nastawiono hasta, parametr PASS
nie bedzie wyswietlany




3 Tryb podstawowy

W stanie podstawowym regulator znajduje si¢ zaraz po wlaczeniu napigcia zasilania (musi by¢ przeprowadzona pierwotna
konfiguracja przyrzadu, patrz strona 25.

Na wyswietlaczu gérnym jest wySwietlona mierzona temperatura, na wyswietlaczu dolnym jest wyswietlona temperatura
wymagana.

Temperatura
(_mierzona

Na dolnym
wyswietlaczu

pokazywana jest
nastawiona
temperatura

Jezeli na dolnym wys$wietlaczu znajduje si¢ cyfra, regulator jest w stanie podstawowym.

Jezeli na dolnym wys$wietlaczu znajduje si¢ napis, regulator nie jest w stanie podstawowym., parametery sa nastawiane
lub przegladane.
e W trybie podstawowym informacje o btgdach wyswietlane sa na dolnym wyswietlczu.

Powrét do trybu podstawowego

e Aby powrdci¢ do trybu podstawowego nacis$nij jednoczesnie klawisze u n
e Jezeli zaden z klaiwszy nie zostanie nacis$nigty przez 60 sekund, sterownik automatycznie powrdci do stanu
podstawowego.



4 Ustawienie zadanej temperatury

Regulator pozwala na ustawienie zadanej temperatury wzglgdem zegara czasu rzeczywistego lub za pomocg programu.

4.1 Ustawienie zadanej temperatury

Aby w programatorze ustawi¢ tylko opcje pracy wzgledem nastawionej temperaturynalezy w menu  operation level
(poziom operacyjny), ustawi¢ parameter SPIC=| SP.

Proces

Mozesz ustawié
temp. za pomoca
strzatek.

Temperatura w
piecu

Nastawiana
temperatura/
miga SP.

4.2 Program sterowany za pomoca zegaru czasu rzeczywistego.

Programator moze pracowaé z regulacja temperatury wzgledem zegara czasu rzeczywistego. Wowczas nalezy w menu
operacyjnym (operation level) nastawi¢ parameter SP1C = Pr oG(wykres ponizej)

Mozna ustawi¢ krzywa dla:

SP 2 Dni tygodnia (poniedziatek- piatek),
Temp. Soboty,
Niedzieli.
SP 1
Tlos¢ krokoéw
SP 3 od 1 do 10.
SP1
>
tI 1l tI2 tl 3 tI10 cras

Czas nastawiany jest w godzinach i
minutach.
Np: 15.45 oznacza 15godz. i 45 minut.




Edycja programu

Aby wejs¢ 1 przewing¢ do tego poziomu nacis$nij klawisz . Jesli pojawi si¢ napis PASS na dolnym wy$wietlaczu, menu

edycji programu zabezpieczone jest hastem. Wpisz hasto za pomocg strzatek i potwierdz powtornie klawiszem .

Tryb podstawowy
regulatora

GZ) Ustawienie dni tygodnia (od poniedziatku do piatku).

Ustawienie soboty.

Istnieje mozliwos¢
ograniczenia liczby krokow w
kazdym programie (menu
konfiguracji) dla dni
tygodnia, Soboty lub
Niedzieli

Ustawienie niedzieli

Mozna ustawi¢ program dla dni tygodnia (d1-5), Soboty (d  6) lub Niedzieli (d 7).

Ustawienie warto$ci SP. x dotyczy wartosci mierzonej (np °C dla temperatury), czasu t1 x w godzinach i minutach.

Jak ograniczy¢ ilosc krokéw w programie.

Mozna zmniejszy¢ ilo$¢ krokdéw w programie — poziom konfiguracji/configuration level, menu | SYS, parametr:
e (C1-5 ... mozna okresli¢ liczbe krokéw dla dni tygodnia;

e C 6 ... mozna okresli¢ liczbe krokéw dla Soboty;

e C 7...mozna okresli¢ liczb¢ krokow dla Niedzieli.

Poprzez ograniczenie ilo$ci krokow edycja programu staje si¢ tatwiejsza.



Reakcja requlatora po zaniku zasilania i ponownym jego przywroceniu.

Po przywroceniu zasilania, regulator ustawia warto§¢ wymagang dla rzeczywistego kroku:

Kiedy zasilanie zostaje
przywrocone warto$¢  kroku
jestna SP 2.

N SP 2

r--

Wartosé¢

SP 1

SP 3

SP1

tr 1 tI2 tI 3 tI10 cras

Przywrocenie
zasilania

Ustawienie wiekszej liczby wartosci temp. w jednym interwale czasowym

Podczas edycji programu masz mozliwo$¢ nastawienia wigkszej liczby parametréw temperatury dla jednego czasu.
Regulator bedzie akceptowat tylko ostatnig ustawiong wartos¢:

Przyktad, ustawites:

e t| 3=14.54,SP 3= 450,

e tl 4=14.54,SP 4= 300,

e tI| 5=14.54,SP 5=]100,

Regulator ustawi ostatnig warto$¢ temeprtury dla tego czasu — w tym przypadku 100.

Zmiana aktualnej wartosci temperatury.

Kiedy regulator pracuje wraz z zegarem czasu rzeczywistego istnieje mozliwo§¢ zmiany aktualnej wartosci za pomoca
strzalek. Aby tego dokonaé nalezy w menu konfiguracyjnym/configuration level, zmieni¢ w menu PASS, parametr P SP =
oFF.

Wazne:

e Zmieniona tak temperatura nie jest wprowadzona do edycji programu — po wylgczeniu zasilania jej wartos¢ bedzie
przyjeta dla wezeséniejszego ustawienia
e Kiedy programator przejdzie do kolejnego kroku, obowigzuje warto$¢ uprzednio dla niego przypisana.



4.3 Nastawa zegara czasu rzeczywistego

Nacisnij klawisz __. Jezeli na dolnym wy$wietlaczy pojawi si¢ PASS oznacza to koniecznos¢ wprowadzenia za pomoca

strzalek poprawnego hasta i potwierdzenia go klawiszem

Wyswietlacz Znaczenie

YEAr Ustaw aktualny rok.

Mon Ustaw aktualny miesigc.

dAt E Ustaw aktualny dzien miesigca.

hour Ustaw aktualna godzing.
Mn Ustaw aktualng minutg.
dAY Ustaw aktualny numer dnia (1 — Poniedziatek 2 — Wtorek, ... , 7 — Niedziela).




5 Poziom operacyjny

Na tym poziomie mozna ustawi¢ podstawowe parametry dla uzytkowania programatora.

Z poziomu podstawowego uzyskasz dostep do poziomu operacyjnego poprzez jednoczesne nacisniecie u n przez 3

sekundy. Na dolnym wys$wietlaczu pojawi si¢ LEVEL,na gornym oPEr - potwierdz . Jesli pojawi si¢ PASS oznacza to

zabezpieczenie hastem, po jego wprowadzeniu potwierdz Gadl.

Coyer )
v nXes

Lmﬁ_)_%

T\ =D

Menu poziomu obstugqi

Wyswietlacz

Znaczenie

PCnl

Szacunkowe zuzycie energi na wyjsciu 1 w %

Aut

Rozpoczecie/ zakonczenie regulacji parametrow PID :
. OFF, wytaczenie autregulacji parametrow PID.
. ht , wlaczenie autregulacji parametrow PID, grzanie.

SP1C

Regulacja zakresu temperatury:
e ProG warto$¢ jest regulowana za pomoca programu zegara czasu rzeczywistego
. SP, regulator nastawia tylko temperature.

SP

Warto$¢ bezczynnosci (zapasowa). Regulator przetaczy si¢ na t¢ warto$¢ wymagana tylko w przypadku, gdy zegar czasu rzeczywistego nie
dziata lub gdy regulator utrzymuje wartos¢ wymagana (SP1C= SP).
Zakres: SP1L do SP1h.

ALhlI

Gorna granica alarmu. Alarm uaktywnia si¢ gdy warto$¢ podczas procesu przekroczy nastawiona granice .
Zakres: - 499 do 2499 °C.

out 1, menu parametrow dla wyjscia 1

Menu przeznaczone jest do manualnego nastawienia parametréw PID dla wyjscia 1 - gdy funkcje kontrolne nie sg
wystarczajaco precyzyjne. Aby wejs¢ w menu na gornym wyswietlaczu ustaw i potwierdz | YES .

Wyswietlacz Znaczenie

Pb1A Margines proporcjonalnosci wyjscia 1, pierwsze ustawienie parametrow PID .
Zakres: 1 do 2499 °C.

[t1A Wartos¢ integralna/ calkujaca wyjscia 1, pierwsze ustawienie parametréw PID
Zakres : OFF, 0.1 do 99.9 minut.

dE1A Wartos$¢ rozniczkowa wyjscia 1, pierwsze ustawienie parametrow PID
Zakres: | OFF, 0.01 do 9.99 minu.

Pbib Margines proporcjonalnosci, drugie ustawienie parametrow PID .
Zakres: 1 do 2499 °C.

I't1b Warto$¢ integralna/ calkujaca, drugie ustawienie parametréw PID
Zakres : . OFF, 0.1 do 99.9 minut.

dE1b Warto$¢ rézniczkowa, drugie ustawienie parametrow PID
Zakres: | OFF, 0.01 do 9.99 minu.

hysi Histereza wyjscia 1, ten pojedynczy parametr ustalony jest dla kontroli ON/OFF.
Zakres: 1 do 249 °C.
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out 2, menu parametrow dla wyjscia 2

W menu okreslone sg granice wyj$¢ sygnatowych (ot2 = SGPr lubot 2 = SGJE). Aby wej$¢ do menu potwierdZz | YES na
gornym wyswietlaczu

Wyswietlacz Znaczenie

Dolna granica sygnalizacji. Wyjscie jest wlaczane, jesli warto§¢ mierzona jest mniejsza, niz nastawiona granica.
Zakres:

020 1. 499 do B2hI °C dla 0t2" - SGPF.

e -999do0°Cdlaot2 =SGIE.

Goérna granica sygnalizacji. Wyjscie jest wlaczne, jesli wartos¢ jest wigksza niz nastawiona granica.
02hl Zakres:

e 02L0do2499°Cdlaot2 =SGPr.
e 0do999°Cdlaot2 =SCIE.

5.1 Parametry kontroli wyjsé, regulacja PID

Sterownik Ht40T moze by¢ ustawiony jako regulator ON/OFF lub PID.
Opis ustawien dla tych typéw znajduje si¢ ponizej.

Ogrzewanie, requlacja ON/OFF

Regulacj¢ ON/OFF mozna ustawi¢ za pomoca parametru ot1 =/ ht 2.

Parametr ot 1 znajduje si¢ w menu konfiguracyjnym configuration level, menu out 1.
W menu operacyjnym operation level ustawia si¢ histereze dla trybu ON/OFF parametr
hYS1.

Ogrzewanie, regulacja PID

Regulacje PID mozna ustawi¢ za pomocg parametru ot 1 =/ ht. Parametr ot 1 znajduje si¢
w menu konfiguracyjnym configuration level, menu out 1. Pl
W menu operacyjnym operation level ustala si¢ ktore parametry PID beda uzywane: /

e PblA [t1A dEILA, dla 1 zestawu parametrow PID (parametr ALGo).
e PblA It 1A, dELA, Pblb, It 1b, dE1b, dla 2 zestawu parametréw PID

>

5.2 Automatyczne nastawienie parametrow PID - autotunning

Sterownik wyposazony jest w funkcje automatycznego nastawienia parametrow PID — autotunning.

A Start autotunningu

Przy optymalizacji automatycznej na wyswietlaczu dolnym miga

napis:

Autl ... sterownik nastawia parametry PblA, It1A, dEIA dla
ogrzewania.

Aut2 ...sterownik nastawia paraetry Pblb, Itlb, dE1b dla
chlodzenia.

Koniec
autotunningu

>

Procedura aktywacji funkcji optymalizacji parametréow ( autotuningu):

e Optymalizacja automatyczna — autotuning aktywacja parameterem Aut = | ht (nastawione parametry dla
ogrzewania). Parametr Aut = znajduje si¢ na poziomie operacyjnym operation level. Wyijscie regulacyjne musi by¢
ustawione dla parametrow PID.

o Regulator przy pomocy dzialan na wyjsciu regulacyjnym zapewni charakterystyke uktadu i obliczy optymalne
parametry. Przy optymalizacji dojdzie do rozkolysania wartosci mierzone;j.

e W czasie optymalizacji - dolnym wys$wietlaczu miga raport o informacji (Aut 1, Aut 2).

11



e Po zakonczeniu optymalizacji, obliczone parametry PID zostang zapisane, a raport o informacji przestanie migac.

Wazne:

e Parametry Pbl1A, It 1A, dELA, sg nastawione kiedy 1 zestaw parametréw PID jest uzywany (ALGo =| Pid)) i aktualna

warto$¢ temp. jest nizsza niz parametr SPI d.

e Parametry Pblb, | t 1b, dE1b, sa nastawione kiedy 2 zestaw parametrow PID jest uzywany (ALGo = 2Pl d)i aktualna

warto$c temp. jest wyzsza od parametru SPI d

Parametry ALGo i SPI d znajduja si¢ na poziomie konfiguracyjnym configuration level, menu out 1.

5.3 Wyjscia sygnatowe

Nastawienia wyjs¢ sygnatowych znajduja si¢ na poziomie konfiguracji configuration level, menu out 2.

Ograniczenia dla sygnalizacji 02Lo (niska granica)
operacyjnym operation level, menu out 2.

1 o2hl

(wysoka granica) sa nastawiane na poziomie

Svgnalizacja ustawiana jest w wartosciach bezwglednych

Na poziomie konfiguracyjnym configuration level, menu

out 2, ustaw parametr ot 2 = SGPr. Wrtodé A
proces
Wyjscie sygnatowe jest wlaczane jesli temp. jest nizsza u ON
niz 02Lo lub wyzsza od o2hl . AT e =
. -
L4
Na poziomie konfiguracyjnym configuration level, menu ," OFF
out 2, mozesz ustawi¢ granice: o2k o
e SId2 =bot h, obydwie granice aktywne, A [ ON
e SId2=| hl, gorna granica aktywna, >
e Sld2=| Lo, dolna granica aktywna. o2Lo czas
Sygnalizacja zdefiniowana przez odchylenie od wartosci wymaganej
Na poziomie konfiguracyjnym configuration level, menu
out 2, ustaw parametr ot 2 = SGdE. A
Granice sygnatow sa obliczane z odchylenia wartosci 02hl ‘
wymaganej: \V — ON
e Gorna granica sygnalizacji = warto$¢ wym. + 02hl . wart | R T
e Dolna granica sygnalizacji = wartosc wym. — 02Lo. Wym;g \I/ "' OFF
Granice aktywacji sygnalizacji sg takie same jak opisane | 7'\— Ty ———————————=
powyzej. | [ ON
o2L >
o czas
5.4 Wyjscie alarmowe
Wyjscie alarmowe informuje, ze wartosci procesowe
przekroczyly  temperatur¢ graniczng ustawiong A
parametrem Alhl. Proces
Parametr ten znajduje si¢ na poziomie operacyjnym /
operation level ON
P e~ _______
Jezeli alarm nie jest aktywny, przekaznikk jest K OFF
wlaczony ON, jesli alarm jest aktywny -przekaznik ..'
jest wylaczony OFF ALhI !
.
Alarm jest aktywowany réwniez w przypadku >
uszkodzenia czujnika lub uszkodzen systemu czas
regulatora.
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6 Poziom konfiguracyjny

Poziom konfiguracji jest przeznaczony do podstawowych ustawien przyrzadu. Na tym poziomie wyjscie regulacyjne jest
wylaczone oraz dezaktywowane sg wyjs$cia alarmowe oraz sygnalizacyjne.

Do poziomu konfiguracji ze stanu podstawowego mozna wej$¢ po jednoczesnym wcisnieciu przyciskow n n na okoto
3 sekundy. Na wyswietlaczu dolnym pojawi si¢ napis LEVEL |, na gornym nalezy nastawic przy pomocy strzatek ConF

Jesli na dolnym wyswietlaczu pojawi si¢ napis PASS , poziom obslugi jest chroniony przy pomocy hasta. W takim
przypadku nalezy nastawi¢ przy pomocy strzatek wtasciwe hasto i ponownie potwierdzié
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| NP1, nastawienie wejscia

Wyswietlacz

Znaczenie

Nastawienie wej$¢ czujnikowych— wejscie temperaturowe:
. no ... wejscie nie jest nastawione.

. J ... termopara typ J, zakres -200 do 900°C.
. K'... termopara typ K, zakres -200 do 1360°C.
. t ... termopara typ T, zakres -200 do 400°C.
. n ... termopara typ N, zakres -200 do 1300°C.
. E ... termopara typ E, zakres -200 do 700°C.
. I ... termopara typ R, zakres 0 do 1760°C.
. S ... termopara typ S, zakres 0 do 1760°C.
SEn1 . b ... termopara typ B, zakres 300 do 1820°C.
. C ... termopara typ C, zakres 0 do 2320°C.
. d ... termopara typ D, zakres 0 do 2320°C.
e rtd ...rtd czujnik ( Pt100), zakres -200 do 800°C.
Nastawienie wej$¢ czujnikowych— wejscie procesowe:
. no ... wejscie nie jest nastawione.
e 0-20...0-20mA, zakres -499 do 2499 jednostek
o 4-20...4-20mA, zakres -499 do 2499 jednostek
. 0-5... 0—5V, zakres -499 do 2499 jednostek
. 1-5 ... 1 -5V, zakres -499 do 2499 jednostek
e 0-10...0-10V, zakres -499 do 2499 jednostek
Nastawienie kropki dziesi¢tnej do wySwietlenia na wySwietlaczu ... wejscie temperaturowe:
. 0 ... bez miejsca dziesigtnego.
. 0. 0 ... jedno miejsce dziesigtne.
dEC1 Nastawienie kropki dziesi¢tnej do wyswietlenia na wyswietlaczu ... wejscie procesowe:
. 0 ... bez miejsca dziesigtnego.
. 0. 0 ... jedno miejsce dziesigtne.
. 0. 00 ... dwa miejsca dziesietne.
e 0.000 ... trzy miejsca dziesigtne.
CAL1 Kalibracja czujnika. Nastawiona wielko$¢ jest doliczona do mierzonej wartosci.
Zakres: od -999 do 999 °C.
L1 Razem z parametrem rh 1 mozna ustawi¢ zakres wy$wietlania wartosci na wyswietlaczu dla nastaw procesowych
Zakres: -499 do rh 1.
rh 1 Razem z parametrem rL 1 mozna ustawi¢ zakres wyswietlania wartosci na wyswietlaczu dla nastaw procesowych.

Zakres: rL 1 do 2499.

CoMM linia komunikacyjna

Wyswietlacz

Znaczenie

Setting of communication line:

CoMM . Mod ... the controller is set for communication with PC.

e SQGnL ... the controller transmits information for controlling of SLAVE units.
bAud Baudrate of communication, is in default setting - 9600Bd.
Addr Address of the equipment, it is shown when CoMV= NMbd.

out 1, wyjscie 1
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Wyswietlacz Znaczenie

Funkcje wyjscia 1:

otl . ht ... kontrola systemu grzewczego, kontrola PID
. ht 2 ... kontrola systemu grzewczego , kontrola ON/OFF.

a1 Czas cyklu wyjscia 1.
Zakres: 1 do 200 sekund
Algorytm kontroli PID :

ALGo . Pl d ... uzywane jest jedno ustawienie parametrow PID.
e 2Pl d ... uzywane sg obydwa ustawienia parametrow PID.

SPl d Limit pomi¢dzy ustawieniem PID 1 a PID 2.
Zakres: -499 do 2499 °C.

PLLO Funkjca limitu mocy w celu ograniczenia mocy sygnalu wyjscia przy niskich wartosciach pomiaru, w %.

Zakres: 0 do 100 %.




Nastawienie granicy miedzy niskimi i wysokimi warto$ciami do ograniczenia mocy.
Zakres: od -499 do 2999 °C.

S PL

Ograniczenie mocy wyjSciowej przy wysokich warto$ciach mierzonych, w %.
Zakres: od 0 do 100 %.

PLhlI

out 2, wyjscie 2

Wyswietlacz Znaczenie

Funkcje wyjscia 2:
. OFF ... wyjscie 2 jest wylaczone.

ol e SGPr ...sygnalizacja przekroczenia wartosci procesowej, warto$¢ bezwzgledna.
e SGE ... sygnalizacja przekroczenia wartosci procesowej, odchylenie od warto$ci procesowe;j
Wybér aktywnosci granic alarmu:
Sl d2 e both ... obydwie granice aktywne.
. hl ... gbrna granica aktywna.
. Lo ... dolna granica aktywna.

SYS , parametry systemowe

Wyswietlacz Znaczenie
SPIL Dolny limit wartos$ci pozadanej (procesowej).
Zakres: -499 do SP1h °C.
sPih Gorny limit warto$ci pozadanej (procesowej).
Zakres: SP1L do 2499 °C.
Ci-5 Liczba krokéw dla programu dni tygodnia (Poniedzialek - Piatek)

Zakres: 1 do 10.

cC 6 Liczba krokow dla programu w Sobote
Zakres: 1 do 10.

c 7 Liczba krokéw dla programu w Niedziele.
Zakres: 1 do 10.

Zwieksza dokladno$¢ charakteru wartosci pochodnej. Im wigksza warto$¢ jest ustawiona, tym bardziej ttumiona jest warto$¢ pochodna.
Zakres: 1.0 do 100.0 sekund.

dErt

PASS, hasta dla wyzszych pozioméw menu

Wyswietlacz Znaczenie

Blokowanie lub zmiana warto$ci procesowej SP1:

P SP e | OFF ... warto$¢ procesowa SP1 nie jest zablokowana, moze by¢ zmieniona.
. on ... warto$¢ procesowa SP1 jest zablokowana.

P CL Haslo dla wejscia ustawien zegara czasu realnego. Jesli ustawione jest = OFF, wejscie nie jest zabezpieczone hastem.
Zakres: | OFF, 1 do 9999.

P Pr Haslo dla wejscia ustawien programow. Jesli ustawione jest | OFF, wejscie nie jest zabezpieczone hastem
Zakres: | OFF, 1 tdo 9999.

P oP Haslo dla wejscia ustawien poziomu operacyjnego. Jesli ustawione jest | OFF, wejscie nie jest zabezpieczone hastem.
Zakres: ' OFF, 1 do 9999.

P Co Haslo dla wejscia ustawien poziomu konfiguracyjnego. Jesli ustawione jest = OFF, wejscie nie jest zabezpieczone hastem.
Zakres: | OFF, 1 do 9999.

P SE Haslo dla wejscia ustawien poziomu serwisu. Jesli ustawione jest = OFF, wejscie nie jest zabezpieczone hastem.
Zakres: | OFF, 1 do 9999.
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6.1 Pomiary

Wiasciwy wybdr, montaz, podtaczenie i umieszczenie czujnika w urzadzeniu oraz odpowiednie nastawienie parametrow
regulatora sg niezbedne dla jego prawidlowego dziatania.
Parametry do konfiguracji wejscia pomiarowego znajduja si¢ na poziomie konfiguracji, menu | NPt 1 .

Nastawienie czujnika

Wymagany czujnik wej$ciowy nalezy nastawi¢ w parametrze SEnl . Wykaz czujnikdéw wejsciowych znajduje sie w
rozdziale Parametry techniczne.

Parametr dECL  umozliwia nastawienie pozycji kropki dziesietnej. W przypadku czujnikéw temperaturowych jest
mozliwe wyswietlenie bez miejsca dziesigtnego lub z 1 miejscem dziesigtnym.

Parametr CAL1  znajduje si¢ w menu kalibracji czujnika. Nastawiona wartos$¢ jest doliczona do warto$ci mierzone;.
Ograniczenie warto$ci wymaganej mozna nastawia¢ na poziomie konfiguracji, menu SYS , parametry SP1 Lo i
SP1 hl .

Wazne:

e Wejscia temperaturowe posiadaja detekcje stanu czujnika. W przypadku usterki czujnika jest wylaczone wyjscie
regulacyjne, uaktywnione wyjscie alarmowe i dezaktywowane wyjscie sygnatowe.

Zakres pomiarow wejs¢é sygnatowych

Na poziomie konfiguracji, menu | NPt 1 , mozna przy pomocy parametrow rL 1, rh 1 oraz dECL.okresli¢ zakres
pomiarow wejs¢ procesowych.
Przykiad nastawienia wejscia procesowego:

Chcesz aby segnal wejsciowy od 4 do 20 mA byt wyswietlany na wyswietlaczu w zakresie 6.0 do 24.0.
Nastaw dECL = | 0.0,rL 1= 6.0 orazrh 1= 24.0. Przebieg mi¢gdzy wartosciami 6.0 i 24.0 bedzie przebiegat liniowo.

Wyswietlenie
warto$ci

. . 24.0
mierzonej

6.0

. >
4 20 Sygnat
mA mA wejsciowy
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6.2 Regulacja , wyjscie regulacyjne.

W regulatorze mozna nastawi¢ regulacje ON/OFF lub regulacje PID dla ogrzewania. Jesli jest nastawiona regulacja PID,
mozna zastosowac automatyczne nastawianie parametréw regulacyjnych, patrz strona 11 i ograniczenie mocy, patrz strona
18

Parametry do konfiguracji 1 wyjscia regulacyjnego znajduja si¢ na poziomie konfiguracji, menu out 1

Regulacja ON/OFF

Regulacja ON/OFF jest nastawiana za pomoca parametru outl = [ht2 . Jjest stosowana dla mniej wymagajacych
zastosowan. W zasadzie nie mozliwe jest osiggniecie zerowej odchylki regulacyjnej. Warto§¢ mierzona waha si¢ w
charakterystyczny sposob wokoét warto§ci wymagane;j.

A | [ = | [y Waros¢
Wartos¢ LN — A—\—/QA— g —

ﬁistereza

mierzona ~ |

czas

Stan A _ _ _

wyjscia ON

regul.

OFF
. >
czas

Regulacja PID
Regulacja PID jest wybierana za pomocg parametru out1 =| ht. Umozliwia to regulacje precyzyjng. Dla prawidtowego

dziatania regulatora, koniecznie jednak nalezy nastawi¢ prawidlowe parametry PID . Automatyczne nastawianie

parametréw regulacyjnych jest opisane na stronie 11.

Parametry PID posiadaja nastgpujace znaczenie:

e Pb szeroko$¢ pasma proporcjonalnoséci, zadawana jest w mierzonych jednostkach. Jest to pasmo wokdt wartosci
wymaganej, w ktérym przebiega regulacja.

e |t stala catkujaca, zadawana jest w minutach. Warto$¢ catkowania kompensuje straty uktadu. Im jest wyzsza tym w
mniejszym stopniu (wolniej) oddziatuje.

e dE stalg rézniczkowania, zadawana jest w minutach. Warto$¢ rozniczkowa reaguje na szybkie zmiany i stara si¢ im
zapobiegaé. Czym wigksza jest warto§¢, tym w wigkszym stopniu oddzialuje.

Jesli wyjscie regulacyjne jest dwustopniowe (ON/OFF) - (przekaznik lub stycznik pradu statego, SSR), moc (podawana

w procentach) przenoszona jest na wyjscie przy pomocy tzw. pulsu szerokiej modulacji. W kazdym cyklu czasowym

(parametr Ct 1 , ktory znajduje si¢ na poziomie konfiguracji, menu out1 ) wyjscie jest raz wlaczone i raz roztaczone.

Czas wlaczenia jest tym dhuzszy, czym wyzsza jest wymagana moc. Dzialanie wyjscia przedstawia trzecia czg$¢ rysunku.

Przykiad modulacji szerokosci

S Wartos¢ /N
wyjscia: mierzona
. Warto$é
Czas cyklu wynosi 10 sek, wymagana moc 30%. wymagana
Wyjscie jest wlaczone na 3 sek, a wylaczone na
7 sek.
Czas cyklu wynosi 10 sek, wymagana moc 5 %.
Wyjscie jest wlaczone na 0,5 sek, a wylaczone o
na 9 sek. Moc w0
wyjsciow %

Wazne :

Czas cyklu negatywnie wplywa na jakos¢
regulacji. Czym czas jest dtuzszy, tym nizsza
jest jakosc¢ regulacji.

Jesli na wyjsciu regulacyjnym jest zastosowany Stan TAY
element elektromechaniczny ( przekaznik, ‘r’zyﬁ]m
stycznik), musi by¢ nastawiony dluzszy czas gu
cyklu ze wzgledu na zywotno$¢ tego elementu.

czas

LTI,

'_> : <_ czas

Czas cyklu
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Funkcja ograniczenia mocy

Mozna podnies¢ efektywno$é kontroli poprzez ograniczenie mocy.

Przykiad zastosowania ograniczenia mocy:

Przy wzroscie do wartoéci pozadanej, wystepuje duze
przestrzelenie tzw (overshooting). Jednym ze sposobdw jest
ograniczenie mocy w poblizu ustalonej wartosci pozadane;.
Procedura jest nastepujaca:
- znalez¢ zrodto zasilania podtaczone do stabilnego systemu
- ustawi¢ przetagcznik S PL na warto$¢ kilku °C ponizej od
wartosci pozadane;j.
- Ustawi¢ ograniczenie mocy PLLo na 100%. -
- Ustawi¢ ograniczenie mocy PLhI na okoto 10 do 20% wyzej
od zrodta zasilania ze stabilnego systemu.

Funkcja
ograniczenia
mocy powyzej

PLhI

Wartosc A
procesu

Funkcja
ograniczenia
mocy ponizej

PLLo

czas
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7 Poziom serwisu

Poziom serwisu jest przeznaczony dla technikow serwisowych. Na tym poziomie jest wylaczone wyjscie regulacyjne
i dezaktywowane wyjScie alarmowe oraz sygnalizacyjne.

Do poziomu serwisu ze stanu podstawowego mozna wejs¢ po jednoczesnym wcisnigciu n n na 3 sekundy. Na dolnym

wyswietlaczu pojawi si¢ napis LEVEL , na gornym nalezy nastawi¢ SEr V i potwierdzi¢. Jesli na wyswietlaczu dolnym
pojawi si¢ napis PASS , poziom serwisu jest chroniony przy pomocy hasta. W takim przypadku nalezy nastawi¢ przy
pomocy strzatek wlasciwe hasto i ponownie potwierdzic.

Wyswietlacz Znaczenie

SoFt Numer wersji software

AMb1 Aktualna temperatura otoczenia.

tClL Mierzone napiecie . 1 wejscie termopary. Zakres 60mV.

rtdl Mierzona rezystancja, 1 wejscie oporowe. Zakres 350 ohm.

11 Mierzony prad, 1 wejScie pradowe. Zakres 20mA.

ul Mierzony napiecie, 1 wej$cie napieciowe. Zakres 10V.

ConE Nastwienie i potwierdzenie YES umozliwia wej$cie do menu i nastawienie parametrow. Niniejsze menu moze by¢ uzywane np. przy
pierwotnym natsawieniu regulatora.

rst?

rst?

rSt? Edycja parametrow jest bardzo wazna ingerencj¢ w nastawieniu regulatora. Musi by¢ 6 krotnie potwierdzona poprzez nastawienie YES

rst?

rst?
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8 Tabela parametrow

Tabela parametréw poziomu konfiguracji:

CsEn X ) (e X )
(aec1 X ) (spin X )
Ecan% ) (s X )
11 ) (ceX )
Gt X ) (c7 X )
(@ )
Egggéi ) (psp X )
(pcr X )
( faval X ) (pPrX )
Ccoir X ) (pap X )
EAIQQ§ ) (pca X )
SpId ) (pse X )
(pria X )
(spr X )
Cprnr X )
Can X )
(s X )

(spic X )
)

)

)

)
(@D ( )
(@) ¢ )
vy X )
(n')Tn X )
(Coont X )
Y
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9 Instalacja

Regulator jest przystosowany do wbudowania w szaf¢ sterownicza. Mocowany jest za pomocg dwoch zaciskow, ktore sg
elementem dostawy. Instalacja wymaga dostgpu do tylnej §ciany regulatora.

Wymiary montazowe

e Szerokos¢ x wysoko$¢ x glebokosé: 48 x 96 x 121 mm (wraz z zaciskami).
e Glebokos¢ montazowa: 114 mm ((wraz z zaciskami).

e  Otwor montazowy w szafie: 44x 91 mm.

e  Grubos¢ $cian szafy: od 1, 5 do 10 mm.

Montaz

Wykonaj otwor w szafie 44 x 91 mm.

Wsun regulator w otwor.

Zaciski montazowe wtozy¢ do wytloczonych otworéw ( na gorze lub dole regulatora) — po obu stronach.
Dokre¢ sruby w zaciskach.

Po zamocowaniu regulatora (przed jego uruchomieniem) zaleca si¢ przeczyta¢ rozdzial o mozliwych zrédtach zaktocen.
Opis polgczenia regulatora znajduje sie na stronie 22.

9.1 Zasady instalacji, zrodia zakiécen.

Urzadzenia elektryczne moga generowaé wiele zrodet zaktocen, do najwazniejszych nalezg :

e Urzadzenia z obcigzeniem indukcyjnym; np silniki elektryczne, cewki przekaznikow,styczniki...
Tyrystory i inne urzadzenia potprzewodnikowe

Urzadzenia spawalnicze.

Przewody wysokonapigciowe.

Jarzeniowki i $wiatla neonowe.

9.2 Ograniczenie wplywu zaktécen.

Podczas projektowania uktadow nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

e  Wszystkie instalacje zasilajace i wysokonapigciowe muszg by¢ prowadzone oddzielnie od instalacji sygnalizacyjne;j
(np. instalacja termopary, komunikacji) Minimalna odlegto$¢ migdzy tymi typami instalacji wynosi 30 cm.

Jezeli instalacja sitowa i sygnalizacyjna krzyzujg sig, zaleca si¢ aby krzyzowaly si¢ pod katem prostym.

Od poczatku nalezy okresli¢ ewentualne zrodta zaklocen i instalacje prowadzi¢ poza tymi zrodtami.

Nie instaluj przekaznikow badz stycznikoéw blisko regulatora.

Nie nalezy uzywac napiecia zasilania regulatora do zasilania innych urzadzen indukcyjnych lub sterowanych fazowo.
Do instalacji sygnalizacyjnych nalezy uzywa¢ przewoddéw ekranowanych. Ekranowanie nalezy uziemi¢ w kilku
miejscach.

e W przypadku probleméw z zasilaniem zaleca si¢ stosowanie urzadzen podtrzymujacych np UPS.
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10 Podiaczanie elektryczne

Podtaczanie elektryczne moze przeprowadzaé tylko osoba posiadajagca odpowiednie uprawnienia. Musi przy tym
respektowac wszystkie obowigzujace przepisy kraju w ktérym urzadzenie jest instalowane. Nieprawidlowe podiaczenie

moze by¢ przyczyng powaznych szkod.
Jesli ewentualna usterka regulatora moze spowodowac szkode, urzadzenie podtgczone do niego musi by¢ wyposazone w

niezalezny element zabezpieczajacy.

Napiecie zasilania
Przed podtaczeniem napigcia zasilajacego nalezy sprawdzi¢, czy odpowiada warunkom technicznym.

T
2
Input 3
4
Lo 5
Communicatio
n 6
7
Control output 1 { 8
9
Auxiliary output 2 { ;)
]
Alarm output 3 { ?
i
100-240 VAC / 50Hz L oF— 4
max. 15VA IE' N @ 5
Fuse T 1A

Regulator przeznaczony jest do pracy z urzadzeniami przemystowymi lub laboratoryjnymi.

Wejscie pomiarowe (InP1)

Wejscie Wejscie
temperaturowe procesowe
1 - - 1
T fr < [ QeCal i
r- o 3 + y 3
3 3 4 3 4
5 5
Pt100 6 — 6
podtaczenie 3 7 Wejscie prad. 7
przewodowe 8 Opor wejsciowy 3
Pt100 podtaczenie 9 40 Ohm 9
2 przewodowe 1 1
10 Wejscie napieciow. 10
Termopara 1 Opor wejsciowy 1
opor wejsciowy 7 0 kOhm )}
20MOhm. 3 ]
4 i
5 5

Wejscie pomiarowe nie
jest oddzielone
galwanicznie od
uziemienia przyrzadu.
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Wyjscie requlacyjne 1 (out 1)

SSD
Napigcie DC

max. 30mA
napigcie bez
obciazenia :
12-18Vdc

Wejscie SSD nie
jest oddzielone
galwanicznie od
uziemienia
regulatora

Linia komunikacyjna (CoMM)

RS 232 EIA 485
TxD <' TR
RxD <& TR
Com <—6 Com

<_
<_
<_

DN ) 0 = D = 0 0 1 O L R W N —

N R =D = o 0000 AW N —

s

PRZEKAZNIK

wyjécie przekaznika

230Vac/5 —]
A —]
lub

30Vdc/5A

\

N M0 R = D = 5 0 g AW N —

Wyjécie  PRZEKAZNIKA  jest  oddzielone
galwanicznie od uziemienia przyrzadu. Przy tym
wyjs$ciu zewnetrzne przewody nalezy umocowaé tak,
aby w przypadku uwolnienia przewodu z zacisku
nie doszlo do obnizenia izolacji miedzy kategoriami
napiecia sieciowego i napiecia bezpiecznego.

Linia komunikacyjna jest
oddzielona galwanicznie od
uziemienia regulatora

Podfaczenie lini komunikacyjnej RS232 do
komputera PC

Rx Tx
Ds5| B

a

Co TxD RxD Co
m|6 415 am

[

o 2d 3447

e o o

5L6-7c8000000
L X TG R R

le 2e
6"

Canon 25
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Wyijscie pomochicze 2 (out2)

SSD 1 PRZEKAZNIK
napiqcie DC 5 wyjscie przekaznika 1
3 2
4 3
5 4
6 5
7 6
8 7
30mA P ? 2 /SA ¢ :
nmai:;;cien;ez 1 _=|-|' 1113;)\’30 ’ ? |
obcigzenia : _,_4_ P — 30Vdc/5A D — 1 _’/_
12-18Vde | ?
A 1
3 ?
4 3
5 +
5
Wyjscie  PRZEKAZNIKA  jest  oddzielone
Wejscie SSD nie jest galwanicznie od uziemienia przyrzadu. Przy tym
oddzielgne ] wyjsciu zewnetrzne przewody nalezy umocowa¢ tak,
ga!waplc;nle od aby w przypadku uwolnienia przewodu z zacisku
uziemienia nie doszlo do obnizenia izolacji miedzy kategoriami
regulatora napiecia sieciowego i napiecia bezpiecznego.
Wyjscie alarmowe
PRZEKAZNIK
wyjscie przekaznika 1
2
3
4
5
6
7
8
9
1
i
12u3bOVac/5A < 1 |
30Vde/SA ; — Wyjscie ~ PRZEKAZNIKA  jest  oddzielone
4 galwanicznie od uziemienia przyrzadu. Przy tym
5 wyjSciu zewnetrzne przewody nalezy umocowa¢é tak,
aby w przypadku uwolnienia przewodu z zacisku

nie doszlo do obnizenia izolacji miedzy kategoriami
napiecia sieciowego i napiecia bezpiecznego.
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11 Przygotowanie do pracy

Pierwsze uruchomienie moze przeprowadzi¢ tylko osoba wykwalifikowana i posiadajaca odpowiednie uprawnienia.
Nieprawidlowe podtaczenie moze by¢ przyczyng powaznych szkdd.

Po pierwszym podigczeniu regulatora nalezy mu wprowadzi¢ najwazniejsze dane, bez ktérych urzadzenie nie moze
pracowac:

e typ czujnika, pozycj¢ kropki dziesigtnej

e  zakres roboczy warto$ci wymaganej

e dzialanie wyjscia regulacyjnego

11.1 Przewodnik pierwszego nastawienia regulatora.

Zaktada sie, ze przyrzad jest zainstalowany w szafie, podiaczony i wilasnie po raz pierwszy wiaczony. Parametry

pierwszego programowania sg nastepujace:

e SENn1l | nastawi¢ czujnik wejsciowy. Opis parametru patrz strona /4.

e dEC1 |, nastawi¢ pozycje kropki dziesi¢tnej. Opis parametru patrz strona_I6. Niniejszy parametr jest wyswietlany
tylko dla wejScia procesowego.

e r Lol , r hll , parametry do nastawienia skali wej$¢ procesowych. Dla wejs¢ temperaturowych nie sg
wyswietlone. Opis parametru patrz strona_/6.

e outl | nastawienie wyjscia regulacyjnego. Opis parametru patrz strona_/4.

e SP1 Lo, nastawi¢ dolng granic¢ do ograniczenia zakresu wymaganej wartosci. Zaleca si¢ pozostawi¢ wartos$¢ 0.

e SP1 hl, nastawi¢ gorng granice do ograniczenia zakresu wymaganej warto$ci. Zaleca si¢ nastawi¢ maksymalng
temperatur¢ roboczg urzadzenia. Obsluga nie nastawi wyzszej warto$ci wymaganej, od wartosci niniejszego
parametru.

e Pozostate informacje odno$nie nastawienia wejs¢ patrz strona_{ 5, odno$nie nastawienia wyj$¢ patrz strona_{ 7.

Uwaga:
e  Wszystkie parametry nastawione przy pierwszym programowaniu mozna pozniej zmienia¢ na poziomie konfiguracji.
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12 Parametry techniczne.

Regulator przeznaczony jest do obstugi urzadzen przemystowych liub laboratoryjnych, II kategoria przepi¢ciowa.

Requlacja

PID, PL, PD, P regulacja, automatyczna optymalizacja parametrow, kontrola ogrzewania.
regulacja ON/OFF
sterowanie ogrzewania

Alarm

Alarm ogdlny, alarm przekroczenia granicy.

Kontrola wartosci wymaganej

program sterowany wzgledem zegara czasu realnego,
prosty program (wzrost i podtrzymanie).

Diody i klawisze

Dwa 4 pozycyjne wyswietlacze, wysokos¢ kazdego 10 mm,
3 kontrolki LED - wyjscia,
4 klawisze, regulacja poprzez menu.

Czujniki , wejscia kontrolne

Temperaturowe wejscie termopar lub oporowe, detekcja stanu czujnika:

no ...

oo wm-TMmMS ~ X G

—
—

wejscie nie nastawione,

.. termopara typ J, zakres od -200 do 900°C,

.. termopara typ K, zakres od -200 do 1360°C,
.. termopara typ T, zakres od -200 do 400°C,
.. termopara typ N, zakres od -200 do 1300°C,
.. termopara typ E, zakres od -200 do 700°C,
.. termopara typ R, zakres od 0 do 1760°C,

.. termopara typ S, zakres od 0 do 1760°C,

.. termopara typ B, zakres od 300 do 1820°C,
.. termopara typ C, zakres od 0 do 2320°C,

.. termopara typ D, zakres od 0 do 2320°C,

.. czujnik Pt100, zakres od -200 do 800°C, podtaczenie dwu- lub trzyprzewodowe, linearyzacja wg DIN.

Procesowe wejscie pradowe (impedancja wejsciowa 40Q), napigciowe 10 kQ), bez detekcji stanu czujnika:

. No ... wejscie nie nastawione,

e 0-20...0-20 mA, zakres od -499 do 2999 jednostek,
o 4-20...4-20mA, zakres od -499 do 2999 jednostek,
° 0-5 ... 0— 5V, zakres od -499 do 2999 jednostek,

. 1-5 ... 1 -5V, zakres od -499 do 2999 jednostek,

e 0-10...0-10V, zakres od -499 do 2999 jednostek.
Wyjscie 1

Wylacznik napigciowy pradu statego, 12 — 18 V dc w stanie wiaczonym, max. 30 mA.
Przekaznik elektromechaniczny, 230Vac/5A lub 30Vdc/5A, wlaczajacy, bez jednostki ttumiace;.

Wyjscie 2

Wyltacznik napi¢ciowy pradu statego, 12 — 18 V dc w stanie wlgczonym, max. 30 mA.
Przekaznik elektromechaniczny, 230Vac/5A lub 30Vdc/5SA, wiaczajacy, bez jednostki ttumiace;.

26



Wyjscie 3
e  Przekaznik elektromechaniczny, 230Vac/5A lub 30Vdc/5A, wlaczajacy, bez jednostki thumigce;.

Linia komunikacyjna

e RS 232, oddzielona galwanicznie, protokét Modbus RTU,
e EIA 485, oddzielona galwanicznie, protokot Modbus RTU.

Dokladnosé wejsé

e +£0,1% z zakresu (min. 540°C) , =1 cyfrowo przy 25°C +£3°C temperatury otoczenia £10% nominalnego napiecia
zasilania,

e stabilnos$¢ temperaturowa +0,1°C/°C temperatury otoczenia

e stabilnos¢ napieciowa £0,01%/% zmiany napigcia zasilajacego

Napiecie zasilania

e 100 do 240 VAC 50 Hz, wewnetrzne zwloczne zabezpieczenie 2 A/250 V,
e wejScie mocy max. 15 VA,
e dane zapisane w pamigci niezaleznie od napigcia zasilania

Warunki pracy otoczenia

e 0do50°C,
e 0do90 % wilgotnos¢ wzgledna powietrza, bez kondensacji.

Transport i magazynowanie

e -20do70°C.
Wymiary

e szeroko$¢ x wysokos$¢ x dlugo$é 48 x 96 x 121 mm,
e gleboko$¢ montazowa 114 mm,
e  otwor montazowy w panelu 44 x 91 mm, , grubo$¢ Scianek 1,5 do 10 mm.

12.1 Gwarancja

Dostawca na niniejszy wyrob udziela gwarancji na okres 36 miesigcy, za wyjatkiem usterek powstatych na skutek
mechanicznego lub elektrycznego zuzycia wyjs¢. Poza tym gwarancja nie obejmuje wszelkich usterek powstatych na
skutek niewlasciwego magazynowania i transportu, niewlasciwego wykorzystania i podiaczenia, uszkodzenia przez
czynniki zewnetrzne (szczegoélnie na skutek dziatania przepigcia elektrycznego, pradu i temperatur, niedopuszczalnej
wilgotnos$ci, substancji chemicznych, mechanicznego uszkodzenia), na skutek przecigzania -elektrycznego lub
mechanicznego wej$¢ i wyjsé.

12.2 Opis modelu

Ht40T—ab-cde—-fgh

> a: input
T = thermal input
P = process input

> b: communication line
0 =none
X = communicatiom line RS 232
A = communication line EIA 485

> c: output 1 (control)
K = ss driver
R = electromechanical relay
P = current 0-20 mA, 4-20 mA
N = voltage 0-5V, 0-10 V

> d: output 2 (auxiliary)
0 =none
K = ss driver
R = electromechanical relay

> e: alarm output
R = electromechanical relay 27
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