Navod k obsluze

Ht40B

PID regulator, tripolohovy regulator

Ht40B, 02/08, soft 4.14/rev. 4



1 Dulezité na avod

Ht40B je teplotni / procesovy regulator urc¢eny pro zabudovani do panelu. Format pfistroje je 96 x 48 mm (1/8 DIN).
Regulator umoznuje:

regulaci na konstantni hodnotu,

dalkové tizeni zadané hodnoty (regulaci Master — Slave, regulaci poméru),

kaskadni regulaci (vyuziva se v soustavach s velkym dopravnim zpozdénim),

regulaci topeni / chlazeni (vystup regulatoru SSD, relé, analogovy proudovy nebo napétovy),
ttipolohovou regulaci (bez zpétné vazby, se zpétnou vazbou, krokovou).

Regulator miiZe byt osazen jednim vstupem:

e teplotnim (termoclanky + Pt100),

e procesovym (0-20mA, 4-20mA, 0-5V, 1-5V, 0-10V),

ttemi vystupy:

e regulacnim (regulace topeni, tfipolohova regulace),

e pomocnym (regulace chlazeni, tfipolohova regulace, signalizace),

e alarmovym,

a jednim v/v modulem:

komunika¢ni linkou RS-232, protokol MODBUS RTU,

komunikac¢ni linkou EIA-485, protokol MODBUS RTU,

retransmit vystupem pro vysilani méfené hodnoty, Zadané hodnoty nebo vystupniho vykonu,
2. procesovym vstupem pro piijem Zadané hodnoty nebo pro snimani polohy ventilu,

2. odporovym vstupem pro snimani polohy ventilu,

dvojitym digitalnim vstupem.

Ovladani pristroje je jednoduché. Nastavené parametry 1ze uzamknout a tim zabranit jejich pfepsani obsluhou.

Navod pro ptistroj Ht40B je usporadan do jednotlivych skupin. Pii instalaci a zprovoznéni pfistroje doporucujeme
postupovat nasledovné:

Jste koneény uzivatel, mate regulator jiz zabudovan a nastaven od dodavatele

Pokud jste konecny uzivatel, dostanete pistroj nastaveny a jsou Vam zpfistupnény pouze parametry, které potiebujete pro

vlastni préci s regulatorem. Pokud se s pfistrojem seznamujete, zaméite se na nasledujici kapitoly:

e Zikladni pojmy, je zde vysvétlena funkce tlacitek, displejq, ... .

e Zikladni stay, popis zékladniho stavu regulatoru.

o Uiivatelskd uroveri, v této kapitole najdete informace o parametrech pristupnych uzivateli a zakladnich vlastnostech
regulatoru.

Provadite kompletni instalaci a nastaveni pristroje

V tomto ptipadé postupujte podle nasledujicich kapitol:

e [Instalace, v kapitole je popsano zabudovani piistroje do panelu.

e Zisady pro instalaci, zdroje ruseni, doporuc¢ujeme dodrzovat zasady zapojeni popsané v této kapitole.

o FElektrické zapojeni, popis zapojeni piistroje.

o Uvedeni piistroje do provozu, pti prvnim zapnuti piistroje vstoupite do inicializaéniho menu, ve kterém nastavite

vvvvvv

Uvedenym postupem provedete instalaci, zapojeni a zakladni nastaveni pfistroje. O dalSich moznostech reguldtoru a jeho
ovladani se doctete v nasledujicich kapitolach.

PO

v servisni urovni, menu ConF. Inicializa¢ni heslo pro vstup do servisni urovné je nastaveno na 995.
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2 Zakladni pojmy

Aby prace s regulatorem byla bezproblémova, musi uzivatel zvladnout jeho obsluhu, nastavovani parametrt, ...

2.1 Oviadani regulatoru

Na panelu vidite dva displeje a tfi kontrolky pro indikaci stavu vystupu. Pristroj je ovladan pomoci ¢tyt tladitek.

Funkce indikaénich prvki

qorni displej:

e v zdkladnim stavu zobrazuje
meéfenou hodnotu

e pii nastavovani zobrazuje
hodnotu parametru

N

Gpodm’ displej:

o v zakladnim stavu zobrazuje
zadanou hodnotu.

e pii nastavovani zobrazuje

Dioda ,,Al“
indikuje stav alarmového vystupu

nazev parametru

N

Dioda ,,2¢
indikuje stav druhého vystupu

Dioda ,,1¢
indikuje stav prvniho vystupu

Funkce klavesnice

Nastavovani parametri regulatoru je provadéno pomoci klavesnice. Funkce jednotlivych klaves je nasledujici:

, klavesa pro nastavovani a prohlizeni parametrti uzivatelské, obsluzné, konfiguracni a servisni trovné. Po stisku
tohoto tlacitka je potvrzena zména nastavovaného parametru a piistroj prejde na nasledujici parametr.

, klavesa pro zménu hodnoty parametru smérem doli. Hodnota parametru je ¢islo nebo zkratka slozena
z maximalné 4 pismen.

n, klavesa pro zménu hodnoty parametru smérem nahoru.

, klavesa pro pfepinani mezi automatickym a manualnim rezimem, viz. strana 10.



2.2 Informaéni a chybova hlaseni

Informacni a chybova hlaseni jsou indikovana pouze v zdkladnim stavu, viz. strana 6.

Informacni hlaSeni, horni displej

. chyba vstupniho c¢idla nebo neni vstup nastaven.

Informaéni hlaseni, spodni displej

Informacni hlaseni na spodnim displeji problikavaji, mohou byt nasledujici:

Man

rAMP ..
cscd ...
dspl ...
dsp2 ...
Autl ...
Aut2 ...
Aut3 ...

.. regulator je v manualnim rezimu, vystupni vykon nastavuje uzivatel.
. indikace rampové funkce.

indikace kaskadni regulace.

regulace na zadanou hodnotu DSP1 (nastaveni 1. digitalnim vstupem).

regulace na Zadanou hodnotu DSP2 (nastaveni 2. digitalnim vstupem).

je spusténo automatické nastaveni 1. sady regulac¢nich parametrt prvniho vystupu, Pbla ,Itla ,dE1A.
je spusténo automatické nastaveni 2. sady regulacnich parametrt prvniho vystupu, Pblb ,Itlb ,dElb.
je spusténo automatické nastaveni PID parametrti druhého vystupu, Pb2a ,1t2A ,dE2A.

Chybova hlaseni, spodni displej

Pokud je indikovano chybové hlaseni, jsou vypnuty regulacni vystupy, vypnut signalizacni vystup a aktivovan alarmovy
vystup. Chybova hlaseni problikavaji na spodnim displeji.

Err0 ... chyba FLASH, paméti programu. Regulator vypnéte a znovu zapnéte. Pokud potize ptetrvavaji, kontaktujte
dodavatele.
Errl ... chyba EEPROM, paméti konfigura¢nich parametrii. Chybu lze v nékterych ptipadech odstranit restartem

vSech parametri v servisni tirovni. Po restartu je nutné vSechny parametry opé€t nastavit. To mtize provadét pouze
zkuseny uzivatel. Pokud potize ptetrvavaji, kontaktujte dodavatele.

Err3 .

.. chyba pfevodniku. Mize byt zptisobena elektrickym impulsem na vstupu, pfili§ nizkou teplotou a nadmérnou

vlhkosti, ... . Regulator vypnéte a znovu zapnéte. Pokud potize pietrvavaji, kontaktujte dodavatele.



2.3 Prehled arovni, menu

Pro spravnou funkci pfistroje je nutné spravné nastavit jeho parametry. Pro zvyseni prehlednosti jsou parametry rozttidény

do skupin (irovni, a menu). Uroven je vyssi celek (konfiguracni uroveii), menu je ¢ast trovné (menu outl).
Strukturu ¢lenéni ukazuje nasledujici obrazek.

e N
UZivatelska troveii
Umoziuje nejrychlejsi piistup k vybranym parametrim. Do této urovné lze vybrat
\parametry z obsluzné Girovné a zpfistupnit je uzivateli.

J

( )
Piepindni mezi automatickym a manualnim reZimem
Dvojitym stiskem klavesy regulator piepinate mezi automatickym a manualnim
rezimem. Tato funkce musi byt povolena v konfigura¢ni Grovni.

.

J/
Soucasny stisk
3 vtefiny
(opEr ) x) - \
= ) a Obsluzna uroveii
LEVL p
( I )=( PASS Uroven, kde se nachazi obsluzné parametry.
\ J
Pozadovanou
aroveil vybirejte ( Co_nF ) ( il ) e \
Sipkami. (

LEVL )=( PASS Konfiguraéni uroveri o , - o
Je uréena pro konfiguraci pfistroje. Tuto uroven doporucujeme zajistit heslem.
\
(sexv ) ( x ) - N

( LEVL )=( BASS Servisni uroveg ’ ‘ ‘ o
Je urgena pro servisni techniky. Tuto uroveni doporucujeme zajistit heslem.
|

Pokud neni pro pfislusnou urovei
nastaveno heslo, parametr PASS se
nezobrazi.




3 Zakladni stav pristroje

V zakladnim stavu je regulator po zapnuti napajeciho napéti (musi byt provedeno pocatecni nastaveni pfistroje, viz. strana
39).

Na hornim displeji je zobrazena méfena teplota, na spodnim displeji miize byt zobrazena zadana hodnota nebo napis oFF
(napf. pii regulaci Master / Slave, pokud regulator nedostava zadanou hodnotu).

Na hornim displeji je
zobrazena méfena teplota

Na spodnim displeji je
zobrazena zadana hodnota

nebo napis OFF

e Pfiregulaci na konstantni hodnotu je na spodnim displeji zobrazena zadana hodnota.

e Pii dalkovém Fizeni Zadané hodnoty (Master — Slave, regulace poméru) je na spodnim displeji zobrazena dalkoveé
prenasena zadana hodnota.

o Pii kaskadni regulaci je na spodnim displeji zobrazena vypocitana zadana hodnota a problikava napis cscd.

e Pfiregulaci na Zddanou hodnotu DSP1 (nastaveni zddané hodnoty pomoci 1. digitalniho vstupu) je na spodnim
displeji zobrazena zZadana hodnota dsp1 a problikava napis dsp1.

e Pfiregulaci na Zddanou hodnotu DSP2 (nastaveni zadané hodnoty pomoci 2. digitalniho vstupu) je na spodnim
displeji zobrazena zadana hodnota dsp2 a problikava napis dsp2.

e Pfi manualnim reZimu je na spodnim displeji zobrazovan nastaveny vystupni vykon v procentech a problikava napis

Man.

e Pokud je na spodnim displeji jakykoliv jiny napis, regulator neni v zdkladnim stavu, jsou nastavovany nebo prohlizeny
parametry.

¢ Informaéni a chybova hldSeni jsou indikovana pouze v zdkladnim stavu.

Navrat do zakladniho stavu

e Do zdakladniho stavu mize regulator vratit obsluha kratkym stiskem klaves n n
e Pokud neni stisknuta 60 vtetin zadna klavesa, vrati se do zdkladniho stavu regulator sam.



4 Uzivatelska uroven

Uzivatelska uroven je ur€ena k rychlému pftistupu uzivatele k nejbézné€j§im parametrim.

Do uzivatelské tirovné vstoupite a uzivatelskou trovni prochézite stiskem klavesy .

Z uzivatelské Grovné se navratite po projiti vSech parametrti nebo soucasnym kratkym stiskem klaves n n

Strukturu uZivatelské irovné je mozné volné nastavit:

e muzete urcit, které parametry a menu budou v uzivatelské urovni,

e muzete urcit, na které pozici tyto parametry budou umistény,

e parametry jsou zobrazovany pouze v ptipadé, kdy ma jejich zobrazeni smysl (napf. regulacni parametry jsou
zobrazovany pouze v ptipadé, kdy je pfisluSny vystup nastaven jako regulacni).

Prehled v§ech parametru a menu uzivatelské arovné

Displej Postup
PCnl Indikuje vykon v % 1. regula¢niho vystupu. Zobrazuje se pouze tehdy, je-li vystup 1 nastaven jako regulaéni.
PCn2 Indikuje vykon v % 2. regulaé¢niho vystupu. Zobrazuje se pouze tehdy, je-li vystup 2 nastaven jako regulacni.
InP2 Aktudlni stav 2. vstupu.
AoFF Menu pro vypnuti trvalého alarmu. Nastavenim YES a potvrzenim trvaly alarm vypnete.
Spusténi / zastaveni automatického nastaveni regulacnich parametri:
st . oFF, vypnuti automatického nastaveni regulacnich parametra.
. ht, spusténi automatického nastaveni regulacnich parametri, topeni.
. CL, spusténi automatického nastaveni regula¢nich parametrti, chlazeni.
HEEH ZAidana hodnota spinana 1. digitalnim vstupem.
Rozsah: SP1L az SP1h.
555 ZAdana hodnota spinana 2. digitilnim vstupem.
Rozsah: SP1L az SP1h.
Volba zpiisobu zadavani Zadané hodnoty:
. L, zadana hodnota je mistni (nastavovana na regulatoru).
. M-S, dalkové dalkové nastavovana zadana hodnota pomoci komunikacni linky nebo 2. analogovym vstupem, vyuziva se
I-r pro systém Master-Slave.
. CSCD, dalkove nastavovana zadana hodnota pomoci komunikaéni linky nebo 2. analogovym vstupem, vyuziva se pro
kaskddni regulaci.
. rAtI, dalkové nastavovand zadana hodnota pomoci komunikacni linky nebo 2. analogovym vstupem, vyuziva se pro
regulaci poméru.
dIF Diference dalkové nastavované Zadané hodnoty pro systém Master-Slave.
Rozsah: -499 az 499 °C.
BT Pomér mezi vyslednou Zidanou hodnotou a prijatou Zidanou hodnotou.
Rozsah: 0,01 az 20,00.
B Omezeni spodniho pracovniho rozsahu dalkové nastavované Zadané hodnoty pro kaskddni regulaci.
Rozsah: -499 az cdhI °C.
CdRI Omezeni horniho pracovniho rozsahu dialkové nastavované Zadané hodnoty pro kaskddni regulaci.
Rozsah: CdLo az 2499 °C.
Pb1A Pasmo proporcionality 1. vystupu, 1. sada parametrti.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
R Integrac¢ni konstanta 1. vystupu, 1. sada parametrd.
Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 minut.
AR Derivaéni konstanta 1. vystupu, 1. sada parametrQ.
Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 minut.
Pblb Pasmo proporcionality 1. vystupu, 2. sada parametrtl.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
B Integraé¢ni konstanta 1. vystupu, 2. sada parametra.
Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 minut.
BEEE Derivaéni konstanta 1. vystupu, 2. sada parametri.
Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 minut.
B¥El Hystereze 1. vystupu, tento parametr se jako jediny nastavuje pii dvoupolohové regulaci.
Rozsah: 1 az 249 °C.
EEER Pasmo proporcionality 2. vystupu.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
TR Integrac¢ni konstanta 2. V)”St.llpll.
Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 minut.




Deriva¢ni konstanta 2. vystupu.
dE2A v ;
Rozsah: oFF, 0.01 aZ 9.99 minut.
hYs2 Hystereze, tento parametr se jako jediny nastavuje pii dvoupolohové regulaci.
Rozsah: 1 az 249 °C.
Spodni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfena hodnota mensi, nez nastavena mez.
Rozsah:
o2Lo
. -499 az o2hI °C pro ot2 = SGPr.
. -999 az 0 °C pro ot2 = SGAE.
Horni signalizaéni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfena hodnota vét$i, nez nastavena mez.
R h:
02hI orsa
. o2Lo az 2499 °C pro ot2 = SGPr.
. 0az 999 °C pro ot2 = SGdE.
Spodni mez alarmu. Alarm je aktivovan, pokud je méfena hodnota mensi, nez nastavena mez.
Rozsah:
ALLo
. -499 az ALhI °C pro ot3 =ALPr.
. -999 az 0 °C pro ot3 =ALdE.
Horni mez alarmu. Alarm je aktivovan, pokud je méfena hodnota vét§i, nez nastavena mez.
Rozsah:
ALhI
. ALLo az 2499 °C pro ot3 =ALPr.
. 0az999 °C proot3 =ALdE.

Nastaveni parametru a menu uzivatelské arovné

UZzivatelska uroven poskytuje uzivateli nejjednodussi pfistup pfi prohliZzeni a nastavovani parametri. Seznam parametrd,
které budou v uzivatelské tirovni ptitomny, i jejich poradi, jsou volné nastavitelné.
Tvorbu uzivatelské urovné proved'te v konfiguracni iirovni, menu uSEr.

Priklad tvorby uzivatelského menu:

Chcete umistit na 1. pozici uZivatelské nirovné parametr pro spusténi automatické optimalizace aut , na 2. pozici horni
alarmovou mez arh1. Postupujte nasledovneé:

o Nastavte parametr StP1 = Aut.

e Nastavte parametr StP2 = ALhI.

e 3 a7z 8§ pozice nejsou vyuZity, parametry StP3 aZ StP8 nastavte no.

Vysledek si prohlédnéte v uZivatelské uirovni



4.1 Regulace na konstantni hodnotu

P1i regulaci na konstantni hodnotu regulator na spodnim displeji zobrazuje zddanou hodnotu a na hornim displeji métenou
hodnotu. Nastaveni zadané hodnoty 1ze ménit pomoci klaves Sipky, nova zadana hodnota je zapsana cca po 2 vtefinach od
posledniho stisku klavesy.

Z4dana hodnota

Sipky pro nastaveni
zadané hodnoty

Rampova funkce

Po zapnuti zafizeni dochazi k rychlému nardstu teploty. Pokud je tento rychly nartst neptipustny lze fidit nabéh na zadanou
hodnotu pomoci rampové funkce.

Rampova funkce je vypnuta Rampova funkce je zapnuta
L\
SP1 N SP1

Nabgh na zadanou hodnotu po Nib&h  pomoci  rampové

zapnuti piistroje. Rampova funkce. Rychlost nab&hu

funkce je vypnuta. nastavte parametrem *AMP.
Meéfitko rampové funkce je
°C/hodinu].

Rampova funkce zajisti dosazeni zadané hodnoty SP1 linearnim nab&hem.

Rampova funkce je aktivni pouze po zapnuti pfistroje a je ukoncena dosazenim zadané hodnoty SP1.
Pfi aktivni rampové funkeci je na spodnim displeji kone¢na zadana hodnoty SP1 a problikdva napis ramp.
Rampovou funkci nastavte v konfiguracni tirovni, menu sys, parametr xamp [°C/hodinu].

Pokud je parametr raMP = oFF, je rampova funkce vypnuta.



4.2 Automaticky / manualni rezim regulatoru

Automaticky rezim regulace vyZaduje uzavienou regulacni smycku. Obsluha nastavuje zaddanou hodnotu a ptistroj idi
vystupni vykon, ktery je soustavé dodavan.
Pfi manuélnim reZimu obsluha nastavuje pozadovanou hodnotu vystupniho vykonu.

—

V automatickém reZimu spodni displej zobrazuje
zadanou hodnotu.

V manuilnim reZimu spodni displej zobrazuje
nastaveny vystupni vykon v procentech. )

Horni displej zobrazuje
méfenou hodnotu

manudlnim rezimem provedte
dvojitym stiskem klavesy ,,F*

V automatickém reZimu Sipkami nastavujete
zadanou hodnotu.
V manualnim reZimu Sipkami nastavujete vystupni

vykon v procentech. -

‘ Pfepinani mazi automatickym a

Povoleni manualniho rezimu

Manualni rezim je nastavovan dvojitym stiskem klavesy ﬂ Musi byt povolen nastavenim parametru FKEY = A-M.
Parametr FKEY najdete v konfiguracni tirovni, menu = sys.

Diilezité:

e  Pfi manualnim rezimu nemtize regulator ovliviiovat vystupni vykon, ktery je nastavovan obsluhou. Chovani
regulované soustavy je tedy plné pod kontrolou obsluhy.

Pfi manualnim provozu problikava na spodnim displeji napis Man .

Pfistroj se nachézi v nastaveném druhu rezimu i po vypadku napéajeciho napéti.

V manuélnim rezimu je po vypadku napajeciho napéti nastaven nulovy vykon.

V manualnim rezimu je vzdy vystupni vykon nastavovan v procentech (0 az 100 pro topeni, -100 az 0 pro chlazeni,
-100 az 100 pro topeni a chlazeni) a to i v pfipadg, ze je vystup nakonfigurovan jako dvoustavovy.
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4.3 Parametry regulaéniho vystupu

Regulator Ht40B lze nastavit pro dvoupolohovou i PID regulaci a umoziuje:
e Regulaci topeni (prvni vystup).

Regulaci chlazeni (druhy vystup).

Regulaci topeni i chlazeni (prvni a druhy vystup).

Ttipolohovou regulaci krokovou (prvni a druhy vystup).

Ttipolohovou regulaci se zpétnou vazbou (prvni a druhy vystup).

Popis principtl regulace najdete na strané 23.

Topeni, dvoupolohova regulace

. - . hys1

Dvoupolohova regulace topeni je nastavena parametrem otl = ht2. Parametr otl najdete \sp1 _
s . VN L\

v konfiguraéni urovni, menu outz. T NS N

V obsluzné urovni nastavujete hysterezi dvoupolohové regulace, parametr hysi.

Topeni, PID requlace, tripolohova requlace

PID regulace topeni je nastavena parametrem otl = ht. Parametr ot1 najdete

v konfiguracni urovni, menu outl. \p

V obsluzné urovni nastavujete PID parametry:

e Pbla, Itla, dE1a, pokud je pouzivana jedna sada PID parametrti (parametr ALGo). /
e Pbla, Itla, dE1A, Pblb, Itlb, dElb, pokud jsou pouzivany dvé sady regulacnich

parametru.

Chlazeni, dvoupolohova regulace

Dvoupolohova regulace chlazeni je nastavena parametrem ot2 = cL2. Parametr ot2
najdete v konfiguracni tirovni, menu out2.

Z4dana hodnota pro chlazeni je posunuta o hodnotu nastavenou parametrem sp2 , ktery
najdete v konfiguracni tirovni, menu out2. SP1 +SP2
V obsluzné urovni nastavujete hysterezi dvoupolohové regulace, parametr hys2. ’ NG Nl

Chlazeni, PID regulace

PID regulace chlazeni je nastavena parametrem ot2 = cL. Parametr ot2 najdete

v konfiguraéni tirovni, menu out2.

Z4dana hodnota pro chlazeni je posunuta o hodnotu nastavenou parametrem sp2 , ktery

najdete v konfiguracni tirovni, menu out2. SP1 + spz\

V obsluzné urovni nastavujete PID parametry:
e Pb2a, It2A, dE2a, PID parametry urcujici chovani regulatoru.

I
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4.4 Automatické nastaveni regulaénich parametru

Regulator je vybaven funkci, pomoci niz 1ze nastavit PID parametry pro topeni i pro chlazeni.
Automatické nastaveni PID parametri lze spustit pouze v pripadé, kdy regulator reguluje na Zadanou hodnotu SP1
(parametr L.-r = L)

Potitek Tonec Pii automatické optimalizaci problikdva na spodnim displeji napis:
automatické automatické , .
u e Autl ... reguldtor nastavuje parametry Pbla, Itla, dE1A pro
topeni.
e Aaut2 ... reguldtor nastavuje parametry Pblb, Itlb, dE1b pro
topeni.
e aut3 ... regulator nastavuje parametry Pb2a, It2A, dE2A Pro
chlazeni.

Postup spusténi automatické optimalizace:

Automatickou optimalizaci spust’te parametrem Aut = ht (nastaveni parametrti pro topeni) nebo aut = CL
(nastaveni parametrt pro chlazeni). Parametr aut najdete v obsluzné nirovni. Regulacni vystup musi byt nastaven pro
PID regulaci.

Regulator zjisti pomoci zasahti na regulacnim vystupu charakteristiku soustavy a vypocita optimalni parametry.
Me¢éftena hodnota se pii optimalizaci rozkolisa.

V prubéhu automatické optimalizace na spodnim displeji problikava informac¢ni hlasSeni (aut1, Aut2, Aut3).

Po ukonceni optimalizace jsou parametry zapsany a prestane problikavat informacni hlaseni.

Dulezité:

Parametry Pbia, It1a, dE1A, jsou nastavovany, pokud je pouzivana jedna sada regulacnich parametrti (ALGo = PId)
nebo pokud jsou pouzivany 2 sady regulacnich parametrii (ALGo = 2P1d) a aktudlni zddana hodnota je mensi nez
parametr SPId.

Parametry Pblb, Itlb, dE1b, jsou nastavovany, pokud je aktudlni zddana hodnota vét§i nez parametr sp1d pii pouzivani
dvou sad regulacnich parametrti (ALGo = 2P1d).

Parametry aLGo  a sPid najdete v konfiguracni tirovni, menu outl.
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5 Obsluzna aroven

V obsluzné urovni jsou nastavovany parametry piistupné obsluze pfistroje.

Ze zékladniho stavu se do obsluzné urovné dostanete soucasnym stisknutim klaves n n po dobu cca 3 vtefin. Na

spodnim displeji se objevi napis LEVL, na hornim nastavte oPEr a potvrd'te klavesou . Pokud se na spodnim displeji

objevi napis Pass, je obsluzna Groven chranéna heslem. V tom piipadé nastavte pomoci Sipek spravné heslo a opét potvrd’te
klavesou .

Menu obsluzné trovné

Displej Vyznam
PCnl Zobrazuje aktualni vykon vystupu 1 v %.
PCn2 Zobrazuje aktualni vykon vystupu 2 v %.
InP2 Zobrazuje aktualni stav 2. vstupu.
AoFF Vypnuti trvalého alarmu nastavenim YES a potvrzenim.
Spusténi / zastaveni automatického nastaveni regulac¢nich parametri:
e . oFF, vypnuti automatického nastaveni regula¢nich parametru.
. ht, spusténi automatického nastaveni regulacnich parametrd, topeni.
. CL, spusténi automatického nastaveni regulaénich parametru, chlazeni.
HEEH ZAdana hodnota spinana 1. digitalnim vstupem
Rozsah: SP1L az SP1h.
Zadana hodnota spinana 2. digitalnim vstupem
dsp2 P & P

Rozsah: SP1L az SP1h.
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Volba zpusobu zadavani Zadané hodnoty:

. L, zadana hodnota je mistni (nastavovana na regulatoru).
. M-S, dalkové dalkové nastavovana zadana hodnota pomoci komunikacni linky nebo 2. analogovym vstupem, vyuziva se
L-r pro systém Master-Slave.

. CSCD, dalkoveé nastavovana zadana hodnota pomoci komunikacni linky nebo 2. analogovym vstupem, vyuziva se pro
kaskddni regulaci.

. rAtI, dalkove nastavovana zadana hodnota pomoci komunikacni linky nebo 2. analogovym vstupem, vyuziva se pro
regulaci poméru.

Diference dalkové nastavované Zadané hodnoty pro systém Master-Slave.

dIF
Rozsah: -499 az 499 °C.

CAEL Pomér mezi vyslednou Zadanou hodnotou a p¥ijatou Zadanou hodnotou.
Rozsah: 0,01 az 20,00.

ot Omezeni spodniho pracovniho rozsahu dalkové nastavované zadané hodnoty pro kaskddni regulaci.
Rozsah: -499 az CdhI °C.

CdhI Omezeni horniho pracovniho rozsahu dalkové nastavované Zadané hodnoty pro kaskddni regulaci.

Rozsah: CdLo az 2499 °C.

outl, menu parametru 1. vystupu

Menu je urceno pro ruéni nastaveni regula¢nich parametrti prvniho vystupu nebo pro doladéni parametrti pti nepiesné
regulaci. Do menu vstoupite nastavenim = YEs na hornim displeji a potvrzenim.

Displej Vyznam
BETR Pasmo proporcionality, 1. sada parametri.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
TR Integracni konstanta, 1. sada parametra.
Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 minut.
Derivaéni konstanta, 1. sada parametrti.
dElA .
Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 minut.
Pblb Pasmo proporcionality, 2. sada parametrti.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
B Integrac¢ni konstanta, 2. sada parametri.
Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 minut.
Derivaéni konstanta, 2. sada parametru.
dElb .
Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 minut.
B Hystereze, tento parametr se jako jediny nastavuje pfi dvoupolohové regulaci.
Rozsah: 1 az 249 °C.

Popis PID parametrti najdete na strané 23.

out2, menu parametru 2. vystupu

V menu jsou zobrazeny regula¢ni parametry druhého vystupu (ot2 = cLnebo ot2 = crL2) nebo meze signalizaéniho
vystupu (ot2 = sGPr nebo ot2 = SGdE). Do menu vstoupite nastavenim = YES na hornim displeji a potvrzenim.

Displej Vyznam
Pb2a Pasmo proporcionality.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
Integracni konstanta.
It2A y )
Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 minut.
Derivaéni konstanta.
dE2A .
Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 minut.
hYS2 Hystereze, tento parametr se jako jediny nastavuje pti dvoupolohové regulaci.
Rozsah: 1 az 249 °C.
Spodni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfend hodnota mensi, nez nastavena mez.
Rozsah:
o2Lo
. -499 az o2hI °C pro ot2 =SGPr.
. -999 az 0 °C pro ot2 = SGdE.
Horni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je métena hodnota vét§i, nez nastavena mez.
Rozsah:
o2hI
. o2Lo az 2499 °C pro ot2 = SGPr.
. 0az999 °C pro ot2 = SGdE.
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out3, menu pro nastaveni alarmovych mezi

Menu je zobrazeno, pokud je nastaven 3. vystup jako alarmovy (ot3 = ALPr nebo ot3 =AaLdE). V menu lze nastavovat
meze alarmu.

Displej Vyznam

Spodni mez alarmu. Alarm je aktivovan, pokud je méfena hodnota mensi, nez nastavena mez.
Rozsah:

ALLo
. -499 az ALhI °C pro ot3 =ALPr.
. -999 az 0 °C pro ot3 =ALdE.
Horni mez alarmu. Alarm je aktivovan, pokud je méfena hodnota vérsi, nez nastavena mez.
Rozsah:
ALhI

. ALLo az 2499 °C pro ot3 =ALPr.
. 0az999 °C pro ot3 =ALdE.




6 Konfiguraéni aroven

Konfiguracni troven je ur¢ena pro zékladni nastaveni piistroje. V této tirovni je vypnut regulaéni vystup a deaktivovan
alarmovy a signaliza¢ni vystup.

Ze zékladniho stavu se do konfigura¢ni irovné dostanete soucasnym stisknutim klaves n n po dobu cca 3 vtefin. Na
spodnim displeji se objevi napis LEVL, na hornim nastavte pomoci $ipek conF a potvrd'te. Pokud se na spodnim displeji
objevi napis pass, je konfigura¢ni Groven chranéna heslem. V tom pfipadé nastavte pomoci Sipek spravné heslo a opét
potvrdte.
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InPl, nastaveni vstupu 1

Displej Vyznam
Nastaveni vstupniho ¢idla ... teplotni vstup:
. no ... neni nastaven vstup.
. J ... termoclanek J, rozsah -200 az 900°C.
. K ... termo¢lanek K, rozsah -200 az 1360°C.
. t ... termoc¢lanek T, rozsah -200 az 400°C.
. n ... termoclanek N, rozsah -200 az 1300°C.
. E ... termo¢lanek E, rozsah -200 az 700°C.
. r ... termoclanek R, rozsah 0 az 1760°C.
. S ... termoclanek S, rozsah 0 az 1760°C.
SERd . b ... termoc¢lanek B, rozsah 300 az 1820°C.
. C ... termoclanek C, rozsah 0 az 2320°C.
. d ... termo¢lanek D, rozsah 0 az 2320°C.
. rtd ... odporové ¢idlo Pt100, rozsah -200 az 800°C.
Nastaveni vstupniho ¢idla ... procesovy vstup:
. no ... neni nastaven vstup.
. 0-20 ... 0 — 20 mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.
. 4-20 ... 4 — 20 mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.
. 0-5 ... 0 -5V, rozsah -499 az 2499 jednotek.
. 1-5... 1 -5V, rozsah -499 az 2499 jednotek.
. 0-10 ... 0— 10V, rozsah -499 az 2499 jednotek.
Nastaveni desetinné te¢ky pro zobrazeni na displeji ... teplotni vstup:
. 0 ... bez desetinného mista.
. 0.0 ... jedno desetinné misto.
dEC1 Nastaveni desetinné te¢ky pro zobrazeni na displeji ... procesovy vstup:
. 0 ... bez desetinného mista.
. 0.0 ... jedno desetinné misto.
. 0.00 ... dvé desetinna mista.
. 0.000 ... tii desetinnd mista
R Kalibrace ¢idla. Nastaveny tdaj je pfi¢ten k métené hodnoté.
Rozsah: -999 az 999 °C.
o1 Spolu s parametrem rh 1 nastavuje u procesovych rozsahti méritko pro zobrazeni hodnot na displeji.
Rozsah: -499 az rh 1.
EEw Spolu s parametrem rL 1 nastavuje u procesovych rozsahti méritko pro zobrazeni hodnot na displeji.
Rozsah: rL 1 az 2499.
= Nastavuje Easovou konstantu filtru vstupniho signalu. Cim vétsi &islo je nastaveno, tim filtr vice paisobi.

Rozsah: oFF, 0.1 az 60.0 sekund.

InP2, nastaveni vstupu 2

Menu je zobrazeno pii osazeni 2. vstupu modulem ,,P — procesovy vstup* nebo ,,S — odporovy vstup pro snimani polohy

ventilu®.
Displej Vyznam
Procesovy vstup ... funkce 2. vstupu:
. rSP ... dalkové fizeni zadané hodnoty.
In2 . DbACK ... snimani polohy ventilu procesovym vstupem pro ttipolohovou regulaci se zp&tnou vazbou.
Odporovy vstup ... parametr neni zobrazen.
Procesovy vstup ... nastaveni vstupniho ¢idla:
. 0-20 ... 0 — 20 mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.
. 4-20 ... 4 — 20 mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.
. 0-5 ... 0 -5V, rozsah -499 az 2499 jednotek.
SEn2

. 1-5 ... 1 -5V, rozsah -499 az 2499 jednotek.
. 0-10 ... 0— 10 V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

Odporovy vstup ... nastaveni vstupniho ¢idla:
. SLId ... odporovy vstup pro snimani polohy ventilu.
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Displej

Vyznam

dEC2

Procesovy vstup ... nastaveni desetinné te¢ky pro zobrazeni na displeji:
. 0 ... bez desetinného mista.
. 0.0 ... jedno desetinné misto.
. 0.00 ... dvé desetinna mista.
. 0.000 ... tfi desetinna mista

Odporovy vstup ... parametr neni zobrazen.

rL 2

Procesovy vstup ... spolu s parametrem rh 2 nastavuje méritko pro zobrazeni hodnot na displeji.
Rozsah: -499 az rh 2.

Odporovy vstup ... hodnota elektrického odporu odporového vysilace v poloze minimalniho vykonu.
Rozsah: 0 az 1000 ohmt.

rh 2

Procesovy vstup ... spolu s parametrem rL 2 nastavuje méfitko pro zobrazeni hodnot na displeji.
Rozsah: rL 2 az 2499.

Odporovy vstup ... hodnota elektrického odporu odporového vysilace v poloze maximalniho vykonu.
Rozsah: 0 az 1000 ohmu.

LrnL

Procesovy vstup ... parametr neni zobrazen.

Odporovy vstup ... funkce zméreni a nacteni elektrické hodnoty odporu odporového vysilace v poloze minimalniho vykonu.

Lrnh

Procesovy vstup ... parametr neni zobrazen.

Odporovy vstup ... funkce zméreni a nacteni elektrické hodnoty odporu odporového vysilace v poloze maximalniho vykonu.

rtMt, retransmit vystup

Menu je zobrazeno v pfipadé, kdy je na pozici v/v modulu osazen vystup ,,E — retransmit™.

Displej

Vyznam

Aout

Veli¢ina vysilana analogovym vystupem:
. PrC ... méfend hodnota (horni disple;j).
. StPt ... zadana hodnota (spodni disple;j).
. Pcent ... vystupni vykon 1. vystupu.

ProC

Vystupni analogovy signal.
. 0-20 ... 0 az 20mA.
. 4-20 ... 427 20mA.

rtrL

Spolu s parametrem rtrh nastavuje méritko vysilané méiené nebo Zadané hodnoty:
Rozsah: -499 az rtrh.

Pii Aout = Pent neni tento parametr zobrazen.

rtrh

Spolu s parametrem rtrL nastavuje méritko vysilané méiené nebo Zadané hodnoty:
Rozsah: rtrL az 2499.

Pii Aout = Pent neni tento parametr zobrazen.

dIN , digitalni vstupy

Menu je zobrazeno v pfipadé, kdy je na pozici v/v modulu osazen vstup ,,D — dvojity digitalni vstup*.

Displej Vyznam
Volba funkce ovladané 1. digitilnim vstupem:
. no ... neni nastavena zadn4 funkce
dInl . otoF ... vypnuti regulaéniho vystupu.
. LoC ... uzamknuti klavesnice.
. dSP1 ... pfepnuti na zdlozni Zadanou hodnotu dSP1.
Nastaveni logiky vyhodnoceni 1. digitilniho vstupu.
dsG1 . hI ... aktivni je vysokd uroveii.
. Lo ... aktivni je nizk4 Groven.
Volba funkce ovladané 2. digitalnim vstupem:
. no ... neni nastavena zadna funkce
dIn2

. otoF ... vypnuti regulacniho vystupu.
. LoC ... uzamknuti klavesnice.
. dSP2 ... prepnuti na zalozni Zzadanou hodnotu dSP2.
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Displej

Vyznam

dsG2

Nastaveni logiky vyhodnoceni 2. digitilniho vstupu.
. hI ... aktivni je vysoka Groven.
. Lo ... aktivni je nizk4 Groven.

CoMM, komunikac¢ni linka

Menu je zobrazeno v pripad¢, kdy je na pozici v/v modulu osazena komunikacni linka ,,A — EIA485 nebo X — RS232°.

Displej Vyznam
Nastaveni komunika¢ni linky:
CoMM . Mod ... regulator je nastaven pro komunikaci s po¢itacem nebo pro systém ,,Master — Slave* jako podfizeny regulator.
. SGnL ... regulator vysila informace pro fizeni podtizenych ptistroji.
bAud Komunikaéni rychlost, pevné nastavena na 9600Bd.
Addr Adresa p¥istroje, zobrazi se piti CoMM = Mod.

outl, vystup 1

Displej

Vyznam

otl

Funkce prvniho (regula¢niho) vystupu:
. OFF ... 1. vystup je vypnuty.
. ht ... fizeni topeni, PID regulace.
. ht2 ... fizeni topeni, dvoupolohova regulace.
. ht3A ... fizeni topeni, tfipolohova krokova regulace bez zpétné vazby.
. ht3b ... fizeni topeni, tfipolohové regulace se zpétnou vazbou.

Prl

Nastaveni 1. procesoveho vystupu, napétovy vystup:
. 0-10 ... 0 az 10V.
. 0-5...0az5V.

Nastaveni 1. procesového vystupu, proudovy vystup:
. 0-20 ... 0 az 20mA.
. 4-20 ... 4az20mA.

Ctl

Doba cyklu 1. vystupu.
Rozsah: 1 az 200 vtefin.

hyYsv

Hystereze spinani ventilu. Cim v&tsi je tento parametr nastaven, tim méné Gasto je ventil ovladan.
Rozsah: 1 az 50 %.

tt

Doba prebéhu ventilu z minimalni do maximalni polohy. Spravné nastaveni této doby je velice dileZité pro Fizeni ventilu.
Rozsah: 1 az 999 vtefin.
Parametr je uveden u tfipolohové krokové regulace.

ALGo

Algoritmus PID regulace:
. PId ... vyuzivana je jedna sada PID parametrd.
. 2PId ... vyuzivany jsou dvé sady PID parametrt.

SPId

Hranice mezi PID1 a PID2 (2 sady PID parametri).
Rozsah: -499 az 2499 °C.

PLLo

Omezeni vystupniho vykonu p¥i nizkych méfenych hodnotach, udava se v %.
Rozsah: 0 az 100 %.

S PL

Nastaveni hranice mezi nizkymi a vysokymi hodnotami pro omezeni vykonu.
Rozsah: -499 az 2499 °C.

PLhI

Omezeni vystupniho vykonu p¥i vysokych méfenych hodnotach, udava se v %.
Rozsah: 0 az 100 %.

out2, vystup 2

Displej Vyznam
Funkce druhého vystupu:
. OoFF ... 2. vystup je vypnuty.
. CL ... fizena chlazeni, PID regulace.
ot2 . CL2 ... fizeni chlazeni, dvoupolohova regulace.
. SGPr ... signalizace pfekroceni méfené veliciny, absolutni hodnota.
. SGdE ... signalizace pfekroceni méfené veli¢iny, odchylka od Zadané hodnoty SP1.
. rSP ... signalizace indikujici nepfitomnost dalkoveé nastavované zadané hodnoty (pomoci komunikaéni linky -
Master/ Slave, kaskadni regulace, regulace poméru).
sp2 ZAdana hodnota 2. vystupu (odchylka od zadané hodnoty 1. vystupu).

Rozsah: 0 az 1000 °C.
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Pr2

Nastaveni 2. procesového vystupu, napét’ovy vystup:
. 0-10 ... 0 az 10V.
. 0-5...0az5V.

Nastaveni 2. procesového vystupu, proudovy vystup:
. 0-20 ... 0 az 20mA.
. 4-20 ... 4az20mA.

Cct2

Doba cyklu 2. vystupu.
Rozsah: 1 az 200 vtefin.

SId2

Vybér aktivnich mezi pro signalizaci
e  both ... je aktivni spodni i horni mez.
. hI ... je aktivni horni mez.

. Lo ... je aktivni spodni mez.

out3, alarmovy vvstup

Displej Vyznam
Funkce alarmového vystupu:
ot3 . OFF ... alarmovy vystup je vypnuty.
. ALPr ... alarm odvozeny od absolutni hodnoty.
e  ALdE ... alarm, odchylka od Zadané hodnoty SP1.
Nastaveni trvani alarmu:
Lat3 . OFF ... docasny alarm.
. on ... trvaly alarm.
Potlaceni neZadouciho alarmu p¥i zapnuti pristroje:
SIL3 . OFF ... funkce je zapnuta.
. on ... funkce je vypnuta.
Vybér aktivnich mezi pro alarm:
SId3 e  both ... je aktivni spodni i horni mez.
. hI ... je aktivni horni mez.
. Lo ... je aktivni spodni mez.
hys3 Spinaci hystereze alarmového vystupu.
Rozsah: 1 az 249 °C.
SYS , systémové parametry
Displej Vyznam
Funkce klavesy ,,F*:
FKEY . oFF ... klavesa ,,F* nema zadnou funkci.
. A-M ... klavesa ,,F* je urCena pro piepinani mezi automatickym a manualnim rezimem.
i o Omezeni spodniho pracovniho rozsahu Zidané hodnoty.
Rozsah: -499 az SP1h °C.
e ] Omezeni horniho pracovniho rozsahu Zadané hodnoty.
Rozsah: SP1L az 2499 °C.
Rychlost nabéhu na Zadanou hodnotu SP1 p¥i regulaci na konstantni hodnotu. Pokud je nastaveno oFF, rampova funkce je
rAMP vypnuta.
Rozsah: oFF, 1 az 999 °C.
ctI Nastaveni doby pro obnoveni dalkové nastavované Zadané hodnoty (pouze pfi zaddvani zadané hodnoty komunikacni linkou).
Rozsah: 1 az 99 vtefin.
Reakce regulac¢niho vystupu pri pfekroceni ¢asu rtI .
rErr . OoFF ... vypnuti regula¢niho vystupu.
. SP1 ... regulace na zddanou hodnotu SP1.
HEER Upiesiiuje charakter derivaéni slozky. Cim v&tsi hodnota je nastavena, tim vice je derivaéni slozka zatlumena.

Rozsah: 1.0 az 100.0 vtefin.
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uSEr, nastaveni uzivatelského menu

Displej Vyznam
Parametr, ktery je umistény na 1. pozici uzivatelského menu:
. no ... neni parametr
. PCnl ... indikuje vykon v % 1. regula¢niho vystupu.
. PCn2 ... indikuje vykon v % 2. regula¢niho vystupu.
. InP2 ... aktudlni stav 2. vstupu.
. AOFF ... funkce vypnuti trvalého alarmu.
. Aut ... spusténi / zastaveni automatické optimalizace regula¢nich parametru.
e  dSP1 ... zadana hodnota spinana 1. digitalnim vstupem.
. dSP2 ... zadana hodnota spinana 2. digitalnim vstupem.
. L-r ... volba zplisobu zadavani zddané hodnoty.
. dIF ... nastaveni diference dalkové nastavované zadané hodnoty.
. rAtI ... nastaveni poméru dalkové nastavované zadané hodnoty.
. CdLo ... omezeni spodniho pracovniho rozsahu dalkové nastavované zadané hodnoty pro kaskadni regulaci.
e  CdhI ... omezeni horniho pracovniho rozsahu dalkové nastavované zadané hodnoty pro kaskddni regulaci.
StP1 . PblA ... pasmo proporcionality prvniho vystupu, 1. sada parametra.
. ItlA ... integracni konstanta prvniho vystupu, 1. sada parametra.
e dE1A ... derivacni konstanta prvniho vystupu, 1. sada parametrt.
. Pblb ... pasmo proporcionality prvniho vystupu, 2. sada parametru.
. Itlb ... integracni konstanta prvniho vystupu, 2. sada parametra.
e dE1b ... derivacni konstanta prvniho vystupu, 2. sada parametrt.
. hYS1 ... hystereze prvniho vystupu pii dvoupolohové regulaci.
. Pb2A ... pasmo proporcionality druhého vystupu
. It2A ... integraéni konstanta druhého vystupu
. dE2A ... derivacni konstanta druhého vystupu
. h¥S2 ... hystereze druhého vystupu pii dvoupolohové regulaci.
. o2Lo ... spodni signaliza¢ni mez druhého vystupu.
. o2hI ... horni signaliza¢ni mez druhého vystupu.
. ALLo ... spodni alarmova mez.
. ALhI ... horni alarmova mez.
StP2
Parametr, ktery je umistény na 2. az 8. pozici uzivatelského menu. Seznam je stejny jako v StP1.
StP8

w

PASS, hesla pro vstup do vyssich Grovni menu

Displej Vyznam
Uzamknuti zmény Zadané hodnoty SP1:
P SP . OFF ... zddana hodnota SP1 neni uzamknuta, lze ji ménit.
. on ... zddand hodnota SP1 je uzamknuta.
EREE Heslo pro vstup do obsluzné urovné. Pokud je nastaveno oFF, piistup neni chranén heslem.
Rozsah: oFF, 1 az 9999.
ENEE Heslo pro vstup do konfiguracni tirovné. Pokud je nastaveno oFF, pfistup neni chranén heslem.
. Rozsah: oFF, 1 az 9999.
S Heslo pro vstup do servisni urovné. Pokud je nastaveno oFF, piistup neni chranén heslem.

. Rozsah: oFF, 1 az 9999.
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6.1 Méreni

Spravna volba, instalace, zapojeni a umisténi senzoru v zafizeni a odpovidajici nastaveni parametrti v regulatoru jsou pro
spravnou funkci naprosto nezbytné.
Parametry pro konfiguraci méficiho vstupu jsou v konfiguraéni uirovni, menu InP1.

Nastaveni vstupniho ¢idla

Pozadované vstupni ¢idlo nastavte v parametru senl. Piehled vstupnich ¢idel najdete v kapitole Technické parametry, viz.
strana 40.

Pomoci parametru dec1 miizete nastavit pozici desetinné tecky. U teplotnich ¢idel je mozné zobrazeni bez desetinného
mista nebo na 1 desetinné misto.

Parametrem caL1 nastavte kalibraci ¢idla. Nastaveny udaj je pfi¢ten k métené hodnoté.

Omezeni zadané hodnoty mizete nastavit v konfiguracni iirovni, menu sys , parametry SP1L a SP1h.

Diilezité:
e Teplotni vstupy maji detekci celistvosti ¢idla. Pti poruseni ¢idla je vypnut regulacni vystup, aktivovan alarmovy
vystup.

v wr

MérFici rozsah procesovych vstupi

V konfiguracni urovni, menu InP1, Ize pomoci parametrd rL 1, rh 1 a dEC1 vymezit méfici rozsah procesovych vstupi.

Priklad nastaveni procesového vstupu:

Chcete, aby se vstupni signal 4 az 20 mA zobrazoval na displeji v rozsahu 6.0 az 24.0.
Nastavte dEc1 = 0.0, rL 1= 6.0 arh 1= 24.0. RozloZeni mezi hodnotami 6.0 a 24.0 bude linearni.

Zobrazeni
méfené
veli¢iny 24.0

4 mA 20

A vstupni signal
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6.2 Regulace, regulaéni vystup

V regulatoru Ize nastavit dvoupolohovou nebo PID regulaci — tiipolohova regulace krokova a tfipolohova regulace se
zpétnou vazbou vyuziva PID algoritmus. Pokud je nastavena PID regulace, l1ze vyuzit funkce automatické nastaveni
regulacnich parametrt, viz. strana 12 a omezeni vykonu, viz. déle.

Parametry pro konfiguraci prvniho regula¢niho vystupu jsou v kenfiguracni tirovni, menu outl.

Dvoupolohova regulace

Dvoupolohové regulace se voli nastavenim outl = ht2. Vyuziva se pro mén¢ naro¢né aplikace. Z principu neni mozné
dosahnout nulové regulac¢ni odchylky. Métena hodnota kmita charakteristickym zptisobem kolem zadané hodnoty.

Metena JI/-\: :/\ : Iy\ : \l/ zadand hodnota
|
hodnota - - -———-‘\-f___ __ -\ ---L____
NSRS
1 1 1 1 1
. ' ' ' ' hystereze
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
T T T T T
1 1 1 1 1 M
1 1 1 1 | cas
Stav 1 1 1 | 1
regula¢niho ---- --- -- * sepnut
vystupu
vypnut

PID regulace

PID regulace se voli nastavenim outl = ht, outl = ht3a, outl = ht3b.Umoziuje precizni regulaci. Pro spravnou funkci

regulatoru je vSak nutné spravné nastavit PID parametry. Automatické nastaveni regulaénich parametrti je popsano na

strané 12.

PID parametry maji nasledujici vyznam:

e pb §ifka pasma proporcionality, zadava se v méfenych jednotkach. Je to pasmo kolem zadané hodnoty, ve kterém
probiha regulace.

e 1t integracni konstanta, zadava se v minutach. Integra¢ni slozka kompenzuje ztraty soustavy. Cim vét3i je hodnota,
tim méné (pomaleji) se integracni slozka uplatiiuje.

e dE derivacni konstanta, zadava se v minutach. Derivacni slozka reaguje na rychlé zmény a snaZzi se proti nim pusobit.
Cim vétsi je hodnota, tim vice derivaéni slozka piisobi.

Pokud je regulaéni vystup dvoustavovy (relé nebo stejnosmérny spinac), je poZzadovany vykon (udavany v procentech)

prenasen na vystup pomoci tzv. Sitkové modulace. V kazdém casovém cyklu (parametr ct1 , ktery najdete v konfiguracni

urovni, menu outl) je vystup jednou sepnut a jednou vypnut. Délka sepnuti je tim vétsi, ¢im vétsi je pozadovany vykon.

7o

Chovani vystupu je naznaceno ve tieti ¢asti obrazku.

Omezeni vvkonu

Kvalitu regulace miizete ovlivnit omezenim vystupniho vykonu - Ize nastavit pouze u PID regulace.

Priklad vyuziti omezeného vykonu:

Omezeni  vykonu

Pfi nabéhu na zddanou hodnotu nastava velky piekmit. .
Meéfena
shora, PLhI

Jedno z moznych feSeni je omezeni vykonu v okoli Zadané veli¢ina
hodnoty. Postup je nasledujici:
e Zjistéte si vykon, ktery je dodavan do ustalené
soustavy.
e Nastavte pfepinac¢ s PL na hodnotu o nékolik stupnu
nizsi, nez je zadana hodnota.
e Omezeni vykonu PLLo nastavte na 100%.
e Omezeni vykonu P1hI nastavte cca o 10 az 20% vyssi,
nez je vykon dodavany do ustalené soustavy.

Omezeni  vykonu
zdola, PLLO
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6.3 Alarm

Tteti vystup regulatoru je alarmovy.
Parametry pro konfiguraci vystupu najdete v konfiguracni virovni, menu out3 nastavovani alarmovych mezi ALLo a ALhI
najdete v obsluzné urovni nebo uZivatelské nirovni.

Nastaveni alarmového, signalizaéniho vystupu

Funkci nastavte pomoci parametru out3:

e ot3 = OFF, alarmovy vystup je vypnut.

e ot3 = ALPr, alarmové meze jsou nastavovany v absolutnich hodnotach.

e ot3 = ALdE, alarmové meze jsou nastavovany jako odchylka od zadané hodnoty SP1.

Diilezité:
e Relé v klidovém stavu znamena aktivni alarm.
e  Pfi vypnutém pfistroji, chybé ¢idla, chybé pfistroje je alarm aktivni.

Alarm nastavovany absolutni hodnotou teploty ot3 = ALPr

Alarmové meze jsou

méfena nastavovany v absolutnich
veli¢ina :
hodnotach.
Aktivni
_________________ ’m._..___________________
.:: Neaktivni
ALhI| ----4---- Y
/ Aktivni
ALLo N
cas
Alarm nastavovany jako odchylka od Zadané hodnoty ot3 = ALdE

Parametry ALLo a ALhI je

mélfgpa nastavovana spodni a horni
ALhI velicina odchylka od zadané
alaiiadt hodnoty SP1.
Z4dana hodnota \f/ .'. Neaktivni

/ Aktivni
ALLo
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Docasny, trvaly alarm, funkce Lat3

Alarm muze byt do¢asny (Lat3 = ofFF) nebo trvaly (Lat3 = on).

e Docasny alarm vypne sam po odeznéni alarmovych podminek.

e Trvaly alarm je nastaven i po odeznéni alarmovych podminek. Vypnéte jej po odeznéni alarmovych podminek funkci
AoFF, kterou najdete v uZivatelské virovni nebo obsluzné urovni. Trvaly alarm je také vypnut po vypadku napajeciho
napéti.

Umléeni alarmu, funkce SIL3

Umlceni alarmu Ize pouzit pro potlaceni

alarmu pfi poc¢ate¢nim nab¢hu na zddanou méfend

hodnotu. Obvykle se nejedna o stav, ktery by veli¢ina

m¢él byt vyhodnocen jako chybovy, protoze Aktivni
soustava je$té neni ustalena. | DI _“m._.__. __________________
Funkce se inicializuje pomoci parametru: S T

e SIL3= oFF, funkce neni aktivni Pii startu je alarm Neaktivni
o v , . , neaktivni o
® SIL3= on, alarm miZze byt aktivovan \_ S

az poté, kdy se méfend hodnota pii Aktivni

pocatecnim nabehu poprvé dostane do
povoleného rozsahu (mezi alarmové cas
hranice).

Aktivni strany alarmu, funkce Sid3

Pomoci parametru s1d3 lze zvolit, ktera strana alarmu bude aktivni:
® SId3 =both, aktivni jsou obé meze.

e sSId3= kI, aktivni je pouze horni alarmova mez.

e SId3= Lo, aktivni je pouze spodni alarmova mez.
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6.4 Prehled nejcastéjsich aplikaci

Regulace topeni, chlazeni, topeni / chlazeni

_,ﬁvﬁt,

Regulace topeni / chlazeni

Regulace topeni

Regulator umoziuje regulaci:
. topeni
. chlazeni
e  topeni/ chlazeni

Muize byt osazen vystupy:
. SSD pro ovladani
polovodi¢ovych relé
. relé
. procesovym napétovym
. procesovym proudovym

Tripolohova regulace

Regulator lze nastavit pro

regulaci:
e  tiipolohovou bez zpétné
vazby
e tiipolohovou se zpétnou
vazbou

e tfipolohovou krokovou

Dalkové Fizeni Zadané hodnoty, systém ,,Master — Slave*

Fidici regulator "MASTER™
Htlny ~XXXXX

podfizend regulatory
Ht40B-TA-xx

st

anlogovy wistup Bidard hodnaty
02k 20mA. 0 a 10V,

anaiogavy vitup Hidand hodnaty
HH40B-xP-xxR

5 (6}

Regulator Ht40B muze piijimat
zadanou hodnotu:
e  digitdlné, pomoci
komunikaéni linky
e analogoveé pies druhy
procesovy vstup

Nejcastéji se regulator Ht40B pouziva

v systému ,,Master — Slave® ve spojeni
s regulatorem HtIndustry.

Regulator HtIndustry vysila zadanou
hodnotu, regulatory Ht40B tuto hodnotu
prijimaji. Pro pfenos je vyuzivana
digitalni vazba.
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Regulace poméru

Ht40B-PP-xxR

wstup 1 vistup 1 mixadni tank

watup 2

slodka 1 slokka 2
ragulovani noregulovand

Regulator Ht40B lze
konfigurovat pro regulaci
pom¢éru.

S jednim pfistrojem lze misit 2 latky.
Pro miseni vice latek musi byt pouzito
vice piistroji (pro kazdou slozku 1
pfistroj).

Retransmit vystup

M Vysilani

mérené hodnoty

Vysilani
Zadané hodnoty

Vysilani
vystupniho vykonu

Retransmit vystup mize vysilat:
e meéfenou hodnotu
. zadanou hodnotu
. vystupni vykon

Typické pouziti je ziejmé z obrazka.

Retransmit vystup je procesovy
proudovy a miize byt nastaven na:
. vystup 0 az 20 mA
e vystup 4 az20 mA

Kaskadni regulace

reguldtor
muflova pec vnejsi smycky

Ht40B-TE-xxR

Ht40B-TP-xxR

wystup 1

regulator
vnitfni smycky

Kaskadni regulace

je vyuzivana v soustavach s velkym
dopravnim zpoZdénim, tj. v soustavéch,
kde odezva na sepnuti akéniho ¢lenu je
prilis velka (napf. u muflovych peci,

Zapojenim regulatoru do kaskadni
regulace docilime rozdéleni dopravniho
zpozdéni na dvé ¢asti a tim zlepSeni
kvality regulace.

i listy

du ,Ht40B ... aplikacn

em navo

toru naleznete v samostatn

i regula

taven

y popis a nas

Podrobn
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7 Servisni uroven

Servisni troven je urCena pro servisni techniky. V této urovni je vypnut regulacni vystup a deaktivovan alarmovy a
signaliza¢ni vystup.

Ze zékladniho stavu se do servisni urovn¢ dostanete soucasnym stisknutim klaves n n po dobu cca 3 vtefin. Na
spodnim displeji se objevi napis LEVL, na hornim nastavte SExv a potvrd'te. Pokud se na spodnim displeji objevi napis pass,
je servisni uroven chranéna heslem. V tom piipadé€ nastavte pomoci Sipek spravné heslo a opét potvrdte.
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Displej

Vyznam

SoFt Cislo verze software.

AMb1l Aktualni teplota okoli.

tC1l Mérené napéti, termoclankovy vstup 1. Rozsah 60mV.

rtdl Meéfeny odpor, odporovy vstup 1. Rozsah 350 ohm.

PrIl Méieny proud, proudovy vstup 1. Rozsah 20mA.

Prul Méiené napéti, napét'ovy vstup 1. Rozsah 10V.

Pri2 Méreny proud, proudovy vstup 2. Rozsah 20mA.

Pru2 Meérené napéti, napét’ovy vstup 2. Rozsah 10V.

SLId Méieni odporu odporového vysilace, vstup 2. Rozsah 1000 ohmd.

DInl Stav 1. digitdlniho vstupu.

DIn2 Stav 2. digitalniho vstupu.

ConF Nastavenrinl VYES' a potvrzenim vstoupite do menu pro nastaveni vSech parametri. Toto menu lze pouzivat napf. pii pocate¢nim
nastaveni pfistroje.

rSt?

rSt?

rsSt? TSP .oz P 1, ;

567 Zapis inicializa¢nich parametril je vyznamny zasah do nastaveni pfistroje. Musi byt potvrzeno celkem 6 x nastavenim YES.

rSt?

rSt?
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8 Tabulka parametru

Tabulka parametri konfiguracni urovné:

N AN N ANNANANANN

( Senl I ) ( Aout I ) ( ot2 I ) ( StP1 I
((aec1 ) ) ((proc ) ) (ez2 [ ) (ste2 )
(cara ) ) (ztzn ) ) (se2 ) ) (ste3 )
(1 ) ) (ztzh ) ) (ce2 ) ) ((stea )
(zn1 ] ) (szaz ) ) (stes [
(Fer1 ) ) ((azn1 ) ) (stes [
((ase1 ) ) (o3 [ ) (ste7 )
(2 [ ) (atn2 I ) (zats | ) (stes )
(_sen2 ) ) (Lase2 [ ) (Csm3 [ )
((aEc2 | ) (sza3 ) ) (pse )
(rLZI ) (ot1 ) ) ((nys3 ) ) (P°PI
(zn2 ) ) (ez1 ) ) (Pco )
((zenn ) ) (ctx ) ) (rrEY [ ) (=se [
(Lzznan [ ) (nysv ) (seiz ) )
(ee [ ) (_sein ) )
( comt [ !} (meey ) Gamey )
( paud ) ) ((sp1a J ) (zex ) )
(addar ) ) ((pro | ) (rErr ) )
(sen ) ) (LaErt ) )
((erh1 ) )
Tabulka parametrii obsluzné urovné:
(asp1 ) ) (eb1a [ ) (eb2a [ )
((asp2 ) ) (ze1a [ ) (1e2a [ )
(z-z ) ) (ae1a | ) (am2a ) )
(azr ) ) ((ebib [ ) (nys2 [ )
(zatz [ ) (ztib | ) (o210 [ )
((caro [ ) (aE1b [ ) ((o2n1 J )
(canz ) ) (nys1 J )
(arwo [ )
(awnz [ )
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9 Instalace

Pfistroj je urcen k zabudovani do panelu. Upevnén je dvéma piirubami, které tvofi soucast dodavky. Instalace vyzaduje
pristup k zadni sténé panelu.

Montazni rozmeéry

Siika x vyska x hloubka: 48 x 96 x 121 mm (v&etné svorkovnice).
Vestavna hloubka: 114 mm (v¢etné svorkovnice).

Vyiez do panelu: 44 x 91 mm.

Tloustka panelu: 1,5 az 10 mm.

Postup instalace

V panelu zhotovte vyfez 44 x 91 mm.

Vlozte ptistroj do panelového vytezu.

Pridrzovaci ptiruby vlozte do vylisovanych otvorti nahote a dole nebo po obou stranach pfistroje.
Nasroubujte a dotahnéte Srouby na ptirubach.

Pristroj je nainstalovan, pfed vlastnim zapojenim doporucujeme procist si nasledujici kapitolu o moznych zdrojich ruseni.

Popis zapojeni pfistroje zacina na stran¢ 32.

9.1 Zasady pro instalaci, zdroje ruseni

V zatizenich se vyskytuje mnoho zdroju ruseni. Mezi nejvétsi zdroje ruSeni patii nasledujici:

Zatizeni s induktivni zatézi, napt. elektromotory, civky relé a stykacu, ... .
Tyristory a jina polovodiCova zafizeni kterd nejsou spinana v nule.
Svafovaci zafizeni.

Silnoproudé vodice.

Zativky a neonova svétla.

9.2 Snizovani vlivu ruseni

Pti navrhu systému se snazte dodrzet tyto pravidla:

Veskera vedeni napdjeciho napéti a silova vedeni musi byt vedena oddélen¢ od signalového vedeni (napf.

termoclankové vedeni, komunikace). Minimalni vzdalenost mezi témito typy vedeni by neméla byt mensi nez 30 cm.

Pokud se signalni a silové vedeni kfizi, je vhodné, aby byl mezi nimi pravy thel.

Od zacatku si snazte oznacit potencidlni zdroje ruseni a vedeni se snazte vést mimo tyto zdroje.

Neinstalujte relé a stykace pfili$ blizko regulatoru.

Napéjeci napéti pro regulator nepouzivejte k napajeni induktivnich a fazove fizenych zatizeni.

Pro signalni vedeni pouZzijte kroucené vedeni, stinéné. Stinéni propojujte na vice mistech se zemi provozovny.
V ptipadé potieby pouzivejte pro napajeni ptistroji zalozni zdroje (UPS).
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10 Elektrické zapojeni

Elektrické zapojeni miiZe provadét pouze osoba k tomu opravnéna. Musi respektovat prislu§né predpisy. Nespravné
zapojeni miiZe zpusobit vazné Skody.

Jestlize pripadna chyba pristroje miiZe zptsobit $kodu, musi byt za¥izeni vybaveno nezavislym ochrannym ¢lenem.

Napajeci napéti

Pi‘ed pfipojenim napajeciho napéti ovéite, zda odpovida technickym podminkam.
Pfistroj je ur€en pro pouziti v primyslovych nebo laboratornich zatizenich, kategorie piepéti 11, stupei znecisténi 2.

[
méfici vstup |2
0 |3
0 (4
v/v modul O s
0 6
= |7
1. vystup, regulacni O |s
= |9
2. vystup, regulaéni / pomocny O Lo
0 it
3. vystup, alarmovy { 0 Ji2
0 13
100-240 VAC / 50Hz L o——— O |4
max. 15VA @ N @ O 15
Pojistka
TI1A
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1. vstup ... mérici

Teplotni vstupy

Pt100
tiivodi¢ové zapojeni

Pt100
dvouvodicové pojeni

Termoclankovy vstup
vstupni impedance je
20MOhm.

komunikacni linka (CoMM)

|1
|2
RS 232 EIA 485 =1
TxD <' TR <O |4
RxD < T+R+ <O |s
Com éé Com <[ |6
|7
s
| Y
3 |10
O |1
|12
|13
O |14
|15

0|0|0)0)0o)Oo)oyoo)oyoyojoyic

Procesové vstupy

1 [
2 |2
3 |3
4 O |4
5 |5
6 Proudovy vstup O |6
7 Vstupni impedance O |7
3 40 Ohm O |3
9 | i )
10 Napét'ovy vstup = 1o
11 Vstupni impedance a |11
12 10 kOhm D 12
13 O (13
14 O 14
15 |15
MéFici vstup neni
galvanicky oddéleny od
zemé pristroje
Komunika¢ni linka je
galvanicky oddélend od
zemé pristroje
Pripojeni komunika¢ni linky RS232 k pocitaci
RxD TxD Com TxD RxD Com
5| 4 6 4] 5 6

[

10 26 36 46 5666765 © o © o o]

e 00 0 0 0,0 000 00

Canon 25
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2. vstup ... procesovy

Proudovy vstup

Vstupni impedance
40 Ohm

Napétovy vstup
Vstupni impedance
10 kOhm

Ol |Q|an|juls]|w]]—

—
(=

—
—_—

—
S

—
w

—
~

O|0|Ojo|O)OojO)Ooo)oO)o o

—
W

2. vstup ... odporovy pro snimani polohy

Potenciometr
max. impedance
1000 Ohmu

2. vstup ... dvojity digitalni

1. digitalni vstup ————— >

2. digitalni vstup —————— >

spole¢na svorka
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2. vstup ... procesovy
je galvanicky oddéleny
od zemé pristroje

2. vstup ... odporovy
je galvanicky oddéleny
od zemé pristroje

Logické urovné:
e (-5 Vss ... logicka troven ,,0%,
e 15-30 Vss ... logicka troven ,,1°.

2. vstup ... dvojity digitalni
je galvanicky oddéleny od
zemé pristroje



Retransmit vystup

0 az 20mA
4 a7z 20mA

[
|2

- 18 |3
<— 0O |4
|5
O |6

+ 10 |7
|8
|9
3 |10
O |1
O |12

|13
O |14
O |15

Retransmit vystup je
galvanicky oddéleny od
zemé pristroje
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1. vystup, regulaéni (out1)

SSD
stejnosmérny nap&tovy |1
|2
|3
O (4
 |s
_ 3 |6

max. 30mA d —O 7

napéti naprazdno:

12 18Vss 128
|9
|10
O |1
O |12
4 (13
|14
O |15

Vystup SSD neni
galvanicky oddéleny
od zemé pristroje

0-10 Vss, 0-5 Vss

napétovy vystup [
|2
|3
|4
|5

n |6

74tz min. 0 {7

1kOhm <—— [ |38
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Napétovy vystup je
galvanicky oddéleny

od zemé pristroje
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RELE
reléovy vystup |1
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iggc\’/stf/SA —iOo
sovsssa €118
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1 |10
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|15

Vystup RELE je galvanicky oddéleny od
zemé pristroje. U tohoto vystupu je nutné
vnéjsi vodice fixovat tak, aby v piipadé
uvolnéni vodice ze svorky nedoslo ke sniZeni
izolace mezi kategoriemi sit’ového napéti a

bezpe¢ného napéti.

0-20mA, 4-20mA

proudovy vystup

+
zatéZ max. —<——

200 Ohmi |
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Proudovy vystup je
galvanicky oddéleny
od zemé pristroje



2. vystup (out2)

SSD
stejnosmérny napétovy |1
0 |2
= |3
0 |4
= |s
3 |6
= |7
_ |8
max. 30mA <«— O |9
napéti naprazdno:
12-18Vss 1B e
O |
= (12
= |13
=3 |4
4 Jis
Vystup SSD neni
galvanicky oddéleny
od zemé pristroje
0-10 Vss, 0-5 Vss
napétovy vystup |1
= |2
O |3
|4
O s
O |6
0 (7
o s
zatgzmin,. €1 0O |9
1koom <«— [ |10
) O [n
= 12
O i3
O |4
= Jis

Napét’ovy vystup je
galvanicky oddéleny
od zemé pristroje

RELE
reléovy vystup |1
|2
|3
|4
|5
|6
|7
|8
20VstSA o« ' o
nebo
Jovssisa €& _[10 —';
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|12
|13
1 |14
|15

Vystup RELE je galvanicky oddéleny od
zemé pristroje. U tohoto vystupu je nutné
vnéjsi vodice fixovat tak, aby v pripadé
uvolnéni vodice ze svorky nedoslo ke sniZeni
izolace mezi kategoriemi sit’ového napéti a
bezpe¢ného napéti.

0-20mA, 4-20mA
proudovy vystup

+
zatéz max. ¢
200 Ohméi @
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Proudovy vystup je
galvanicky oddéleny
od zemé pristroje
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Alarmovy vystup

RELE

reléovy vystup

230Vsti/5A
nebo
30Vss/5A
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Vystup RELE je galvanicky oddéleny od
zemé pristroje. U tohoto vystupu je nutné
vnéjsi vodice fixovat tak, aby v pripadé
uvolnéni vodice ze svorky nedoslo ke sniZeni
izolace mezi kategoriemi sit'ového napéti a
bezpecného napéti.



11 Uvedeni pristroje do provozu

Pocatecni inicializaci miZe provést pouze kvalifikovana a k tomu opravnéna osoba. Nespravné nastaveni miZe
zpusobit vazné Skody.

Jakmile pfistroj zapnete poprvé, musite mu sdélit nejnutnéjsi udaje, bez kterych nemiize pracovat:

e typ Cidla, pozici desetinné tecky,

e pracovni rozsah zadané hodnoty,

e chovani regula¢niho vystupu.

11.1 Pracovni postup

Predpokladame, Ze piistroj je nainstalovany v panelu, zapojeny a pravé jste jej poprvé zapnul. Parametry pocatecni

inicializace jsou nasledujici:

e  SEnl, nastavte vstupni ¢idlo. Popis parametru najdete na strané 17.

e dEC1, nastavte pozici desetinné tecky. Popis parametru najdete na stran¢ 17. Tento parametr je zobrazovan pouze u
procesového vstupu.

e rL 1, rh 1, parametry pro nastaveni méfitka procesovych vstupi. U teplotnich vstupl nejsou zobrazeny. Popis
parametrti najdete na strané 17 a 22.

e otl , nastaveni regula¢niho vystupu. Popis parametru najdete na strané 79.

e spiL, nastavte spodni mez pro omezeni rozsahu zadané hodnoty. Doporucujeme ponechat hodnotu 0.

e  sP1h, nastavte horni mez pro omezeni rozsahu zadané hodnoty. Doporucujeme nastavit maximalni pracovni teplotu
zafizeni. Obsluha nenastavi vétsi Zadanou hodnotu, nez je hodnota tohoto parametru.

e Dalsi informace ohledné nastaveni vstupu najdete na stran¢ 22 v kapitole Méi‘eni, ohledn€ nastaveni vystupu na strané
23 v kapitole Regulace, regulacni vystup

Dilezité:

e  Vsechny parametry nastavené v pocate¢ni inicializaci 1ze pozd&ji ménit v kenfiguracéni virovni.

39



12 Technické parametry

Pfistroj je uren pro pouziti v primyslovych nebo laboratornich zatizenich, kategorie prepéti 11, stupen znecisténi 2.

Regulace

e PID, PI, PD, P regulace, automaticka optimalizace parametri, fizeni topeni, chlazeni,
e dvoupolohova regulace, fizeni topeni, chlazeni,
e tiipolohova regulace se zp. vazbou, tfipolohova regulace krokova.

Alarm

e absolutni nebo relativni, vztazeny k zddané hodnoté.

ﬁizeni zadané hodnoty

e regulace na konstantni hodnotu,
e regulace Master / Slave,

e kaskadni regulace,

e regulace poméru.

Indikaéni a ovladaci prvky

e dva ¢tyfmistné displeje, vyska segmentt 10 mm, tii kontrolky vystupd,
e  (tyfi tlacitka, ovladani menu technikou.

1. vstup ... mérici

Teplotni vstup termoc¢lankovy nebo odporovy, detekce celistvosti ¢idla:
no ... neni nastaven vstup,

.. termo¢lanek J, rozsah -200 az 900°C,

.. termoc¢lanek K, rozsah -200 az 1360°C,

.. termoc¢lanek T, rozsah -200 az 400°C,

.. termoc¢lanek N, rozsah -200 az 1300°C,

.. termo¢lanek E, rozsah -200 az 700°C,

.. termoc¢lanek R, rozsah 0 az 1760°C,

.. termoclanek S, rozsah 0 az 1760°C,

.. termoc¢lanek B, rozsah 300 az 1820°C,

.. termo¢lanek C, rozsah 0 az 2320°C,

.. termo¢lanek D, rozsah 0 az 2320°C,

rtd ... ¢idlo Pt100, rozsah -200 az 800°C, dvouvodi¢ové nebo tiivodicové zapojeni, linearizace dle DIN.

[ ]
A Q0 R BB o R Qg

Procesovy vstup proudovy (vstupni impedance 40 Ohmut), napétovy (10 kOhmu), bez detekce celistvosti ¢idla:
o no ... neni nastaven vstup,
e 0-20...0—20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek,
4-20 ... 4 —20 mA, rozsah -499 az 2499 jednotek,
0-5 ... 0— 5V, rozsah -499 az 2499 jednotek,
1-5... 1 — 5V, rozsah -499 az 2499 jednotek,
0-10 ... 0— 10 V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

ptesnost 0,1% z rozsahu pii 25°C + 3°C teploty okoli a + 10% jmenovitého napéjeciho napéti,
e teplotni stabilita +0,1°C/°C teploty okoli,
e napétova stabilita £0,01%/% zmény napajeciho napéti.

Komunikacni linka

e RS 232, galvanicky oddélena, protokol Modbus RTU,
o EIA 485, galvanicky oddélena, protokol Modbus RTU.
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Retransmit vystup

vystupni proud 0 az 20mA nebo 4 az 20mA,

max. impedance zatéze 100 ohmu,

presnost 0,1% z rozsahu pii 25°C + 3°C teploty okoli a + 10% jmenovitého napéjeciho napéti,
retransmit vystup je galvanicky oddélen od zemé piistroje.

2. vstup ... procesovy

vstup 0 az 20mA, 4 az 20mA, 0 az 5V, 1 az5V, 0 az 10V,

vstupni impedance 40 Ohm (proudovy vstup), 10 kOhm (napétovy vstup),

presnost 0,1% z rozsahu pii 25°C + 3°C teploty okoli a £ 10% jmenovitého napajeciho napéti,
procesovy vstup je galvanicky oddélen od zemé pfistroje.

2. vstup ... odporovy pro snimani polohy

vstup potenciometr, max. 1000 Ohmd,
ptesnost 0,5% z rozsahu pii 25°C + 3°C teploty okoli a + 10% jmenovitého napajeciho napéti,
odporovy vstup je galvanicky oddélen od zemé pristroje.

2. vstup ... dvojity digitalni

0-5 Vss ... logicka uroven ,,0,
15-30 Vss ... logicka uroven ,,1°,
digitalni vstupy jsou galvanicky oddélené od zemée piistroje.

Vystup 1

stejnosmérny napétovy spinac, 12 — 18 Vss v zapnutém stavu, max. 30 mA,
elektromechanické relé, 230Vsti/SA nebo 30Vss/SA, spinaci, bez Gtlumového ¢lenu.
stejnosmérny proudovy 0-20 mA, 4-20 mA, galvanicky oddéleny, zatéz max. 200 Ohmt.
stejnosmérny napétovy 0-5 V, 0-10V, galv. oddéleny, zatéz min. 1 kOhm.

Vystup 2

e stejnosmérny napet'ovy spinac, 12 — 18 Vss v zapnutém stavu, max. 30 mA,

o clektromechanické relé, 230Vsti/SA nebo 30Vss/SA, spinaci, bez Gtlumového ¢lenu.

e stejnosmérny proudovy 0-20 mA, 4-20 mA, galvanicky oddéleny, zaté¢z max. 200 Ohmi.
e stejnosmérny napét'ovy 0-5 V, 0-10V, galv. oddéleny, zatéZ min. 1 kOhm.

Vystup 3

elektromechanické relé, 230Vsti/SA nebo 30Vss/SA, prepinaci, bez utlumového ¢lenu.

Napajeci napéti

100 az 240 Vstit / 50 Hz, vnitini pomala pojistka 2 A/250 V,
ptrikon max. 15 VA,
data ulozena v paméti nezavislé na napajecim napéti.

Provozni prostredi

0az 50 °C,
0 az 90 % relativni vlhkosti vzduchu, bez kondenzace.

Preprava a skladovani

-20 az 70 °C.

Rozméry

Sitka x vyska x hloubka, 48 x 96 x 121 mm,
vestavna hloubka 114 mm,
vyfez do panelu 44 x 91 mm, tloustka panelu 1,5 az 10 mm.
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12.1 Zaruéni podminky

Dodavatel poskytuje na tento vyrobek zaruku 36 mésici, s vyjimkou zadvad vzniklych mechanickym nebo elektrickym
opottebenim vystupill. Ze zaruky jsou déle vylou€eny vSechny vady vzniklé nespravnym skladovanim a pfepravovanim,
nespravnym pouzivanim a zapojenim, poskozeni vnéj§imi vlivy (zejména tc€inky elektrického prepéti, elektrickych velicin
a teplot neptipustné velikosti, chemickymi latkami, mechanickym poskozenim), elektrickym nebo mechanickym
pfetézovanim vstupl a vystupa.

12.2 Popis modelu

Ht40B—ab-cde—fgh

> a: vstup
T = teplotni vstup
P = procesovy vstup

> b: v/v modul
0 = neosazena
X = komunika¢ni linka RS 232
A = komunikac¢ni linka EIA 485
E = retransmit vystup
P = procesovy vstup
S = odporovy vstup pro snimani polohy
D = dvojity digitalni vstup

> c: prvni vystup (regulaéni)
K = ss spina¢
R = elektromechanické relé
P = proudovy 0-20 mA, 4-20 mA
N =napétovy 0-5 V, 0-10 V

> d: druhy vystup (regula¢ni, pomocny)
0 = neosazen
K = ss spinac¢
R = elektromechanické relé
P = proudovy 0-20 mA, 4-20 mA
N =napétovy 0-5 V, 0-10 V

> e: alarmovy vystup
R = elektromechanické relé

> f,g,h:000
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